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1 EU vastavusdeklaratsioon

EU vastavusdeklaratsioon masina kohta

Dinolift Oy
Raikkolantie 145
32210 Loimaa,

kes on andnud projekteerimisteenistuse juhile Seppo Kopule volitused tehnilise
spetsifikatsiooni koostamiseks,

kinnitab, et
DINO 120T tdstuk nr YGC 0D120T X X XXXXXX

vastab masinate direktiiviga 2006/42/EU, selle muudatustega ja riiklike
rakendusaktidega (VNA 400/2008) satestatud nduetele, ning lisaks
madalpingedirektiiviga 2006/95/EU, direktiiviga 2000/14/EU ja
elektromagnetilise Ghilduvuse (EMC) direktiiviga 2004/108/EU séatestatud
nduetele.

Volitatud asutus nr. 0044
TUV NORD CERT GmbH
Langemarckstrasse 20

DE-45141 ESSEN,

on véljastanud sertifikaadi nr 44 205 10 378248-001
Masina projekteerimisel on rakendatud jargmisi harmoniseeritud standardeid:

EN 280/A1+A2; DIN EN 60204-1/A1

Loimaa 11.10.2011
(koht) (aeg)
(allkiri)

Seppo Kopu

Projekteerimisteenistuse juht
(nimi, ametikoht)
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4 TEHNILISED ANDMED

Max. t66korgus
Max. platvormi korgus
Max. ulatus kiilgsuunas
Masti poore
Kéaandeulatus
Toestuse laius
Transpordilaius
Transpordipikkus
Transpordikdrgus
Kaal
Maksimaalne lubatud platvormi koormus
Maksimaalne lubatud inimeste poolt tekitatud kiilgkoormus
Maksimaalne lubatud inimeste poolt tekitatud kiilgkoormus
Maksimaalne lubatud Sassii kalle
Maksimaalne lubatud tuule kiirus t66 ajal
Minimaalne lubatud kasutustemperatuur
Tugijalgade maksimaalne vdimalik toestusjoud
Platvormi moddud
Maikketousuvdime
Toovoimsus:
- juhtmevool:
- Helirdhu tase
- sisepdlemismootor (lisaseade)
- HelirGhu tase
Pistikupesad platvormis

4.1 Andmesildi vorm

12,0 m

10,0 m

7.9 m
piiranguteta

vt. haardeulatuse diagramm
3,60m/3,90 m
1,72 m

5,52 m

1,96 m

1275 kg

120 kg

1 inimene + 40 kg
200 N

+0,3°

12,5 m/s

-20°C

9500 N

U 0,85 m

25 %

230V/ 50Hz/ 10A
Alla 70 dB

4,8 kW (6,5 hv)/ 3600 r/min
92 dB

230V/ 50Hz/ 10A

Y
L

Type DINO

Year of manufacture

Number of manufacture

Weight kg

Max. load of persons 1

200N
230V
-20°C

Max, side force
Voltage

Min. operating temperature

() 54.1079
-

Manufacturer

Address of manufacturer

Max. load

Additional load

Frequency

Max. wind force

DIINIO Eiifis®

Raikkolantie 145
'3;|221D Loimaa

NLAND
C€

120 kg
40kg

Max. inclination of chassis 0,3 °

50Hz
12,5m/s
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4.2 Masina uldine kirjeldus

Kiesoleval lehekiiljel kisitletakse tostuki olulisimate osade nimetusi ja
moisteid, mida on kdesolevas kasutusjuhendis edaspidi kasutatud.

Tostuki korv

Masti sektsioon 3

Teleskoopsilin
der

Peasilinder

Tugijala silinder

50

Vasak

Poore

Vastupdeva (Vasakule)

Parem

Korvi asendi
korrigeerimissilinder

Masti sektsioon 2

Masti sektsioon 1

Tdstesilinder

Poore
Péripdeva (Paremale)

Tugijalg

Haakeseade

Kéanuseade Sassii
Masti tugi
° 18
7
O
Soiduseade Tugiratas

4.3 Masina sihiparase kasutuse kirjeldus

Tdstuk on moeldud iiksnes inimeste ja tooriistade tostmiseks ning kasutamiseks todplatvormina
lubatud tooplatvormi kandevdime ja tooulatuse piires (vt tehniliste andmete tabelit ja todulatuse
diagrammi).
Sihipdrane kasutus holmab ka:
- Koigi kasutusjuhendis sisalduvate juhiste jargimine
- Kontrollimis- ja hooldustédde teostamine

10
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5 ULDISED TURVAJUHISED

Enne kasutuselevottu tutvuge seadme kasutusjuhendiga!

Hoidke kdesolevat kasutusjuhendit tostukis selleks mdeldud hoiupaigas.

Kandke hoolt ka selle eest, et kdik seadme kasutajad nende juhenditega tutvuksid.
Juhendage uusi kasutajaid ja jargige tipselt koiki valmistaja poolt antavaid ndpunditeid.
Tehke endale selgeks koik turvalisusega seotud juhised.

Alati, kui votate tGstuki auto tagant lahti, asetage rataste alla kiilud.

Seadet vdib kasutada ainult selleks valjadppe saanud ja seadet hasti tundev ule
kaheksateistkiimne aastane isik, kellel on selleks todandja kirjalik luba.

Tooplatvormis voib viibida maksimaalselt liks (1) inimest ja maksimaalselt neljakiimne (40)
kilo raskune lisakoormus, samas ei tohi inimeste ja koorma kogumass iiletada sada
kakskiimmend (120) kilo.

Tooplatvormi voib kasutada ainult siis, kui Sassii on hésti toetud ja rattad on maast lahti.
Sassii toestamisel tuleb arvestada aluse kandevdimet ja kallakut.

Pehmel pinnasel tuleb kasutada tugijalgade all piisavalt suuri ja kandvaid lisaplaate.
Lisatugede valimisel tuleb pidada silmas, et metallist tugijalg ei tohi hakata selle pinnal
libisema.

Seadet tohib transportida thest kohast teise ainult transpordiasendis, samuti ei tohi
platvormis olla transpordi ajal koormat ega inimesi.

Ekspluatatsiooni kdigus tuleb votta arvesse ka selliseid ilmastikutegureid nagu tuul, nidhtavus,
vihm, vastasel korral vdivad need tdstetodde ohutust negatiivselt mdjutada.

Tostuki kasutamine on keelatud, kui

temperatuur langeb alla - 20 °C voi
tuule kiirus on suurem kui 12,5 m/s

KAITSKE OMA KORVAKUULMIST — TOOTAVA AGREGAADI (LISAVARUSTUS)
MURATASE 92 dB
KASUTAGE OHUTUSRIHMU!

Ohutusrihmade
kinnituskohad.
1 inimene/ ling
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Redelite, korgendite ja muude konstruktsiooni kasutamine td6platvormis on keelatud.
Tooplatvormist ei tohi loopida esemeid.

Tostukit ei tohi kasutada eri tasandite voi korruste vaheliseks kauba voi inimeste transportimiseks.
Enne platvormi langetamise alustamist veenduge, et alus on tiihi.

Arge laske tooplatvormi maha ega asetage seda konstruktsioonidele, nii vildite platvormi
vigastusi.

Kui te tootate tiheda liiklusega piirkonnas tuleb tdstuki todpiirkond selgelt mérgistada kas
margutulede vai piirete abil.

Arge unustage ka liikluseeskirjade noudeid.

Olge ettevaatlik, kui téopiirkonnas on pinge all olevaid 6huliine, jargige minimaalseid

lubatud kaugusi:

Tostuk peab olema puhas kasutuse turvalisust ohustavast ja konstruktsiooni kontrollimist
raskendavast mustusest.

Pinge Minimaalne kaugus Minimaalne
all (m) kaugus kilgsuunas

(m)
100—400 V rippkaabel 0,5 0,5
100—400 V avakaabel 2 2
6—-45kV 2 3
110kV 3 5
220 kV 4 5
400 kV 5 5

Seadet tuleb regulaarselt hooldada ja kontrollida.
Hooldus- ja remonditdid v3ib teostada ainult isik, kellel on piisavad professionaalsed oskused ja
kes tunneb histi tostukite hooldus- ja remondijuhiseid.

Defektse tdstuki kasutamine on tingimusteta keelatud.

Kasutaja peab saama tootjalt juhised ja heakskiidu koigi spetsiifiliste
toomeetodite vOi tootingimuste kohta, mida tootja pole kasutusjuhendis
madaratlenud.

Seadet ei tohi muuta ilma tootja ndusolekuta ega kasutada tingimustes, mis ei vasta tootja
poolt kehtestatud nduetele.

5.1 !l Ohutu t60 juhised!!

- Platvormil tootades kasutage ohutusrihmu.

- Kasutage kdrvaklappe, kui agregaati (lisavarustus) juhitakse Sassii juhtimispaneelilt.
Helirdhu tase 92 dB.

12
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Arge vitke kunagi koormat dilevalt.

Tostuki kasutamine on keelatudtemperatuuril alla -20°C vdi kui tuule kiirus on dle 12,5
m/s.

Olge ettevaatlik, kui téopiirkonnas on pinge all olevaid elektriliine.
Korvtdstukit EIl tohi kasutada koorma tdstmiseks.

Veenduge alati pinnase kandvuses.

Enne tugijalgade kasutamist veenduge, et tugijalgade liikumistee on vaba.
Veenduge, et siis, kui tdstuk toetub tugijalgadele, on rattad maast lahti.
Kontrollige alati loodi abil, et masin seisab loodis.

Veenduge, et tugijalad ei hakka kallakpinnal libisema.

Veenduge alati, et toopiirkonnas pole kérvalisi isikuid. Muljumisoht pddrlevate ja
statsionaarsete konstruktsiooniosade vahele jaamisel.

Valjumine liitkuvalt tooplatvormilt voi liikuvale tooplatvormile sisenemine on keelatud.

Maksimaalne lubatud maapinna kallak sdidu ajal on 5%. Uhest kohast teise sditmisel
Uritage alati paikneda masina kohal.

Kui juhite kddnuseadme juhtimiskeskusest, jalgige, et ei jadks tugijalgade vdi muude
selliste konstruktsiooniosade vahele, mis ei p66rdu koos mastiga.

Kui mast on téiesti alla langetatud, veenduge, et see ei pdrka pédramisel vastu selliseid
konstruktsiooniosi, mis ei pé6ra koos mastiga.

Enne kasutamise alustamist veenduge alati, et hoiatusseadmed ja avariilangetuse
susteem on tookorras.

Arge vitke tooplatvormile suure pindalaga toériistu vai tarvikuid. Suurenenud
tuulekoormus v6ib ohustada masina stabiilsust.

Jalgige, et tdstuk oleks alati puhas mustusest, lumest ja jaast.

Kandke hoolt selle eest, et tdstuk oleks enne kasutuse alustamist kontrollitud ja
hooldatud.

Arge kunagi kasutage mittetookorras téstukit.

Arge tootage tdstukil tiksinda. Too ajal peab maapinnal alati olema teine toétaja, kes
saab avariiolukorras abi kutsuda.

13
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6 KORRALINE KONTROLL

Seadmeid tuleb kontrollida pohjalikult véhemalt kord kaheteistkiimne (12) kuu viltel.

Seadet on lubatud kontrollida ainult vastavat tehnilist vdljadpet omav ja seadme konstruktsiooniga
tuttav isik.

Ulevaatuse kohta tuleb koostada protokoll, mida hoitakse tdstuki juures selleks ettenihtud kohas.
Seadet tuleb regulaarselt hooldada kogu selle kasutusea viltel.

Ulevaatus tuleb teostada kaheteistkiimne (12) kuu moéoddudes sellest kalendrikuust, mille ajal viidi
1dbi esimene voi eelmine korraline kontroll.

Kui masinat kasutatakse eriti rasketes tingimustes, tuleb korralist {ilevaatust teostada sagedamini.
Korralise iilevaatuse kédigus kontrollitakse tdosteseadmete konstruktsiooni ja sellega seotud ohutus-
ja tooseadmete iildise korrasoleku véljaselgitamiseks, erilist tdhelepanu tuleb podrata ohutuse
seisukohast tahtsatele muudatustele.

Korralise iilevaatuse kéigus tuleb vélja selgitada ka see, millises ulatuses annavad eelmise
ilevaatuse jdrel antud juhised voi kasutuse kdigus omandatud kogemused pdhjust rakendada
meetmeid ohutuse parandamiseks.

TAHELEPANU! Esmajoones tuleb téita siseriiklikku seadusandlust!

Tapsemad korralist iilevaatust ja hooldust puudutavad juhised leiate osast: "Hooldus- ja
korrashoiujuhised".

14
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TOSTUKI KONTROLLIMINE TOOKOHAL

Uldised p&himdtted

- Kas tostuk sobib antud t66 teostamiseks?

- Kas tdstuki ekspluatatsiooninditajad on piisavad? (haardeulatus, koormus jne.)
- Kas tdstuki tooks valitud koht on turvaline?

- Kas téokoha valgustus on piisav?

Dokumendid

- Kas antud tdstuki kasutus- ja hooldusjuhend on tdstukiga kaasas? (Valmistaja juhend)

- Kas tostukile on teostatud ndutavad kontroll- ja hooldusoperatsioonid ja kas kontrolli
kéigus avastatud puuduste osalt on tehtud méarge nende kdrvaldamise kohta?
(Ulevaatuse protokoll)

Konstruktsioon (Visuaalne kontroll ja funktsioonide testimine)
- Tostuki iildine seisund

- Juhtseadmete funktsioneerimine ja kaitse

- Avariiseiskamine, helisignaal ja 16ppliilitid

- Elektriseadmed ja -juhtmestik

- Olilekked

- Koormust puudutav markeering ja tdhised

Operaator
- Kas tdstuki operaatori vanus on tooks piisav?
- Kas tdstuki operaator on saanud ndutava véljadppe?

Spetsiifilised momendid toéokohal

- Kas tookohast voi too iseloomust johtuvalt esineb on selliseid tegureid, mille kohta on
kehtestatud tdiendavaid noudeid?

15
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8 TURVASEADMETE
FUNKTSIONEERIMINE

1. Tugijalad

Loppliiliti RKS takistab tugijalgade ja
sOiduseadme kasutamist, kui mast on tostetud
transpordialuselt. Liiliti paikneb veotiislil
masti toe peal

2. Teleskoobi valjatdmbeketid

Loppliiliti RK7 takistab tdstuki kasutamist, kui
iiks teleskoobi viljatdmbekettidest on
purunenud. Liiliti paikneb vélimise
mastisektsiooni otsas.

3. Teleskoobi sissetdmbeketid

Vilimise mastisektsiooni otsas olev hoob
annab teada, kui liks teleskoobi
sissetdmbekettidest on purunenud. Kui hoob
on rohelisel sektoril, on sissetombeketid terved
(vt. juuresolev joonis). Kui hoob on punasel
sektoril, on iiks sissetdmbekettidest purunenud
ja tostukit ei tohi kasutada enne, kui ketid on
vahetatud ning vastavad seadistused tehtud.

4. Masti toste

Tostuki koik tugijalad peavad olema
toetusasendis enne, kui alustate masti
tostmist. Veenduge, et rattad on maast
lahti. Loppliilitid RK11, RK12, RK13 ja
RK14 paiknevad tugijalgades.

RK11, RK12, RK13, RK14
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5. Avariiseiskamise nupp peatab masina litkumise viivitamatult ja lulitab valja jouseadme.
Avariiseiskamise nupp tuleb enne jouseadme kaivitamist tles tdsta (nupud 5 ja 20).

Veenduge, et kaitseseadised on tookorras.

17
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9 JUHTIMISSEADMED

9.1 JUHTSEADMED SASSII JUHTIMISPANEELIL

1. Valikunupp
la -vool viljas
1b -tugijalad, hiidrauliline sdit ja masti juhtimine Sassiilt
Ic -masti juhtimine platvormist
2. Kaivitusnupp
3. Seiskamisnupp
4. I/ 1T kiirus (kasutatakse samaaegselt masti ja sdiduseadme juhtkangidega)
5. Avariiseiskamise nupp
6. Kéinu juhtkang
7. Masti juhtkang
8. Teleskoobi juhtkang
9. Platvormi kallutuse juhtkang
10F. Sait ette
10B. Sait taha

10F+10R  S&it paremale (ette)
I0F+10L  Soit vasakule (ette)

10B+10R  Sdit paremale (taha)
10B+10L  Soit vasakule (taha)

11. Tugijala Ioppliilitite mérgutuli
12. Pistikupesade automaatsulavkatise
13. Voltmeeter

14. Tootundide loendur
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9.2 JUHTIMISSEADMED, TUGIJALAD

22. Tagumine tugijalg, parem

23. Tagumine tugijalg, vasak

24. Eesmine tugijalg, vasak

25. Eesmine tugijalg, parem

26. Sassii horisontaalasendi indikaator

@ ®

®

PP N

nood

22.23.24.25.

19
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9.3 PLATVORMI JUHTIMISSEADMED

Enne, kui alustate platvormi juhtimisseadmete kasutamist sulgege Sassii juhtimispaneeli kaas.

15. Juhtkang

TELESKOOP SISSE

TELESKOOP VALJA
16. Juhtkang
MAST ULES
MAST VASAKULE MAST PAREMALE
MAST ALLA
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17. I/ 1I kiirus (kasutatakse samaaegselt masti ja platvormi kallutamise juhtkangidega)
18. Platvormi kallutamise juhtkang
19. Sumisti

20. Avariiseiskamise nupp
21. Pistikupesa 230VAC (2 tk)
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10 OHUOLUKORRAS / TOSTUKI STABIILSUSE OHTUSATTUMISE
KORRAL RAKENDATAVAD MEETMED

Stabiilsuse vdhenemise pdhjuseks voib olla tostuki viga, tuul voi muu korvaline joud, tostuki all
oleva pinnase kandevdime vdahenemine vdi tdstuki puudulik toestamine. Stabiilsuse vahenemine
ilmneb tavaliselt tostuki kalde néol.

KUI TOSTUKI STABIILSUS ON OHUSTATUD

1. Juhul, kui teil on piisavalt aega, {iritage vélja selgitada stabiilsuse vihenemise pdhjused ja
selle suund. Teavitage t66tsoonis olijaid helisignaaliga hidaohust.

2. Vodimaluse korral vihendage korvis olevat koormat.

3. Tommake teleskoop sisse, et kiilghaare viheneks. Viltige jarske liigutusi.

4. Keerake mast ohutsoonist eemale, s.t. suunda, kus tostuki stabiilsus on normaalne.

5. Laske mast alla.

Kui stabiilsus on vihenenud tdstukis ilmnenud vea tottu, kdrvaldage viga viivitamatult.
Arge kasutage tostukit enne, kui viga on kdrvaldatud ja tdstuki seisund on kontrollitud.
ULEKOORMUSE KORRAL

1. Juhul, kui teil on piisavalt aega, {iritage vilja selgitada stabiilsuse vahenemise pohjused ja
selle suund. Teavitage t66tsoonis olijaid helisignaaliga hidaohust.

2. Vodimaluse korral vdhendage korvis olevat koormat.

3. Tommake teleskoop sisse, et kiilghaare vdheneks.

KUI ENERGIATOIDE KATKEB (elektrimootor/ sisepdlemismootor)

1. Kasutage masti langetamiseks avariilangetussiisteemi (vt peatiikk ,,Avariilangetuse siisteem®).

2. Selgitage vélja energiatoite katkemise pohjus.

KUI RIKKE AJAL EI TOIMI KA AVARIILANGETUSE SUSTEEM

1. Juhul, kui avariilangetuse siisteem ei toimi, piilidke tdmmata endale teiste toSpiirkonnas
tootavate inimeste tdhelepanu voi kutsuge telefoni teel abi, et taastada tostuki normaalseks

tooks vajalik energiatoide, et tdstuki saaks muul viisil nii palju toé6korda, et todplatvormil
oleva inimese saaks alla maapinnale tuua.
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11 EKSPLUATATSIOONI ALUSTAMINE

1. Pinnase kandvusomadused

- veenduge, et masina all olev pinnas on piisavalt tasane ja kdva, nii et tostuk seisaks kindlalt
horisontaalasendis

Pinnase tuup | Pinnase tihedus Lubatud
surve
pinnasele
P kg/cm?
Kruus Viga tihe struktuur 6
Keskmiselt tihe struktuur 4
SOmer struktuur 2
Liiv Viéga tihe struktuur 5
Keskmiselt tihe struktuur 3
Somer struktuur 1,5
Peen liiv Viga tihe struktuur 4
Keskmiselt tihe struktuur 2
SOmer struktuur 1
Savi jamuda | Tihe (védga raskesti vormitav) 1,00
Keskmiselt tihe (raskelt vormitav) 0,50

- kasutage piisavalt suuri ja tugevaid lisaplaate tugijalgade all, kui td6tate pehmel pinnasel.

votke arvesse jdd, voimalike sademete ja aluspinnase kallaku moju toestusele (veenduge, et
tugijalad ei hakka alusel libisema)

tostuki kasutamine on keelatud, kui tdstuk pole korralikult toestatud ega seisa horisontaalselt

2. Tostuk s6idab omal jéul vGi veetakse kontrollitud téokohale

lillitage sisse seisupidur.
votke tostuk veoki kiiljest lahti.
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3. Tostuki ihendamine vooluallikaga

A. Kéitamine vahelduvvooluga. Kui vorgutoide on sisse liilitatud edastatakse 12VDC toitepinge

vooluallikalt.

- lhendage toitekaabel vooluallikaga

- pinge peab olema 230V (-10 %/ +6 %), sagedus 50 Hz ja sulavkaitse 10A elektrimootori
maksimaalkoormuse juures (ithenduskaabli pikkus omab moju)

4. Avage kdanuseadme tagaosas olev kaas, et paaseksite ligi juhtseadmetele

5. Viige imberlaliti (1) asendisse 1b

6. Kaivitage mootor nupust 2 (roheline)

24



DINO 120T
7. Laske eesmised (veotiisli poolsed) tugijalad alla

8. Laske tagumised tugijalad alla (hoiduge @ @
veotiisli tugiratta eest)

9. Seadke 3assii tugijalad horisontaalasendisse
vastavalt horisontaalasendi indikaatorile
(26).

®

PPPY

22.23.24.25.

VEENDUGE, ET RATTAD ON KINDLALT ALUSELT LAHTI TOSTETUD

- mirgutuli 11 (roheline) Sassii juhtimispaneelil pdleb, kui koik tugijalad on toetusasendis ja
tugijalgade 16ppliiliti vooluring on sisse liilitunud

- veenduge, et koik tugijalad toetuvad kindlalt vastu maad
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11.1 MASINA JUHTIMINE SASSII

10. Viige Umberlaliti (1) asendisse 1b

Veenduge avariilangetuse funktsiooni toimivuses
jargmiselt:

1.

HOIDUGE VIGASTAMAST VEOTIISLI TUGIRATAST!

Fikseerige valikunupp (1) asendisse 1a, kui teil on tarvis masti
all viibida.
Veenduge, et platvormil pole ei inimesi ega koormat.

DINO 120T

JUHTIMISPANEELILT

niilid vaite liigutada masti ja noolt Sassii juhtimispaneeli
juhtkangide 6, 7, 8 ja tookorvi juhtkangi 9 abil. Masti ja
noole liigutamise ajal tuleb samaaegselt keerata liilitit 4
(I/II kiirus)

Tostke masti 1-2 meetrit iiles (kang 7) ja lilkake
teleskoop 1-2 meetrit vélja (kang 8), seejérel vajutage
avariiseiskamise nupp pohja, mille tagajirjel peab
litkkumine seiskuma.

Avage teleskoobi avariilangetuse klapp, selleks keerake liilitit 27 péaripdeva ja tommake
kdsipumba 28 abil teleskoop tdiesti sisse. Kdsipumba hoob asub
Sassii juhtimiskeskuse kiiljel (vt. juuresolev pilt).

Avage masti avariilangetuse klapp, selleks keerake liilitit 27
vastupéeva ja langetage kédsipumba 28 abil mast alla.

Keerake liiliti 27 keskmisesse asendisse ja sulgege avariilangetuse
klapp.

Tommake avariiseiskamise nupp tiles.
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11.2 SEADME JUHTIMINE PLATVORMI JUHTIMISPANEELILT

11. Viige valikunupp (1) asendisse 1c (juhtimine platvormist) ja votke voti valja (vt. punkt
"Juhtseadmed Sassii juhtimispaneelil")

- Niiiid vaite liigutada masti ja noolt platvormi juhtkangide 15 ja 16 abil. Samal ajal tuleb
keerata liilitist 17 (I/II kiirus).

Kasutage 2. kiirust siis, kui mast on liihem ja t66korgus viiksem.

Uritage sooritada tdsteid ja langetusi lithikese mastiga.

HOIDUGE VIGASTAMAST VEOTIISLI TUGIRATAST!
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KUl AVARIISEADMED VOI AVARIILANGETUSE SUSTEEM EI TOOTA, TULEB
NEED ENNE EKSPLUATATSIOONI ALUSTAMIST KORDA TEHA!

12. Uksikasjad leiate hooldustoid kasitlevas peatiikis pealkirja all " Igapaevased
kontrolloperatsioonid™'.

13. Tostke mast veidi Ules ja likake teleskoop veidi vélja ja veenduge, et platvorm ei hakka
lilkuma allapoole siis, kui juhtseadmeid ei liigutata.

14. Kulmades toétingimustes laske mootoril veidi aega kéia, et hiidrovedeliku temperatuur
tduseks. Alustage t66d ettevaatlikult, kdigepealt sooritage edasi-tagasi liigutusi Sassii
juhtimispaneelilt ilma platvormi koormamata.

15. Tostke platvorm toopiirkonda
Mitme juhtkangi samaaegse liigutamise korral sooritab masin selle liigutuse, mille koormus on
viikseim.

TAHELEPANU!
Platvormi langetamine transpordiasendisse TOmmake enne masti toetamist transporditoele
teleskoop alati tdiesti sisse.

HOIDUGE VIGASTAMAST VEOTIISLI TUGIRATAST!
ARGE VOTKE PLATVORMILE LISAKOORMAT ULEVALT!
16. Pikaajaline t66 Uhes ja samas kohas

— Sassii juhtimispaneelil on mootori seiskamis- ja kiivitusnupud. Sooja ilmaga pole
motet lasta mootoril tootada, kui platvorm peab pikka aega samas kohas piisima.

— kiilma ilmaga peab mootor siiski kdima, nii piisib hiidrovedelik soe

— kontrollige regulaarselt t66 kdigus tdstuki toestust ja tugede aluse maapinna seisundit
ning votke arvesse ilmastiku- ja pinnasetingimusi

— Mootor seiskub, kui voti keeratakse asendisse 1C, ja kdivitub automaatselt, kui

platvormilt valitakse liilitiga 17 kiirus; kui liilitit ei keerata, seiskub mootor 4-
sekundilise viivitusega.
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17. Platvormi liigutades arge unustage jargmist:
— hoiduge korgepingeliinide eest

— drge lletage maksimaalset lubatud kiilgsuunalist
koormust (200N)

— arge puutuge vastu avakaableid

— éarge visake korvist vilja esemeid

— éarge vigastage tostukit

— éarge votke platvormile iileliigset koormat

— éarge vigastage objektil asuvaid objekte voi
konstruktsioone

— éarge koormake platvormi iile objektidega
toopiirkonnast

18. Kui teil tuleb tdstukilt lahkuda

— viige tdstuk turvalisse asendisse, eelistatavalt transpordiasendisse
— liilitage vélja agregaat

19. Platvormi asendi reguleerimine
Sassii juhtimispaneelilt (LCB):

Korrigeerige to6korvi asendit, kui tdstuk on
toestatud (tugijalad all). Korrigeerige tookorvi
asendit, kui mast on horisontaalasendis.
Platvormi asendi seadmisel ei tohi korvis olla
inimesi.

Platvormi horisontaalasendi seadmine $assii
juhtimispaneelilt toimub jargmiselt

- Viige timberliiliti (1) asendisse 1b.

- Keerake iimberliiliti (4) ja valige samal ajal
juhtkangiga (9) soovitud korrektsiooniliikumise
suund.
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Tookorvist (UCB):

Platvormi horisontaalasendi reguleerimine platvormilt jargmiselt:

- Viige timberliiliti (1) asendisse 1c¢ (juhtimine platvormist).
- Keerake iimberliiliti (17) ja valige samal ajal juhtkangiga (18) soovitud korrektsiooniliikumise
suund.
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12 AVARIILANGETUSSEADE

Kasutamine:

1. Teleskoobi sissetdmbenupp

Avage teleskoobi avariilangetuse klapp, selleks keerake liilitit 27 paripdeva
ja tdmmake kisipumba 28 abil teleskoop téiesti sisse. Kédsipumba hoob
asub Sassii juhtimiskeskuse kiiljel (vt. juuresolev pilt).

2. Masti langetamine
Avage masti avariilangetuse klapp, selleks keerake liilitit 27 vastupdeva ja !
langetage kasipumba 28 abil mast alla. , :

3. Keerake liiliti 27 keskmisesse asendisse ja sulgege avariilangetuse
klapp.

4. Masti saab poorata, kui liikkkate kdepideme kddnuseadme plastikkatte
avas paiknevale reduktori vollile. Kéepide asub Sassii juhtimiskeskuse
kiiljel (vt. juuresolev pilt).

TAHELEPANU!

Avariilangetuse puhul tdmmake kdigepealt teleskoop sisse, seejérel
langetage mast alla ja viimasena sooritage masti kiéne.
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13 SOIDUSEADE

Hiidrauliline sdoiduseade on moeldud selleks, et tdstuk saaks sellises tootsoonis, kus veoki
kasutamine pole voimalik, tihest kohast teise liikuda.

1. Arge sditke sdiduseadmega allamége, kui maapinna kalle on iile 5%, s.t. enam kui 1/20
(vastab 0,5 m langusele iga 10 meetrise teeldigu kohta). Kui maapinna kallak on suurem, voib
seade osutuda juhitamatuks.

2. Kui te soidate nolval sdiduseadme joul, peab veotiisel olema alati allamige suunatud.
Arge soitke nii, et veotiisel on suunatud iilaméde suunas.

3. Enne, kui vitate seadme veoki kiiljest lahti, asetage rataste alla tokised.

4. Tommake seisupidur peale alati enne tdstuki veoki kiiljest lahti tihendamist.
Kasutage seisupidurit ainult masina paigal hoidmiseks vdi avariipeatamiseks.

5. Arge kunagi jitke tdstukit ndlvale seisma nii, et seda hoiab kinni ainult sdiduseade.

6. Kui te viite tdstuki teise kohta selle oma sdiduseadmega, jdlgige hoolikalt,
- et teie jalg ei jadks tostuki rataste alla
- et veotiisel ei keeraks ootamatult kiiljele
- et te ei kujutaks endast ohtu juuresolijatele ja timbrusele

7. Arge teisaldage seadet kiisijoul, kui ta asub ndlval, kuna seade vdib lahti pisiseda ja pdhjustada
onnetuse.

8. Arge peatage iihendatud seadet ja sdidukit méendlval.
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14 SOIDUSEADE

Hiidrauliline sdoiduseade on moeldud selleks, et tdstuk saaks sellises tootsoonis, kus veoki
kasutamine pole voimalik, tihest kohast teise liikuda.

- keerake timberliiliti 1 asendisse (1b)

veenduge, et platvorm on transpordiasendis ja tugijalad on téiesti iiles tdstetud
- veenduge, et kaabel on tdstuki liikkumiseks piisavalt pikk

- ithendage soiduseade ratta vastu
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- vabastage késipidur

- soitmiseks rakendage nuppe

Ette 10F
Taha 10B
Paremale (ette) 10F+10R
Vasakule (ette) 10F+10L
Paremale (taha) 10B+10R
Vasakule (taha) 10B+10L

- sdiduseadme juhtimise ajal tuleb samaaegselt keerata ka liilitit 4 (I/II kiirus)

- jalgige, et tugiratas ei porkaks vastu takistusi ega satuks
maapinnaaukudesse

- pérast soidu 16ppemist tommake peale késipidur

- votke soiduseade ratta kiiljest lahti

Tahelepanu!

Arge seadke tugiratta hooba liiga pikaks, kuna see suurendab tugiratta vigastuse ohtu. Olge
pidurivarrastega ettevaatlik. Soovitav tugiratta hoova pikkus tostukil sditmise ajal saavutatakse
nii, et pidurihoova ja rehvi vahe seatakse 1-3-le sentimeetrile, sel juhul saab ratas vabalt podrata.

15 SPETSIIFILISI JUHISEID TOSTUKI KASUTAMISEKS TALVEL

- madalaim lubatud temperatuur tdstuki kasutamiseks on - 20 ° C

- pakaselise ilmaga laske jouseadmel mdni minut kiia ja alles siis alustage liigutuste
sooritamist.

- koigepealt tehke hiidroseadme abil moned “soojendusliigutused”, et silindritesse tuleks
klappide tookindluse tagamiseks sobivalt soe vedelik

- veenduge, et 10ppliilitid ja avariilangetusseadmed funktsioneerivad histi ja on puhtad
(mustusest, lumest, jddst jne.)

- kui te tdstukit parajasti ei kasuta, siis kaitske juhtimispaneeli ja platvormi lume ja jdi eest.

JALGIGE, ET TOSTUK OLEKS ALATI PUHAS MUSTUSEST, LUMEST, JAAST JNE.
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16 PARAST TOOPAEVA LOPPU SOORITATAVAD TOIMINGUD

1. Todmmake teleskoopmast tdiesti sisse.
2. Veenduge, et platvorm on masti suhtes tdisnurga all.
3. Laske mast/platvorm veotiislil olevale masti toele.
— masti toel olev loppliiliti takistab tugijalgade kasutamist, kui platvorm pole tdielikult
alla lastud
4. Sulgege platvormi juhtimispaneeli kaas.
5. Keerake iimberliiliti 1 asendisse 1a.

6. Uhendage tdstuk vooluvdrgust lahti.

7. Veenduge, et juhtimispaneelide katted on lukustatud.
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17 TOSTUKI ETTEVALMISTAMINE TRANSPORDIASENDISSE

8.

9.

VIIMISEKS

Tdmmake teleskoopmast tdiesti sisse.

. Veenduge, et platvorm on masti suhtes tdisnurga all.

Langetage mast/platvorm veotiislil olevale toele ja keerake platvormi pohi transporditoe vastu.

— masti toel olev 10ppliiliti takistab tugijalgade kasutamist, kui platvorm pole tdielikult
alla lastud

Sulgege platvormi juhtimispaneeli kaas.

Keerake timberliiliti 1 asendisse 1b.

Tostke tugijalad iiles.
— koigepealt tagumised tugijalad (hoiduge tagatulesid vigastamast)
— seejdrel eesmised tugijalad (hoiduge tugiratast vigastamast)

Liilitage sisse seisupidur.

Veenduge, et sdiduseade on lahti tihendatud.

Keerake timberliiliti 1 asendisse 1a ja ithendage tdstuk vooluvdrgust lahti.

10. Veenduge, et juhtimispaneelide katted on lukustatud.
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18 UHENDAMINE PUKSEERIVA VEOKIGA

1. Tostke kuulhaakeseadme kiepide iiles ja tdmmake seda samaaegselt ette (veoki
litkumissuunas). Sellega avate kuulhaakeseadme.

2. Vajutage kuulhaakeseade kergelt auto veokuuli peale. Haakumine ja fikseerimine toimuvad
automaatselt.

TAHELEPANU! VEENDUGE PARAST UHENDAMIST ALATI, ET
KUULHAAKESEADE ON KORRALIKULT HAAKUNUD!

Kuulhaakeseadet tuleb regulaarselt puhastada ja méérida.

3. Uhendage veokiga avariipiduri tross ja elektripistik. Veenduge, et juhtmed ei ki millegi vastu
ja et trossid on iihendatud nii, et nad saavad funktsioneerida

4. Veenduge, et tuled pdlevad.
5. Laske seisupidur hoolikalt lahti ja veenduge, et fiksaator funktsioneerib ja kdepide piisib all.

6. Tostke tugiratas tdiesti liles transpordiasendisse.

Tostuki transportimisel ei tohi korvis olla koormat!

Sel juhul, kui te tdstukit pargite voi selle kallakul veoki kiiljest lahti iithendate, tuleb kasipiduri
kang eriti tugevasti peale tdmmata. Kui seisupidur on peale tommatud liikake tdstuk tahapoole, et
pidurdusautomaatika piduriklotse veidi jarele annaks. Sel juhul tdmbab vedru késipidurit
tugevamalt peale, nii et tostuki pidurid on jille korralikult sisse liilitatud.

Reguleerige pidurid hooldusjuhises kirjeldatud viisil.

Tdiendava turvameetmena asetage kallakul rataste alla kiilud.

Kui tdstuk jadb pikemaks ajaks, néiteks talveperioodiks, seisma, on soovitav see iiles tugedele
tOsta, et vihendada koormust ratastele.

TAHELEPANU!
- Kontrollige:
— et, tugijalad on transpordiasendis
— et kuulhaakeseade on haakunud
— et tuled pdlevad
— et seisupidur on sisse liilitatud
— et rehvid on korras ja rohk on dige
- et tagasild on tookorras 270 kPa (2,7 bar)
- tugiratas 250 kPa (2,5 bar)
— et turvatrossid on korralikult kinnitatud
— pidurite blokeerimine transportimise jirel
— tugiratta kinnitust
— et soiduseade on ratta kiiljest lahti voetud
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19 HOOLDUS- JA KORRASHOIUJUHISED

19.1 ULDISED HOOLDUSJUHISED

— sooritage tostuki hooldust6dd alati nii, nagu kdesolevas juhendis kirjeldatud

— keerulisemate remonditddde teostamisel kasutage professionaalide abi voi votke ithendust
seadme edasimiiiija v0i valmistajaga

— tostuki konstruktsiooni ei tohi muuta ilma valmistaja ndusolekuta

— kui te avastate vea, mis voib mdjutada seadme turvalisust, siis korvaldage need enne, kui
tostuki jargmine kord kasutusele votate

— éarge laske 0li maha voolata

— pidage tostukil, eriti todplatvormil, puhtust

— enne hooldustddde ja kontrollimise alustamist puhastage tdstuk mustusest

— kasutage ainult originaalvaruosi

— toestage platvorm, mast ja tugijalad selliselt (néiteks viige nad transpordiasendisse vOi toetage
toestuskonstruktsioonile), et remonditavale struktuurile ei rakenduks koormust ning et nad ei
oleks muul viisil ohtlikud

— seadet tohib tdsta kahe kandejoult vihemalt 1300 kg kandejouga tdstetropi abil neljast

tosteaasast (vt. joonis)
Tostke ettevaatlikult ja jdlgige, et te seadet ei vigastaks!

{,
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19.2 JUHISED HOOLDUS- JA KONTROLLOPERATSIOONIDE LABIVIIMISEKS

1. Esimene hoolduskord pérast 20 to6tundi
— survefiltri padruni vahetus
— pidurite reguleerimine punktis "Rattapidurid ja -laagrid" kirjeldatud viisil
— kontrollige rattapoltide pingsust parast ca 100 km pikkust teekonda (90 Nm)

2. lgapéevane hooldus
— kontrollige hiidrovedeliku taset, vajadusel lisage vedelikku
— kontrollige hiidraulika liitmikud
— kontrollige visuaalselt tdstuki konstruktsioone
— veenduge, et avariilangetuse ja avariiseiskumise funktsioonid on todkorras
— kontrollige avariihoiatusseadmete seisundit (vt. punkt "Turvaseadmete
funktsioneerimine")

3. lganadalane hooldus
— kontrollige rehvirdhku (270 kPa, tugiratas 250 kPa)
— madrige liigendid (vt. mddrdeskeem)
— kontrollige teleskoobi liugpindade seisundit ja méérige vajadusel silikooniga
— kontrollige liugklotside ja —pindade vaheline 16tk ja reguleerige vajadusel liugklotse

4. Hooldust6od 6-kuulise intervalliga
— vahetage hiidrovedelik ja filtripadrun
— kontrollige pidurite seisundit
— kontrollige rattapoltide pingsust (90 Nm)
— kédnuseadme laagri hammasringi méddrimine

5. Korraline hooldus 12-kuulise intervalliga vastavalt allpool toodud korralist hooldust
puudutavatele juhistele

KUI TE KASUTATE TOSTUKIT RASKETES TOOTINGIMUSTES,
(EBANORMAALSELT NIISKE, TOLMUNE, SOOVITAYV, JNE. TOOKESKKOND)
TULEB OLIVAHETUSE JA MUUD KONTROLLI SOORITAMISE INTERVALLI
LUHENDADA SELLISELT, ET NEED SOBIKSID ANTUD TOOKESKKONDA NING
TAGAKSID TOOOHUTUSE JA TOOKINDLUSE.

HOOLDUSTOID JA KORRALIST KONTROLLI TULEB TEOSTADA TINGIMATA,
SEST NENDE TAITMATAJATMINE VOIB VAHENDADA KASUTUSE TURVALISUST.

VALMISTAJAGARANTII KEHTIB AINULT SIIS, KUI HOOLDUS- JA
KONTROLLOPERATSIOONID ON SOORITATUD OIGESTI.
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IGA 50 TOOTUNNI JAREL

Platvormi laagrid

Stabilisaatori silindrite liigendite laagrid (vélja arvatud iilemise stabiliseerimissilindri
kolvivarre poolne liigendi laager)

Tostesilindri laagrid

Teleskoobi liugpinnad/rullid

9. Tugiratta liugpinnad ja voll

1. Tugijala silindrite liigendite laagrid
2. Tugijalgade laagrid

3. Tugijalaplaatide liigendite laagrid
4. Masti laagrid

5.

6.

Sl

KAKS KORDA AASTAS

10. Teleskoobisilindri liigendilaager

11. Sdiduseade

12. Pealejooksupidur - veopool

13. Kéddnuseadme laager ja hammasring

14. Ulemise stabiliseerimissilindri kolvivare poolne liigendi laager
Méardevaseliin Esso Beacon EP2 vdi sellele vastav

Tugijala oppliiliti litkuvaid osi tuleb méirida iga 50 to6tunni jérel.
Kuulhaakeseadme liikuvaid osi madritakse kergelt siis, kui see on tarvilik.

Mairige tostukit alati kohe pérast selle pesemist.

Maarige masti kettide néhtaval olevaid osi kaks korda aastas. Kasutage maardeainena
Master ketimaaret 1-4014 voi analoogset maaret.

19.4 PIKAAJALINE HOIULEPANEK /SAILITAMINE

Enne, kui masina pikaks ajaks hoiule panete, puhastage see hoolikalt ning méérige sdlmed 6li ja
médrdega vastavalt juhistele. Kui masina uuesti kasutusele vitate, puhastage ja miédrige masin
samal viisil.

Korralist kontrolli tuleb teostada kasutusjuhendis sisalduva kontrollimiskava jérgi.
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19.5 TAGASIVOOLU- JA KOORMUSE REGULEERIMISKLAPID

Tookorra kontroll

1.

Tugijalasilindrite tagasivooluklappide tiheduse kontrollimiseks mdddetakse Sassii kdrgus
maapinnast iga tugijala kohal ja jilgitakse seejédrel korguse voimalikku muutust mone minuti
viltel.

Mastisilindri koormuse alandamise klapi tiheduse kontrollimiseks viiakse mast sellisesse
asendisse, et selle asendit on voimalik tépselt mdota. Seejérel jélgitakse masti voimalikku
litkumist mone minuti viltel.

Teleskoobisilindri koormuse reguleerimisklapi tiheduse kontrollimiseks viiakse teleskoop
mingisse kindlasse asendisse, moddetakse kdigu pikkus ja jélgitakse seda mone minuti véltel.
(Téhelepanu! Liikake mast peaaegu piisti)

Tooplatvormi stabiliseerimissiisteemi koormuse reguleerimisklapi tiheduse kontrollimiseks
asetatakse platvormile 80 — 120 kg raskune koormus ja mdddetakse dra platvormi tagaserva
korgus pinnasest. Jalgige platvormi korgust mone minuti viltel.

Hooldusjuhised

1.

2.

3.

4.

5.

Eemaldage klapp ja puhastage see mustusest.

Kontrollige rongastihendite seisundit ja vahetage need vajadusel uute vastu.
Paigaldage klapid hoolikalt oma kohale.

Vajadusel asendage klapp uuega.

Arge muutke klappide seadeviirtusi.

Toestage platvorm, mast ja tugijalad selliselt, et remonditavale struktuurile ei rakenduks
koormust. Veenduge, et iikski silinder pole rohu all.
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19.6 RATTAPIDURID JA -LAAGRID

Pidurite seadejuhised

Asetage tostuk tugiasendisse nii, et rattad oleksid Shus.
Veenduge, et rattad poorlevad vabalt.
Pidurivardad peavad olema 16dvalt
(kdsipidur vabad)

Kontrollige piduri tdukurvarraste
kinnitused..

Pingutage noolega ndidatud ava taga olevat
seaderatast paripdeva senikaua, kui ratas enam
késitsi podrates ei liigu.

Lddvendage kruvi vastupdeva, kuni ratas
hakkab hdlpsalt pdorlema.
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Reguleerige mutritega pidurdust nii, et piduri varras oleks veotiisliga risti ja mdlemad rattad
pidurdavad.

Pidurite reguleerimine liiga pingule pohjustab pidurite iilekuumenemist litkkumisel ja tingib
veoseadme suuremaa veojou vajaduse.

Pérast pidurite reguleerimist on soovitav
teha proovisoit, mille ajal kontrollitakse 2-3
korda pidurdades, et pidurid to6tavad
laitmatult.

Laagrildtku reguleerimine

Rattalaagrid on hooldusvabad ja piisivalt
maéritud.

(Laagrid ei vaja tdiendavat madrimist ning
neid pole tarvis ega ka vdimalik
reguleerida)

Hooldusintervallid

500 km (sissesdit)
5000 km pidurite reguleerimine, pealejooksupiduri litkuvate osade méédrimine
13 000 - 15 000 km voi iga kuue kuu jérel:

a) pidurikatete kulumise kontroll
b) pealejooksupiduri téokorra kontroll
c) pealejooksupiduri liugosade médarimine

Kaherealiste kaldkuullaagrite pika kasutusea ja hooldusvaba iseloomu totu tavajuhtudel
laagrivigastusi ei teki. Kui te aga siiski avastate erakorraliste tootingimuste tagajérjel probleeme

laagritega, tuleb piduritrumlid koos uute laagrite ja lukustuspoltidega tervikuna uute vastu vilja
vahetada.

TAHELEPANU!
Jétke tilalkirjeldatud t66d asjatundliku hooldustdokoja hooleks.

Laagreid peaks keerama iga 3 kuu jérel, et nende Olikiht ei praguneks
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19.7 TOOKORVI STABILISEERIMISSUSTEEM

— Platvormi stabiliseerimine toimub nn. sekundaarsilindrite slisteemi abil:
- Master-silinder juhib platvormi all olevat sekundaarsilindrit
- platvormi pilisimine horisontaalasendis on tagatud siisteemi klappide
tihedusega.
- stabiliseerimissiisteem koosneb jargmistest komponentidest:

25 MPa

(250 bar)
- YOO
R T R
i T ! !
| ) ' .
] ) ' :

21,5 MPa
, (215 bar)
{1 {(3100 psi)
| FAOT
| -& i
! P!
! i
T g
L3 !
¢ : g
''''''''''''' ' 1. Peasilinder
Sekundaarne silinder

2.
C; N 3. Koormuse

" reguleerimisklapp ~ (250 bar)
4. Kahepoolne koormuse (3600 psi)
5. reguleerimisklapp

- Platvormi vajumine kasutaja suhtes ettepoole voib olla tingitud:

1) sekundaarsilindri kolvivarre poolses oleva kahepoolse koormuse reguleerimisklapi lekkest
elektrilisele suunaklapile, mis oma konstruktsioonilt ei ole tihe

2) silindri seesmisest lekkest

- Platvormi vajumine kasutaja suhtes ettepoole voib olla tingitud::

1) sekundaarsilindri kolvi (pdhja) poolses oleva koormuse reguleerimisklapi (4) lekkest
elektrilisele suunaklapile (5), mis oma konstruktsioonilt ei ole tihe

2) silindri seesmisest lekkest

Leke pdhjustab platvormi vajumist senikaua, kuni koormuse reguleerimisklapp (3) platvormi all
sulgub. Sulgumise tingib rohu alanemine varrepoolses otsas kuni avanemissuhteni, mis on 5:1.

Kui klapid ei ole tihedad, siis sooritage nende hooldus vastavalt hooldusjuhise peatiikile
“tagasivoolu- ja koormuse reguleerimisklapid”

Koormuse reguleerimisklappide seadevaartused:

- kahepoolsete koormuse reguleerimisklappide (4) avanemisrdhk on 25 MPa (250 bar)

- platvormi all oleva koormuse reguleerimisklapi (3) avanemisrohk on 21,5 MPa (215 bar)
Arge muutke klappide seadevéirtusi.
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19.8 KORRALINE HOOLDUS

Korralist hooldust tuleb teostada 11 — 12-kuuliste intervallidega.

Kui teil tuleb tootada rasketes tingimustest, kus niiskus, sddvitavad ained vai soovitav keskkond
voivad pohjustada konstruktsioonide seisundi kiiremat halvenemist vdi muid funktsioneerimise
hiireid, tuleb kontrolli teostada sagedamini ning kaitsta masina komponente mitmesuguste
kaitsvate vahenditega sd0vituse ja funktsioneerimishiirete eest.

Hooldust voib teostada ainult tehnika-ala spetsialist, kes on hésti tuttav tdstuki konstruktsiooni ja
kasutamisega.

Soovitame teil pddrduda miiiija hooldusteeninduse poole.

KORRALISE HOOLDUSE SKEEM:
1. Enne hooldusttdde alustamist puhastage téstuk hoolikalt.

Hiidro- ja elektriseadmeid ei tohi avada, kui nad on méddrdunud. Siisteemi sattunud mustus voib
hiljem pohjustada héireid seadme t60s. Peske seade viljastpoolt.

TAHELEPANU! Jilgige, et kdrgsurve all olev veejuga ei satu otse elektriseadmetele, nditeks
alumisele ja iilemisele juhtimispaneelile, releedele, magnetklappidele ja 1oppliilititele.

— kuivatage ndit. surudhuga need elektri- ja hiidroseadmete liitmikud, mida kavatsete avada
— pérast kuivatamist kaitske elektriseadmed niiskust torjuvate kemikaalidega

— kolvivarred tuleb kaitsta ndit. CRC3-36 korrosioonikaitsega alati parast lahustiga toimunud
pesu

ARGE UNUSTAGE PUHTUST!
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2. Vahetage hudrovedelik ja filtripadrun
(kaitske nahka kokkupuute eest hiidrovedelikuga)

— laske hiidropaagi tiihjendusavast hiidrovedelik vélja nii, et kdik silindrid on lithimas asendis
— puhastage ja loputage hiidropaak selleks sobivate ainetega.

— vahetage survefiltri.

— sulgege tiihjendusava kork

— valage paaki uus 0li, tditemaht ca 20 liitrit (tehases on paak tdidetud Mobil EAL 32 dliga)
Hiidrooli viskoossuse klass peab olema 1ISO VG32 v6i 1ISO VG32 a 6li peab vastama DIN
51524 HLP noduetele. Info kasutuse ohutuse kohta EXXON MOBIL nr. 581017-60.

— éarge segage omavahel eri dlimarke

— vajadusel lisage hiidrodli kuni mddtevarda iilemise méargini (tdstuk transpordiasendis)

3. Kontrollige hiidrolddvikute ja —torude seisundit

Vahetage vigastatud pinnaga lddvikud ja molkis torud. Kontrollige liitmike seisundit.
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4. Kontrollige tugijalgade liigendeid
- laske tugijalad veidi vilja

- liigutage tugijalgu kiilgsuunas ja kontrollige liigendite 1otku

- kontrollige tugijalgade 1oppliilitite mehhanismi funktsioneerimist ja seisundit
- vajadusel vahetage kulunud osad uute vastu
- madrige liigendid (vt. midirdeskeem)

Laske tugijalad toestusasendisse.

5. Kontrollige silindreid ja maarige liigendilaagrid (vt. maardeskeem)

- viige Sassii juhtimispaneelilt tostesilinder kdige lilemisse asendisse, kontrollige varre ja
liitmike seisundit

- viige Sassii juhtimispaneelilt tostesilinder kdige alumisse asendisse, kontrollige liitmike
seisundit

- tdmmake Sassii juhtimispaneelilt teleskoopsilinder sisse, seejirel vilja ja kontrollige silindrite
seisundit ja tihendeid

- médrige tdste-, teleskoop- ja stabiliseerimissilindri liigendid
- kontrollige tugijalgade silindreid ja méaéarige liigendid
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6. Masti ja raami seisundi kontrollimine
- kontrollige korvi, platvormi kinnitust, ja mast kui teleskoop on vélja liikatud

- kontrollige masti liigendite ja liugklotside seisundit ja 1dtku ja vajadusel reguleerige need
Madérige liugpinnad

- kontrollige plaadiketi seisundit, kinnitust ja seadet

- kontrollige koormata plaadiketi kinnitust masti kiilge, selleks tommake kdega ketist, kui masti
pikkus on maksimaalne

\ — ~- wr‘
2500-3000 (8-10fl)

] ﬁ'_ﬁa“
~3mm (0,12in)

- kontrollige kddnuseadet ja selle kinnitust, mééarige kidnumehhanismi laagrid ja hammasring
(niplid 4 tk.)

TAHELEPANU! Liigne méirimine vdib liikata kiéinulaagri tihendid kohalt éra.

- kontrollige kddnulaagrite 16tku
Lubatud volli 16tk voib olla ca 1 mm.

- kontrollige kddnumehhanismi kinnituspoltide pingutusmomente: 150 Nm (M12)

Arge unustage kasutamast lukustusvedelikku, kui te kinnituspolt avate vdi pingutate (pingutage
risti).

- kontrollige raami ja selle keevitusdmbluste seisundit, eriti kd&inuseadme timbruses ja
tugijalgade kinnituskohtades

- kontrollige tugijalgade seisundit
- kontrollige veotiisli seisundit, eriti selle kinnitust raami kiilge

- madirige masti ja tugijalgade liigendilaagrid
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\'

. Kontrollige veotiisli seisundit

veotiisli kinnitus

16tkud

kuulhaakeseadme pind

lukustusseadme seisund

kontrollige pealejooksupiduri tundlikkust:

- tostuki peatamine

- kuulhaakeseade ja veotiisel liikkatakse sisse

- kuulhaakeseade ja veotiisel peavad poorduma gaasiga tdidetud hiidraulilise
amortisaatori mojust automaatselt tagasi algsesse viljaliikatud asendisse

8. Telgede ja vedrustuse kontroll

kontrollige telgede kinnitust

kontrollige kummiamortisaatorite ja ristvarbade seisundit

9. Ohutusseadmete seisundi kontroll

- kontrollige 16ppliilitite kinnitust ja vilist korrasolekut
— veotiislil (platvormi transpordiasend RK3)
— tugijalgades (RK11, RK12, RK13 ja RK14)
— mastil (RK 7)

- kontrollige sissetdombeketi seisundit (vt. turvaseadmete funktsioneerimist puudutavat peatiikki)
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10. Ohutusseadmete kontroll Sassii juhtimispaneelilt

- tostke platvorm transpordiasendist veidi iiles
— tugijalad ei tohi funktsioneerida soltumata sellest, millises asendis on timberliiliti

- kui tugijalad on iiles tdstetud
— mast ei tohi funktsioneerida soltumata sellest, millises asendis on timberliiliti

- tostke mast ja kontrollige jargmisi funktsioone:
1. avariiseiskamine (5)
2. avariilangetus: tdmmake teleskoop sisse, selleks keerake avariilangetuse klapi
lilitit (27) paripaeva ja pumbake késipumbaga (28)
3. avariilangetus: langetage mast alla, selleks keerake avariilangetuse klapi liilitit
(27) vastupéeva ja pumbake kidsipumbaga (28)
4. keerake liiliti 27 keskmisesse asendisse ja sulgege avariilangetuse klapp.
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11. Rohkude mddtmine

- iithendage manomeeter modtmiskohaga

- mx. rohk, kui tootemperatuurini (40 - 60 °C) soojendatud Sli puhul on 21 - 21,5 MPa (210 -
215 bar)

- pOoramisel 6 MPa (60 bar)

- kui teil tuleb rohku reguleerida, kindlustage seade piisimine plommi abil
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Kontrollige platvormi juhtseadmete

kontrollige platvormi elektriseadmete
iildist seisundit ja pihustage vajadusel
niiskuskaitsevahendit

kontrollige juhtmed
kontrollige helisignaali (23),
avariiseiskumise (22) siisteemide

seisundit

testige koiki liigutusi

Hoiatuskleebised ja -teibid

veenduge, et kdik hoiatuskleebised ja
teibid on loetavad, vajadusel asendage kulunud uutega
Kontrollige pidurite ja sdiduseadme tookorda

votke rattad dra

puhastage pidurisiisteem ja kontrollige seadeid

veenduge, et piduriklotsid liiguvad ja tagastusvedrud on korras
vajadusel uuendage kulunud hodrdeplaadid

kontrollige sdiduseadme tookorda ja madrige liigendid

paigaldage rattad tagasi ja pingutage rataste poldid
Arge unustage kontrollida poltide pingsust pirast ca 100 km sditu (90 Nm).

kontrollige rehvirdhku: 270 kPa (2,7 bar) tagumised rattad
250 kPa (2,5 bar) tugiratas

kontrollige pealejooksupiduri ja seisupiduri liikumisvaru

kontrollige turvatrosside seisundit

Kontrollige tulede ja reflektorite seisundit

Vajadusel uuendage korrosioonikaitset, ndit. Tectyl 210R korrosioonitdrjeainega
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17. Testige tostukit 120 kg raskuse koormaga.
Kontrollige testimise 16ppedes konstruktsioonide seisundit.

18. Koostage kontrolli protokoll, sdilitage oma eksemplar ja andke teine eksemplar
kliendile.

20 JUHISED TOSTUKI SEISUNDI KONTROLLIMISEKS

Ehitusplatsil olevaid tostukeid ja tdsteseadmeid tuleb enne nende kasutuselevottu kontrollida.
Ehitusplatsil tootamise ajal tuleb perioodiliselt, kui voimalik, siis vihemalt {iks kord nidalas,
teostada tostukite, liftide ja muude sedalaadi tdsteseadmete hoolduskontrolli.

Pidage péevikut, kuhu kandke avastatud puudused ja vead ning teavitage neist toddejuhatajat.

20.1 ESIMENE KONTROLL

Dino-tdstukid kontrollitakse ja testitakse koormusega esimest korda juba valmistaja poolt.
Testimistulemused kantakse testimisprotokolli, mis tarnitakse kliendile koos tdstukiga.
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@EH@ m TEST CERTIFICATE

DINO 120T

20.2 TOSTUKI KONTROLLAKTI NAIDIS

DATE:
wwra_dinaliftcam
START-UP TESTS:
Inspection place: Dinolift Oy Inspector's signature:
Schmidt Aarian NTOS78 -
BASIC KNOWLEDGE
Manufacturer: Diinclift OY Place of manufacture: Finland
Address: Raikkolantie 145
32210 LOIMAA
Importer:
Type of lift: [ Bocen platform [ seisar platform O Mast pratfarm
Chassis: O car [ self propedied ] Traiter maunted
Boom: [ artierdsted Boom Telestope baoem [ tuticulsbed teleseape baam
D Seissar D Fisoed mast DTd:l-cq:t st
Cutriggers: Hydraudic buming [] Hysrsulic pushing [ mechanical
TECHNICAL SPECIFICATIONS
Machine and type: DINO 120 T Max. platform height 10.0 m
Mumber of manufacture YGC 0D120T X X XX¥XXH Max. outreach: 7,9m
‘Year of manufacture 2009
Max. lifting capacity: 120 kg Boom rotation: Continuous
Max. person numbser: 1 Support width: 3923 6 m
Max. additional load: 20kg Transport width: 1,71 m
Pianwer supply: 230WAC Transport length: 5,52 mi
Lowest temperature: =20 T Transport height: 1,96 m
Weight: 1275 Basket size: (@) 0,85 m
lospeciion goints: (% = meet standards M = do not meet standards)
Y N ¥ M

A STREMGTH 3. Plate for supports O
1. Certificate of material O 7. Safety colowrs O
2. Certificate of stremgth O

D. SAFETY REQUIREMEMNTS
B. STABILITY 1. Indicating device for horizontal O
1. Certificate of stabiity test O position
2. Working space diagram [0 2. Locking device and lockings O

3. Stop device for lifting O
C. GEMERAL REQUIREMENTS 4. Stop for opening of support O
1. User's manual [] 5. Safety distances ]
2. Place for safekeeping for user's manual O ¢&. Position of working face O
3. Machine plate - checking plate O 7. Structure of working face |
4. Load plate [J & Emergency descent system [l
5. Warning plate O & Limitdevices |
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. ELECTRIC APPLIANCES
. Electric appliances

= m

. CONTROL DEVICES
- Protections

. Symbols / directions

- Placings

- Emergency stop

|

FAILINGS AND MOTES

=
O

OEEEE
aoooa

5. BAFETY DEVICE
1. Safety limit switch
2. Sound signal

H. LOADIMG TEST
1. Loading = 180 kg
2. Work movements

EIE

EEE

aad

adono

Failings have been repaired. Diate:

Signature:

Dino Lift Oy
Raikkolantie 145
FIN-32210 LOIMAA, FINLAND

Tel. +358 - 2 - 7625 800, Fax +358 - 2 - 7827 180, e-mail: dino@dinoliﬂ.num
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20.3 IGAPAEVANE KONTROLL VOI KONTROLL ENNE KASUTUSELEVOTTU

Seda kontrolli teostatakse alati, kui tdstuk alustab t66d uues téokohas ja iga téopaeva
alguses.

Kontrolli teostab tdstuki operaator.

Kontrollimise kéigus tuleb ptdrata tahelepanu jargmistele momentidele:

selgitage vilja tookoha maapinna tugevus (vt. tabelit “ekspluatatsiooni alustamine ja pinnase
kandvusomadused”)
kontrollige tostuki toestust

kontrollige horisontaalasendi indikaatori seisundit

kontrollige avariiseiskumissiisteemi tookorda, seda nii platvormil kui ka Sassii
juhtimispaneelilt

kontrollige avariilangetuse siisteemi tookorda

helisignaali seisundi kontroll

kontrollige tugijala Ioppliilitite méargutuli (11)

tulede ja reflektorite seisundi ja puhtuse kontroll

juhtseadmete seisundi ja platvormi litkumise kontroll

litkkumisteede, platvormi virava ja kdsipuude seisundi kontroll

masti litkumist takistavate 10ppliilitite kontroll (vt. hooldusjuhis)
tugijalgade liikumist takistavate 1dppliilitite kontroll (vt. hooldusjuhis)
olilekete kontroll

pidurite todkorra kontroll

kontrollige visuaalselt tdstuki konstruktsioone

vaadake, kus asuvad t66tsoonis vdimalikud elektrijuhtmed (vt punkt ,,Uldised ohutusjuhised)

kontrollige sissetombeketi seisundit (vt. punkt ,,Ohutusseadmete funktsioneerimine*)
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20.4 IGAKUINE, S.T. HOOLDUSKONTROLL

Seda kontrolli peab teostama valjadppinud ja téstukit hasti tundev isik. Kontroll h6lmab:
— koiki igapdevase kontrolli kdigus teostatavaid operatsioone
— masti ja platvormi kinnituskohtade kontrolli
— platvormi stabilisaatori seisundi ja funktsioneerimise kontrolli
— kandekonstruktsioonide seisundi visuaalset kontrolli
— raam

— kaidnumehhanism

teleskoop (véljasirutatud)

tugijalad ja nende liigendid

keevitusdmblusi pragude, soovitusdefektide ja murdekohtade leidmiseks

voimalike kdigus teostatud remonditddde ja keevitusdmbluste kvaliteeti
— platvormi vajumise kontroll (kirjelduse leiate hooldusjuhendist)

— tugijalgade vajumise kontroll (kirjelduse leiate hooldusjuhendist)

— hiidrovedeliku taseme kontroll

— elektrohiidraulilise poorleva adapteri kontroll; veenduge, et selles pole dlilekkeid, ja et
poorlemissiisteem toimib

— rehvide ja rehvirdhkude kontroll

— rattapoltide ja —pdidade kontroll

— podordmehhanismi 16tku kontroll

— veenduge, et sdiduseade todtab laitmatult

— elektrijuhtmete seisundi ja kinnituse kontroll
— kontrollige veotiisli seisundit

— veenduge, et koik tdhised, hoiatusteibid ja juht- ja kontrollseadmete identifitseeriv méargistus
on olemas, korras ja puhtad

— kontrollige tdstuki tildist puhtust
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20.5 IGA-AASTANE, S.T. KORRALINE KONTROLL

Seda kontrolli teostab peatiikis ,,Kontrollimine” nimetatud nduetele vastav ja oma padevust
tdestanud spetsialist vdi hooldusettevdte. Kontrolli kdigus tuleb pddrata erilist tdhelepanu
teraskonstruktsioonidele, ohutusvahenditele ja juhtstisteemide korrasolekule.

Puhastage masin enne kontrolli teostamist

Kontroll h6lmab jargmisi operatsioone ja toiminguid:

— igapdevase ja igakuise kontrolli kdigus sooritatavad operatsioonid

— hiidrosiisteemi pdhjalik kontroll

jOouseade

- ithendage manomeeter hiidrosiisteemi rohumdodtepunkti

- tommake teleskoop II kiirusel 1opuni sisse, s.t. piirasendisse, et hiidrovedelik
hakkaks voolama avariiklapi kaudu

- madrake rohk manomeetrist; sooja oli puhul on rohk 21-21,5 MPa (210-215
bar)

tugijalgade tagasivooluklapid
- tOstke seade tugijalgadele ja mdotke raami kaugus maast iga tugijala kohal
- astuge platvormile ja liikkake teleskoop vilja, mast peab olema horisontaalne
Keerake masti paar korda; viige tagasi ldhteasendisse, ja veenduge, et maapinna
ja raami vaheline kaugus pole muutunud.
- tostke tugijalad maast lahti ja jéitke tugijalad sellesse asendisse ca 10 minutiks
Veenduge, et tugijalad pole alla vajunud.

tostesilindri tagasivooluklapp
- tOstke masti Sassii juhtimispaneelilt ca 45 ° nurga alla ja liikake teleskoop vilja
Jélgige ca 10 minutit ja veenduge, et mast ei vaju alla.

teleskoobi silindri koormuse reguleerimisklapp
- tOstke mast Sassii juhtimispaneelist iiles ja liikake teleskoop veidi vélja; laske
masinal seista selles asendis ca 5 minutit
- veenduge, et teleskoop ei tdmbu iseeneslikult sissepoole

stabiliseerimissiisteemi koormuse reguleerimisklapp
- asetage platvormile ca 80 kg raskune koormus
- tostke ja langetage masti 4 - 5 korda
- veenduge, et platvormi asend ei muutu

elektrilised suunaklapid

- rakendage koiki masti ja kddnu funktsioone, ja veenduge, et koik liigutused
toimuvad digesti ning et liigutus 1dpeb kohe, kui juhtkang lahti on lastud.
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— késisuunaklapid
- veenduge, et tugijalgade ja sdiduseadme klapid toimivat korralikult, ja et
litkumist ei toimu, kui klapisdir on keskasendis

— elektrohiidrauliline poorlev adapter
- veenduge, et liitmikest ei leki oli
- veenduge, et podrdkang on hésti kinnitatud ega jai kinni

— silindrid

- viige tugijalad toestusasendisse ja kontrollige kolvivarte ja puhastuspindade
seisundit
Veenduge, et silindrites pole vilispidiseid lekkeid.

- tostke mast iilemisse asendisse ja kontrollige tdstesilindri kolvivarre ja
puhastuspinna seisundit

- kontrollige pea- ja sekundaarsilindri siisteemi peasilindri kolvivarre ja
puhastuspinna seisundit

- laske mast alla ja kontrollige platvormi all oleva sekundaarsilindri kolvivarre ja
puhastuspinna seisundit

— lodvikud
- veenduge, et 1ddvikud pole kulunud ega leki

— torud
- veenduge, et torud pole mdlkis, et neist ei leki 0li, et nad pole kinnituskohtades
soovitunud ega hdordunud
Veenduge, et torud on kinni

liitmikud
- veenduge, et 16dviku- ja toruliitmikes pole lekkeid

elektrisiisteemi pdhjalik kontroll

- veenduge, et juhtimispaneelid on kuivad, puhtad ja nende tihendid on korras
- kontrollige kaabliklemmide seisundit, nende niiskuskindlust

- kontrollige 16ppliilitite seisundit ja kinnitusi

- kontrollige 16ppliilitite 1dbilaskemuhvi pingsust

- kontrollige elektriliste klappide liitmike seisundit

- kontrollige magnetklappide liitmike seisundit

- kontrollige visuaalselt koikide elektrijuhtmete seisundit

- kontrollige toitepistiku seisundit

- kontrollige elektrimootori seisundit

- kontrollige rikkevooluliiliti td6korda

— silindrite kinnituse kontroll

- kontrollige tugijalasilindrite liigendilaagrite ja —tappide seisundit ja
liigenditappide lukustuse seisundit

- kontrollige mastisilindrite liigendilaagrite, —tappide ja liigenditappide lukustuse
seisundit

- kontrollige teleskoopsilindri liigendilaagrite, —tappide ja liigenditappide
lukustuse seisundit

Kontrollige pneumoamortisaatorite seisundit.

- kontrollige pea- ja sekundaarsilindrite liigendilaagrite, —tappide ja

liigenditappide lukustuse seisundit
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masti liigendi kontroll
- kontrollige masti liigendite teljetapi ja laagrite ja tapi lukustuse seisundit

tugijalgade ja tugiplaatide kontroll
- kontrollige tugijalgade mehaanilist struktuuri ja keevisdmblusi
Konstruktsioonis ei tohi esineda deformatsioone ega murdekohti.
Keevisdmblustes ei tohi olla murdunud kohti ega rebendeid.
- veenduge, et tugiplaadis ei esine deformatsioone, murdekohti ega rebendeid
Kontrollige ka seda, et tugiplaati on vdimalik liigendil hdlpsasti pdorata.

masti kontroll

- liikkake teleskoop vilja, ja veenduge, et mastis pole plisivaid deformatsioone,
mdlke ega tugevalt kulunud kohti

- veenduge ka selles, et keevisdmblused on terved, et neis pole murdunud kohti
ega rebendeid

- kontrollige masti kinnitusplatvormi seisundit, veenduge, et neis pole murdunud
kohti ega rebendeid

- kontrollige platvormi kinnituste seisundit

- kontrollige platvormi liigenditapi lukustust

- kontrollige plaadiketi seisundit, kinnitust, tappide lukustust ja vedru pingsust

- kontrollige energia iilekandeketi ja selle kinnitusplatvormide seisundit ning
poltide pingsust

- kontrollige masti liugklotside 16tku ja kinnitust

platvormi kontroll

- tldseisund

- veenduge, et platvormis pole piisivaid deformatsioone, tugevalt kulunud kohti
ega molke

- veenduge, et kdsipuud, astmed, véirava ja vdrava hinged on terved

- kontrollige platvormi pdhjaplaat on terve

- kontrollige kandekonstruktsioonide seisundit, veenduge, et neis pole tugevaid
molke ega deformatsioone

koikide katete kontroll
- kontrollige sekundaarsilindri katte seisundit
- kontrollige mastiotsa katte, kdinumehhanismi katete, Sassii juhtimispaneeli
kaane, turvaseadme kaane, platvormi juhtimispaneeli kaane, tagatulede
turvakaane seisundit

koikide poltiihenduste visuaalne kontroll

pooramisseadmete kontroll
- uldseisund
- kontrollige nurkkdigu 16tku ja kinnitust
- kontrollige hammasringi seisundit
- kontrollige kdanulaagri 16tku
- kontrollige kddnulaagri kinnituspoltide pingsust 150 Nm (M12)
- kontrollige kd&numootori kinnitust
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— Sassii kontroll

- tldseisund

- kontrollige veotiisli kinnitust raamiga

- kontrollige veotiisli seisundit ja kinnitust Sassiiga

- kontrollige telje seisundit ja selle kinnitust

- kontrollige piduritrosside ja —hoobade seisundit

- kontrollige rattapoidasid, kinnituspoltide pingsust, rehvide seisundit ja
rehvirdhku

- kontrollige sdiduseadme seisundit, selle komponentide kinnitust ja
elektrikomponentide katete seisundit

- kontrollige masti transporditoe seisundit

— testige tostuki funktsioone, juhtseadmete toimimist 120 kg raskuse koormusega
platvormil

— kontrollige testimise ajal ka Idppliilitite funktsioneerimist (kirjelduse leiate
hooldusjuhistest)

- masti t66d takistavad 16ppliilitid tugijalgades
- tugijalgade t60d takistavad loppliilitid veotiislis

- pérast todfunktsioonide testimist ja testisditu tuleb veenduda, et koormus pole pdhjustanud
teraskonstruktsioonide voi muude koormatud komponentide konstruktsioonilisi defekte nagu
rebendid vai ohtlikud piisivad deformatsioonid

- regulaarse kontrolli teostamise kohta tuleb pidada protokolli, kuhu kantakse jargmised seigad:

1. kontrollskeem

2. informatsioon keevitamise teel teostatud remonttoodest
1) millal teostatud
2) kes tegi
3) millises kohas

- kui iga-aastane kontroll on teostatud ja masin on valmis kasutuselevotuks, tuleb kontrollimise
kuupidev kanda masina kontrollplaadile

20.6 SPETSIAALNE KONTROLL
(KONTROLLIMINE PARAST ERAKORDSET OLUKORDA)

Kontroll tuleb sooritada juhul, kui tdstuk on saanud viga, vdi on muul viisil sedavord
kannatada saanud, et selle tugevus voi muu ohutust mdjutav tegur on kahjustunud.

— sellisel puhul kontrollitakse tdstukit nii kasutuselevdtu eelse kontrolli juhiste jargi

— tostukile tuleb sooritada koormustest 50 % tilekoormusega ja stabiilsustest
— kontrolli kohta koostatakse protokoll
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20.7 KORRALISE HOOLDUSE KAIGUS TEOSTATAV KOORMUSTEST

1. Toetage masin tugijalgadel tasasele ja kandvale maapinnale. Vajutage tugijalad 16puni alla
(toetuspinna laius minimaalne)

2. Keerake mast veotiisli pealt dra ja laske alla

3. Asetage platvormile 120 kg raskune kaalutud koormus.

4. Tostke mast maksimaalselt tiles ja liikake teleskoop vilja (maksimaalne tostekdrgus)

5. Laske mast alla horisontaalasendisse (maksimaalne haardeulatus).

6. Po&orates masti enam kui 360° jélgige seadme stabiilsust.

7. Tommake teleskoop sisse ja laske mast alla.
Kui eelpool kirjeldatud koormustestide ajal ning parast koormuse rakendamist sooritatud kontrolli
kiigus ei leita tdstuki konstruktsioonis ja stabiilsuses midagi viga olevat, voib tdstukit kasutada
tingimusel, et jérgitakse kdesolevas kasutusjuhendis toodud todulatuse/koormuse diagrammil
nédidatud véartusi.

Tdstuki maksimaalne lubatud platvormi koormus on 120 kg

— tostukile sooritatakse koormustest 50 %-lise lilekoormusega, seejirel kontrollitakse pdhjalikult
tdstuki konstruktsioone esmase, s.t. kasutuselevotuga seoses teostatava kontrolli kdigus

— iga-aastase hoolduse ja kontrolli kdigus sooritatakse tdstuki korraline iilevaatus, testitakse
tostuki funktsioneerimist ja sditmist maksimaalse lubatud koormusega ning kontrollitakse
pohjalikult kandvate konstruktsioonide seisundit

— marge koormustesti teostamise kohta kantakse kasutuselevotu eelse iilevaatuse protokolli ning

mirge funktsioonitesti ja sdidutesti kohta tehakse iga-aastase hoolduse ja iga-aastase, s.t.
korralise iilevaatuse protokolli
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21 JUHISED VIGADE AVASTAMISEKS

| VIGA

VEA KORVALDAMINE

1. Elektrimootor ei kaivitu, ehkki imberliliti o
stardinupule

n asendis 1b voi 1c, ja te vajutate

Avariiseiskamise nupp on jadnud alla

Tdmmake nupp iiles ja kdivitage mootor
stardinupust.

Sulavkaitse F1, F2 voi F3 on katki.

Paigaldage uus sulavkaitse (10 A)

Umberliilitile ei tule elektrivorgust voolu
(230V).

Kontrollige toitejuhtmeid ja —kaableid ning
jaotuskarbi ja sulavkaitsmete seisundit

Rikkevoolu kaitseliiliti on sisse lilitunud

Liilitage sisse rikkevoolu kaitseliiliti .

Umberliilitile tuleb pinge, aga ei lihe sealt
edasi.

Kontrollige timberliiliti toimimist ja vajadusel
asendage uuega.

Toitepinge tuleb timberliilile ja 1dheb sealt ka
edasi

Kontrollige mootori juhtimiskontaktori ja
termorelee toimimist ja kontaktorit juhtivate
releede funktsioneerimist.

Teleskoobi keti 1oppliiliti RK7 on lahutanud
kontaktori vooluringi

Kontrollige RK7 funktsioneerimist ja seadistage
vastavalt peatiikile ,,Masti ja raami seisundi
kontrollimine”.

2. Ukski platvormi funktsioonidest ei hakka to6le, ehkki elektrimootor kaib ja timberluliti

on asendis 1b voi 1c

Tugijalgade mérgutuli ei pdle

Kontrollige tugijala 1oppliilitite (RK11, RK12,
RK13 ja RK14) tookorda.

Tugijala Ioppliiliti roheline margutuli pdleb, aga
masti liigutused ei toimi.

Kontrollige tugijala vooluringi kaitsereleed SR2.

Kontrollige, kas viga on elektri- vdi hiidrosiisteem

3. Tugijalad ei toimi

1S

Mast ei ole transporditoel.

Asetage mast transporditoele.

Umberliiliti on vales asendis.

Keerake umberliliti asendisse 1b.

Masti oppliiliti ei ole sulgunud.

Asetage mast korralikult transporditoele,
kontrolli 16ppliiliti RK3 funktsioneerimist.
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| VIGA

VEA KORVALDAMINE

4. Tostuki toitevool ei lulitu sisse, ehkki Umberluliti on asendis 1b voi 1c

Toitevool aktiveerimata.

Vajutage kiivitusnuppu, et toitevool sisse
lilituks.

Sulavkaitse F1, F2 voi F3 on katki.

Vahetage sulavkaitse ja vajutage kdivitusnuppu.

Kontrollige, kas viga on elektri- voi hiidrosiisteemis

5. Platvormi litkumine hairitud - vdimalik on sooritada vaid uksikuid liigutusi

Héired ebaméddrased, ebaregulaarsed.

Veenduge, et hiidrovedelik ja —filter on
vahetatud.

Puhastage/peske solenoidklappide sdired ja
klapipesad (nduab eriti piinlikku puhtust —
voimalikke héirivaid osakesi ei pruugi palja
silmaga niha).

Viga voib olla tingitud ka juhtkangide ajutistes
kontaktihdiretes.

Pihustage niiskusetdrje vahendit.

6. Mast vajub aeglaselt alla.

“tagastusklapp”, s.t. rohu all avanev
lukustusklapp lekib.

Eemaldage klapp ja puhastage see mustusest.
Kontrollige rongastihendite seisundit.

Paigaldage klapp hoolikalt oma kohale — dige
pingutusmoment on 60 Nm.

Vajadusel asendage klapp uuega.
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| VIGA | VEA KORVALDAMINE
7. Mast ei tbuse
Vt. punkt 5.
Solenoidklapp lahti.

Muud pdhjused, vt. punkti, kus rddgitakse
solenoidklapi kinnijadmisest.

Toste juhtimisseadme kasutamisel kdivitub
pooramisfunktsioon.

Kéanu magnetklapp on to6asendisse kinni
jédnud.

Peske sdir ja klapipesa hoolikalt.

8. Teleskoop ei toimi

Vt. punkt 5.

Veenduge, et teleskoobi solenoidklapp pole
jaanud keskmisesse asendisse, s.t. lahti.
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| VIGA

| VEA KORVALDAMINE

9. Teleskoop vajub aeglaselt sisse

Koormuse reguleerimisklapp lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 6
(tagastusklapp).

10. Platvorm vajub taha

Pdhjapoolne koormuse kahepoolne
reguleerimisklapp lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 6
(tagastusklapp).

Platvormi all olev koormuse reguleerimisklapp
lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 6
(tagastusklapp).

11. Platvorm vajub ette

Varrepoolne koormuse kahesuunaline
reguleerimisklapp lekib.

Toimige nii, nagu eespool kirjeldatud.

12. Tugijalad ei toimi, ehkki imberliliti on ase

ndis 1b

Mast ei ole toestatud.

Asetage mast toele.

Masti/tugijala solenoidklapp ei toimi (jdib
keskmisesse asendisse).

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 5.

13. Tugijalg ei pUsi toestusasendis (joonis)

Pohja poolne tagasivooluklapp lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 6
(tagastusklapp). Pingutusmoment 55 Nm.

€
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| VIGA

| VEA KORVALDAMINE

14. Tugijalg ei pusi transpordiasendis (joonis)

‘ Hoova poolne tagasivooluklapp lekib.

‘ Toimige nii, nagu eespool kirjeldatud.

15. Soiduseade ei funktsioneeri, ehkki iUmberliliti on asendis 1b

Mast ei ole toestatud.

Asetage mast toele.

Masti/tugijala solenoidklapp ei toimi (jaéb
keskmisesse asendisse).

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 5.

16. Liiga vaike pidurdusjéud

Liiga suur 16tk pidurdussiisteemis.

Reguleerige pidurisiisteemi (vt peatiikki ,,Ratta
pidurid ja laagrid®).

Pidurite hddrdepinnad pole sisse sdidetud.

Kasipiduri kang tdommatakse veidi "peale" ja
soidetakse nii 2-3 km.

Piduriklotsid "klaasjad", mddrdunud voi on
hodrdepindadel oli.

Paigaldatakse uued piduriklotsid.
Piduritrumli hddrdepinnad puhastatakse.

Pealejooksupiduri veohoob liigub kangelt.

Madérige.

Pidurivarras vdindunud vai jadb kinni.

Vajab remonti.

Piduritrossid roostes voi murdunud.

Vahetage piduritrossid.

17. Pidurdus ebaiihtlane vdi katkub

Liiga suur 16tk pidurdussiisteemis.

Reguleerige pidurisiisteemi uuesti (vt peatiikki
,»Ratta pidurid ja laagrid*).

Pealejooksupiduri amortisaator defektne.

Paigaldage uus amortisaator.

Pidurdusautomaatika piduriklots jaib kinni.

Paigaldage uus piduriklots.

18. Pidurid Uhepoolsed (pidurdus ainult Uhe rattaga)

Valesti reguleeritud pidurid.

Pidurid reguleeritakse paigaldusjuhiste jargi
uuesti.

Pdhjuse voite leida ka punktis 17 kirjeldatute
scast.

19. Tostuk hakkab pidurdama juba siis, kui gaasi vihendada

‘ Pealejooksupiduri amortisaator defektne.

‘ Paigaldage uus amortisaator.

20. Pidurdamine raske v0i vdimatu

Pidurisiisteem reguleeritud liiga pingsaks.

Reguleerige pidurisiisteemi (vt peatiikki ,,Ratta
pidurid ja laagrid®).
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| VIGA | VEA KORVALDAMINE

21. Ketaspidurid kuumenevad Ule

Piduristiisteem valesti reguleeritud. Reguleerige pidurisiisteemi (vt peatiikki ,,Ratta
pidurid ja laagrid®).

Ketaspidur méadrdunud. Puhastage.

Pealejooksupiduri — veopoolse otsa Jouiilekandehoob voetakse maha, puhastatakse ja

jouiilekandehoob jaab kinni. méadritakse.

Kisipiduri kang ei liilitu tdiesti vélja. Viige késipiduri kang vaba-asendisse.

22. Kuulhaakeseade ei fikseeru
Kuulhaakeseadme sisemus must. Puhastage ja méérige.

Vedava sdiduki haakekuul liiga suur. Modtke haakekuul dra. Vastavalt standardile
DIN74058 peab kuuli 1abimdot olema max. 50
mm ja min. 49,5 mm.

Kui mdddud on erinevad voi kui kuul ei ole
tiiesti imar, tuleb see vahetada.

Kui te vahetate piduriklotse, tuleb alati vahetada korraga kdik piduriklotsid.

Pidurite kokkupanemisel tuleb jilgida, et vedrud, piduriklotsid ja laiendusvedru on digesti tagasi
asetatud.

Pidurite reguleerimisel tuleb rattaid keerata ette (sdidusuunas)!

Loomulikult on defektide vdimalusi rohkemgi, ent tldjoontes on vea pdhjuseks UKs
jargmistest asjaoludest:

— madal to6pinge (toitekaabel liiga pikk voi klemmid liiga kitsad)

— mustus hiidrosiisteemis

— lahtitulnud elektriklemm v&i niiskest dhust tingitud kontaktihdire

JALGIGE, ET TOSTUK OLEKS ALATI PUHAS JA KUIV.
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22 ULDTEAVE HUDROSUSTEEMI KOHTA

Kui soovitakse sooritada mdnda liigutust, peavad kaks samaaegselt toimima magnetklappi, s.t.:

— suunaklapp ja mast
TUGIJALAD/MAST
— suunaklapp ja korv
— suunaklapp ja teleskoop MAST
— suunaklapp ja podre
PLATVORMI
STABILISEERIMINE
TELESKOOP
KAANE

Vajutage magnetklapi peal olevat naastu.

Kui liigutused toimuvad, on viga elektri poole juhtimisseadmetes vdi on spindlitel mustus, mis
pOhjustab kinni kiilumise (vt. vigade leidmise skeem, p.4).

Kui moni liigutus ei funktsioneeri, on viga hiidrosiisteemis.
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23 ELEKTRIKOMPONENDID
120001 —

23.1 SASSII JUHTIMISKESKUS (LCB), RELEED

K1: MOOTORI (M1) KAIVITUSKONTAKTOR
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F1 10A.

K2: AVARIISEISKAMISNUPU ABIRELEE
Liilitab vilja vorgupinge (230VAC).
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F1 10A.

K23: KONTROLLERI RELEE
Katkestab voolu masti valikuklapilt, kui kiiruse valimine ja soit ei ole aktiveeritud.

K34: ELEKTRIMOOTORI VIIVITUS
Seiskab elektrimootori 4-sekundilise viivitusega pérast seda, kui juhtimine platvormilt on
16ppenud.

K53: 2. KIIRUSE LULITUMISE VIIVITUSRELEE
Liilitab litkumise aktiveerimisel 2. kiiruse sisse 1-sekundilise viivitusega.

SR2: TUGIJALGADE FUNKTSIONEERIMIST KONTROLLIV KAITSERELEE
Kaitserelee nullistub, kui koik tugijalgade 16ppliilitid (RK11, RK12, RK13 ja RK14) on
sulgunud, misjarel on voimalik masti kasutada.

SR4: AVARIISEISKUMISE KONTUURI KAITSERELEE

SASSII JUHTIMISPANEEL (LCB), LULITID

S1: BLOKEERIV AVARIISEISKAMISE LULITI
Peatab koik funktsioonid vilja arvatud avariilangetus ja helisignaal.

S2: KAIVITUSLULITI
Juhib elektrimootori kontaktorit ja sisepdlemismootori puhul mootori kéivitussolenoidi.

S3: SEISKAMISLULITI
Katkestab toitepinge elektrimootori juhtimiskontaktorilt ja sisepdlemismootori
seiskamisreleelt.

S16: MASTI POORE PAREM-VASAK
Tagastuv kippliiliti (Sassii juhtimispaneel).

S17: MAST ULES-ALLA
Tagastuv kippliiliti (Sassii juhtimispaneel).

S18: TELESKOOP SISSE-VALJA
Tagastuv kippliiliti (Sassii juhtimispaneel).
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S20: KORVI STABILISEERIMINE ETTE-TAHA
Tagastuv kippliiliti (Sassii juhtimispaneel).

23.2 SASSII JUHTIMISPANEEL (LCB), MUUD

F1: KAIVITUSKONTUURI JA AVARIISEISKUMISE KONTUURI SULAVKAITSE 10A
F2: MASTI LIIKUMISKIIRUSTE JUHTIMINE 10A
F3: ALUS JA VALIKUKLAPID 10A

F11: PISTIKUPESAD PLATVORMIS 10A

H3: ROHELINE VALGUSDIOOD
Niitab tugijalakontuuride RK11-RK14 t66d.

HM1: TOOTUNNILOENDUR
Moddab masina kasutusaega tundides.

Q1: VOTMEGA UMBERLULITI
Umberliiliti, millega valitakse juhtimise koht.
la=Off
1b = Sassii juhtimispaneel
lc = platvormi juhtimispaneel

Ul: VOLTMEETER
Kui juhtimispinge on sisse liilitatud, néitab voltmeeter vahelduvvoolu pinget.

PLATVORMI JUHTIMISPANEEL (UCB), LULITID

DMK: KONTROLLERI LULITI

JST: JOYSTICK

Parempoolse juhtkangi liigutamine: mast iiles-alla, pddre parem-vasak.

Vasakpoolse juhtkangi liigutamine: teleskoop sisse- ja vilja.

S4: BLOKEERIV AVARIISEISKAMISE LULITI
Peatab koik funktsioonid peale avariilangetuse ja helisignaali.

S10: HELISIGNAALI MOODAVIIK
S12: KORVI STABILISEERIMINE ETTE-TAHA

Juhtimisliiliti, tagastuv kippliiliti.
Stabiliseerimine toimub nupule S29 vajutamisel ja liilitthoova S12 pddramisel.
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23.3 PLATVORMI JUHTIMISPANEEL (UCB), MUUD

PR: PISTIKUPESA KORVIS 230VAC 16A

23.4 LOPPLULITID

RK3: MASTI TOE LOPPLULITI
Blokeerib tugijalgade ja sdiduseadme funktsioonid, kui mast ei ole lastud toele
transpordiasendisse.

RK7: MASTI TELESKOOBIKETI KAITSELULITI.
Kaitseliiliti rakendudes elektrimootor seiskub. Loppliiliti katkestab kontaktori K1
juhtimispinge, mille jirel toimib ainult avariilangetuse siisteem.

RK11-RK14: TUGIJALGADE KAITSELOPPLULITID
Loppliiliti sulgub, kui tugijalale rakendub piisavalt suur joud.
Takistab masti kasutuselevottu, kui tugijalad ei ole kindlalt vastu maad ja koik loppliilitid
on sulgunud.
MUU MARKEERING
J1: PISTIK
M1: ELEKTRIMOOTOR 230VAC 1,5kW
PL: POORLEV KONTAKT
Sassii ja kddnuseadme vahel olevad elektrikontuurid liiguvad lébi elektrilise pdorleva

kontakti.

T1: VOIMSUSE ALLIKAS
Edastab siisteemi juhtimispinge 12VDC, kui masin t66tab vahelduvvooluga.

VVK: RIKKEVOOLU LULITI 25A 30ms

AM1: SUMISTI
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24 ELEKTRIKOMPONENDID 120T 120003 ->

TUNNUS [POSITSIOON NIMETUS FUNKTSIOONI KIRJELDUS
C1l CH Pistik 230 VAC toitevoolule 1. astme pistik
El LCB Termorelee 230 VAC elektrimootorile
Filter haire
EMC-16 CTB kdrvaldamiseks | 230 VAC toitevoolule

F1 LCB Sulavkaitse 10A | Avariiseiskamise kontuur

F11 LCB Sulavkaitse 10A |Platvormi pistikupesade automaatsulavkaitse

F2 LCB Sulavkaitse 10A | Masti liikumise juhtimine

F3 LCB Sulavkaitse 10A |Kaitse ja masti/Sassii valik

H3 LCB Margutuli Tugijalgade vooluring, roheline

HM1 LCB Tootunniloendur | Elektrimootori té6tunnid

K1 LCB Kontaktor Elektrimootor 230VAC

K17 HN Relee Agregaadi starterivoolu juhtimine 12 VDC

K2 LCB Kontaktor Avariiseiskamine

K20 HN Relee Agregaadi 6huklapi juhtimine 12 VDC
K23 LCB Relee Kontrolleri funktsioneerimine, 12 VDC
K27 LCB Relee 230 VAC kasutuse/ agregaadi valik

230 VAC mehhanismide lulituse viivitusrelee
K34 LCB Relee juhtimisel platvormilt
Agregaadi t00 takistus kui sisse on lilitatud 230

K41 HN Relee VAC, 12 VDC

K42 HN Relee Agregaadi kéivitus, 12 VDC

K53 LCB Relee 2. kiiruse ldlituse viivitusrelee, 12 VDC
M1 RU Elektrimootor | 230VAC

PL RU Poorlev adapter | Platvormi ja Sassii vaheline po6rlev kontakt
PR UCB Pistikupesa 230 VAC platvormil

Q1 LCB Votmega luliti | Pealdliti ja juhtimiskoha valik
RK11 CH Loppluliti Tugijalg
RK12 CH Loppluliti Tugijalg
RK13 CH Loppluliti Tugijalg
RK14 CH Loppluliti Tugijalg

RK3 CH Loppluliti Masti tugi

RK7 BOOM Loppluliti Masti kettide kontroll

Seenekujulise

S1 LCB nupuga luliti Avariiseiskamine

S10 UCB Nupp Sumisti

S12 UCB Kippldliti Platvormi asendi korrektsioon

S15 LCB Umberliliti Kiiruse valik ja kontrolleri liliti

S16 LCB Kipplaliti Masti poore

S17 LCB Kipplaliti Masti tGste

S18 LCB Kipplaliti Teleskoop

S2 LCB Nupp Mootori 230VAC Kkaivitus

S20 LCB Kippldliti Platvormi asendi korrektsioon

S23 UCB Umberliliti Kiiruse valik ja kontrolleri lliti

S24 LCB Nupp Sdiduseadme juhtimine

S25 LCB Nupp Soiduseadme juhtimine

S26 LCB Nupp Sdiduseadme juhtimine

S27 LCB Nupp Sdiduseadme juhtimine

S3 LCB Nupp Mootori 230VAC seiskamine

S4 UCB Seenekujulise | Avariiseiskamine

76




DINO 120T

nupuga laliti
S40 HN Nupp Honda dhuklapp
S41 UCB Nupp Honda 6huklapp
S5 ucCB Umberliliti Honda mootori kaivitamine/seiskamine
S6 HN Umberliliti Honda mootori kaivitamine/seiskamine
S7, S8 UCB Juhtkang Masti poore ja tbstmine
S9 UCB Juhtkang Teleskoop
SR2 LCB Kaitserelee Masti liikumine
SR4 LCB Kaitserelee Avariiseiskamise kontuur
T1 LCB Teabeallikas 230 VAC/ 12 VDC hakkuri
VM1 LCB Voltmeeter 230VAC
VVK CTB Rikkevoolultliti | 230 VAC toitevoolule
Mitmekontaktiline
X21 UCB pistikihendus | Platvormi juhtimispaneel
Mitmekontaktiline
X22 UCB pistikihendus | Platvormi juhtimispaneel
AM1 RU Sumisti Platvormilt juhitav hoiatav helisignaal
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26 HUDRAULIKAKOMPONENDID 120001 ->
Osa nr Nimetus nr Nimetus Kogus/ tk
1 47.171 Rohufilter 1
2 47.2397 Agregaat 1,5 kW240VAC 1
3 47.2273 Hiidromootor (pdore) 1
4 47.2953 Soiduseadme klapp (lisavarustus) 1
5 47.2659 Voolutakistusklapp 4
6 47.2987 Magnetklapp 1
7 47.2928 Prioriteetklapp 1
8 47.2720B Manuaalne suunaklapp 1
9 47.2398 Hiidromootor 2
10 47.2722 Koormuse reguleerimisklapp 1
11 47.2722 Koormuse reguleerimisklapp 1
12 47.2722 Koormuse reguleerimisklapp 1
13 47.2630 Magnetklapp 1
14 47.2740 Rdohupiirdeklapp 1
15 47.2749 Rdohupiirdeklapp 1
16 47.2808 Rdohupiirdeklapp 1
17 47.2769 Kahepoolne koormuse reguleerimisklapp 1
18 47.377 Rdohuga avanev vastuklapp 8
19 47.2990 Avariilangetuse klapp 1
20 47.2930 Takisti vastuklapp 2
21 47.2713 Magnetklapp 1
22 47.379 Magnetklapp 1
23 47.378 Magnetklapp 1
24 47.190 Ohutusventiil R1/2" 1
25 4CB1944 Poorlev adapter (hiidroosa) 1
26 2CB3945 Silinder (teleskoop) 1
27 2CB3938 Silinder (tdste) 1
28 2CB3775 Silinder (tugijalg)
29 DL10.007 Silinder (peasilinder) 1
30 DL10.005 Silinder (sekundaarne) 1
31 47.2667B Grupiplaat 1
32 47.2972 Suunavahetuse vastuklapp 1
33 47.2714 VENTIILIPLOKK 1
34 47.2969 Koormuse reguleerimisklapp 1
35 47.2576 Voolutakistusklapp 4
36 47.2989 Magnetklapp 1
37 47.2858 Kahepoolne koormuse reguleerimisklapp 2
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