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2000-tunnine / aastane hooldus

Tehke koik igapaevased, 50-, 250-, 500- ja
1000-tunnised hoolduskontrollid.

Ohupuhasti vilimine ja sisemine filter - vahetage vilja.

A\ HolATUS

VALTIGE SURMA VOI TOSISEID VIGASTUSI

Arge kunagi puhastage ega piiiidke eemaldada 6hupuhasti filtrit,
kui mootor tootab.

MARKUS: Vahetage vélimine element pérast 5 korda puhastamist véi

iaa 2000 t56t i idrel vélia.
iga ootunni jarel valja Joonis 97

MARKUS: Asendage sisemine element alati, kui paigaldatakse uus
vélimine element.

1. Avage masina kiilgmine uks, eemaldage 3 lukustit (1, joonis 97),
seejarel eemaldage kate.

2. Eemaldage 6hupuhasti kaanelt (2, joonis 97) evakuatsiooniklapp

(2).

MARKUS: Kontrollige evakuatsiooniklapi tihendite huulid
kulumise vbi kahjustuste suhtes. Vajaduse korral
vahetage klapp vélja. Paigaldage evakuatsiooniklapp
nii, et huuled oleksid paralleelselt kaanega.

3. Hoidke valisklappi (3, joonis 98), kiigutage seda kergelt Ules ja
alla ning kiigutage elementi, et see vélja tommata. Eemaldage
parast seda sisemine element (4, joonis 98).

4, Pihkige dhupuhasti kaanele ja 6hupuhasti korpuse sisekiljele
kleepunud mustus ara.

MARKUS: Vilise elemendi vahetamisel vahetage samaaegselt
Vélja ka sisemine element. Arge kasutage sisemist
elementi uuesti.

MARKUS: Kui sisemine element ei ole korralikult paigaldatud
ning vélise elemendi ja katte paigaldamine toimub
vélise elemendi kahjustamise téttu.

Joonis 98

DS2102099

DS2102100
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5. Eemaldage sisemine element (4, joonis 98) ja paigaldage uus
sisemine element. Asetage sisemine element korralikult sisse, et
see ei liiguks.

6. Likake uus valisseade (3, joonis 98) otse ohupuhasti
korpusesse.

A\ MARKUS

Paigaldage ohupuhasti filtrid kindlasti diges suunas. Kui
paigaldussuund on vale, kahjustab see ohupuhasti filtreid
voi mootorit.

7. Asendage katte (2, joonis 99) O-rongas (5, joonis 99) uue osaga.

MARKUS: Kui elemendi sisestamisel on kummi otsas kiilunud
vOi véliskate ei ole sirgelt sisse liikatud ja kate on
kokku pandud
konksu jéuga pérast seda, konksu ja 6hu
puhasti korpus voib kahjustada.

DS2102101
Joonis 99
8. Paigaldage kate (2, joonis 101), nagu allpool kirjeldatud. 3
A.  Joondage kate elemendi kiilge. /
B. Haakige sulgurite (3, joonis 101) otsa 6hupuhasti korpuse (
véljaulatuva osa kilge ja lukustage see oma asendisse.

C. Lukustades sulgurid (3, joonis 101) asendisse, rakendage

konksud kordamédda vastaskilgedele (Ulevalt, alt,
vasakult, paremalt) samamoodi nagu poltide pingutamisel.
D. Paigaldage kate (2, joonis 101) alati nii, et evakueerija (1,
joonis 101) on suunatud maapinna (A) poole. \
EX1300864

E. Kui kate (2, joonis 101) on paigaldatud, kontrollige, et  Joonis 100
Ohupuhasti korpuse ja katte (2, joonis 101) vahe ei oleks
liga suur. Kui see on liiga suur, eemaldage kate ja
paigaldage see uuesti.

>

. EX1404491
Joonis 101
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Jahutusvedelik - vahetus

MARKUS: Arge segage etiileengliikooli ja propiileengliikooli
Jjéétumisvastast ainet kokku. Lisateavet lehel "Mootori
Jahutusstisteem" ja "Jaatumisvastaste ainete tidbid".

A\ HoIATUS

VALTIGE SURMA VOI TOSISEID VIGASTUSI

Laske mootoril enne radiaatorikorki vabastamist jahtuda.
Veenduge, et lahutage korki aeglaselt, et vabastada allesjaanud
rohk.

Radiaatori puhastamine toimub mootori té6tamise ajal. Olge
aarmiselt ettevaatlik, kui tootate tootava mootori peal voi selle
laheduses. Veenduge, et lukustate ja méargistate juhtimisseadmed,
et personal saaks teada, et tehakse hooldustoid.

Arge eemaldage radiaatori korki, kui see ei ole vajalik. Kontrollige
jahutusvedeliku taset jahutusvedeliku kogumispaagis.

A\ MARKUS

Arge segage eri tootjate jaitumisvastaseid aineid kokku. Kahe
tihendi segamine voib pohjustada vooraste ainete tekkimist, mis
voivad slsteemi kahjustada. Seetottu on soovitatav kasutada
volitatud DEVELONi originaaljaatumisvastast lahust.

Parima jahutusvdime saavutamiseks hoidke jadtumisvastase aine
ja vee segamissuhet 50 : 50. Ainult vee kasutamine voib
jahutuskontuuri korrodeerida.

Karmides tootingimustes peaks klient sageli kontrollima
jahutusvedeliku toimivust ilmastikuoludele sobivuse osas ja
seejarel maarama jahutusvedeliku vahetustsiikli.

1. Avage aeglaselt paisupaagi kork (joonis 102), et lasta vdimalikul
rohul vabaneda.

MARKUS: Vt "Vedelikumahud" lehekiiljel 4-18. mahu kohta.

MARKUS: Ménel mudelil véib puududa paisupaak véi
radiaatorikork. See juhis kehtib ainult nende puhul,
millel on kork.

DX140LC-7K
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10.

Asetage anum radiaatori alla ja avage aravoolutolp (joonis 103).

MARKUS: Hévitage tiihjendatud vedelikud vastavalt kohalikele
kehtivatele keskkonnaalastele seadustele ja
eeskirjadele.

Taitke jahutussiisteem loputuslahusega.

Kaivitage mootor madalal tihikaigul, kuni jahutusvedeliku
temperatuuri  naidik jduab "VALGESSE VALJA". Kaivitage
mootorit veel kimme minutit.

Laske mootoril jahtuda.
Tuhjendage loputusvedelik ja taitke siisteem veega.
Kaivitage mootor uuesti, et vesi saaks taielikult ringelda.

Kui mootor on jahtunud, laske vesi maha ja taitke susteem
Umbritsevale temperatuurile vastava jaatumisvastase seguga.
Vaadake jahutusvedeliku  kontsentratsiooni  tabelit. Vit
"Jaatumisvastaste ainete kontsentratsioonitabelid" lehekiljel 4-
92.

Kaivitage mootor ilma paigaldatud paisupaagi korgita, et kogu
Ohk oleks slsteemist valja puhastatud. Taitke radiaator
taitekaelani.

Tuhjendage ja taitke radiaatori jahutusvedeliku taastamispaak.

Joonis 103

DS2300309
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Hudraulikadli ja imufilter - vahetage valja.

A\ HolATUS

VALTIGE SURMA VOI TOSISEID VIGASTUSI

Hudraulikadli on parast masina to6tamist kuum. Laske siisteemil
jahtuda, enne kui proovite hiidraulikakomponente hooldada.

Hudrauliline paak on réhu all. Kallutage 6hutuskorki iiles, et rohu
all olev 6hk saaks viljuda. Parast rohu vabanemist eemaldage
hoolduskatted.

A\ MARKUS

Veenduge, et puhastate hiidraulikapaagi pealt, eriti tditmisava ja
filtriavade imbrusest, igasuguse mustuse voi vee.

MARKUS: Séltuvalt teostatava kaevetdd tiibist, té66tingimustest
(vdga kuum véi tolmune) ja kasutatavatest tdiendavatest
esiotsa lisaseadmetest (hldrauliline purustaja jne) tuleb
hidraulilist vedelikku vahetada sagedamini.

1.  Parkige masin kindlale ja tasasele pinnasele. Kiigutage tlemine
konstruktsioon paralleelselt roé0basteega. Langetage poom ja
asetage kopp maale, nagu on naidatud joonisel 105.

Viige turvakang "LOCK" asendisse.
Seisake mootor.

Vabastage surudhk hidraulikapaagist, kallutades hingamisteede
korki Ules (1, joonis 108).

5.  Tihjendage hidraulikadli paagist mahutisse, mis mahutab 280 |
(74 g). Parast paagi tiihjendamist paigaldage tihjenduskorki.

A\ HOIATUS

VALTIGE SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI

Olge ettevaatlik oli pritsimise suhtes, kui eemaldate
tiihjenduskorki.

MARKUS: Kasutatud filter ja kasutatud 6li tuleb alati hdvitada
vastavalt kohalikele seadustele ja eeskirjadele.

ARO1760L
Joonis 104

EX1300542

Joonis 105

DX140LC-7K
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Eemaldage ettevaatlikult poldid ja kate (2, joonis 108)

hiidraulikadlipaagi pealt. Kaane all on vedru (3, joonis 108), mis -
sunnib katet tlespoole.
7. Eemaldage vedru (3, joonis 108) ja sdel (5, joonis 108). A
108), tdmmates vardast (4, joonis 108).
8. Puhastage sbela seest ja valjastpoolt. Vahetage sdel valja, kui
see on katki.
9. Asetage soel (5, joonis 108) imitoru (6, joonis 108) llemisele feeleeieetey
osale.
MARKUS: Mééde "A" on 655,5 mm (25,8 tolli).
Joonis 107 EX1400644
10. Taitke hidraulikadlipaak. Kontrollige taset paagi kiiljel oleva
vaatlusmoddiku abil. 1
/ 2
11. Asetage vedru (3, joonis 108) vardale (4, joonis 108) ja
monteerige kate (2, joonis 108). D:g
12. Parast hidraulikadli, filtri ja sGela vahetamist ja puhastamist ‘ Al ‘
laske slsteem 6hku. Vt "Hudraulikaslisteemi tuulutamine ja &\
kaivitamine" lehekdljel 4-99. 3
A\ MARKUS .
Kui kasutatakse hiidraulilist purustit, kasutage selle seadme
poolt tekitatud suurema soojuse tottu viljavahetamise
intervalle, mida on soovitatud lehekiiljel 3-50 punktis
"Loikuri too". | /5
13. Kontrollige hiidraulikadlipaagi taset. (Vt Ik 4-25) 200d0000
6
ARO1720L
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Vahelduvvoolugeneraator ja starter** - Kontrollida

Kummist vibratsioonivastased lookide
kinnitused - Kontrollida.

Tehke ja registreerige tsiikliaegade testide
tulemused

Kontrollige masinat, et kontrollida
pragunenud voi purunenud keevisdmbluste
voi muude konstruktsioonikahjustuste
olemasolu.

Reguleerige ventiilide vahe** - Kontrollige

DX140LC-7K Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine
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4000-tunnine / iga kahe aasta tagant tehtav hooldus

Peamised osad - perioodiline valjavahetamine

Korrektse t60 ja 166 tagamiseks teostage perioodilisi kontrolle. Need
osad on need, mis on kdige sagedamini hddrdumise, kuumuse ja
vasimuse all. Asendage need osad ettenahtud ajavahemike jarel
uutega, isegi kui vanad osad naevad rahuldavad valja.

Asendage koik sellega seotud osad, nagu tihendid ja O-rdngad,
originaalvarustuse tootja varuosadega.

Peamised komponendid

Osade nimi, mida tuleb perioodiliselt vilja
vahetada

Vilja vahetamise aeg

Mootor Kutusevoolik (kiitusepaagist kitusefiltri ette)
Kitusevoolik (eelkutusefiltri ja CP-pumba vaheline voolik)
Kutusevoolik (CP-pumba ja pohikitusefiltri vaheline
voolik)
Kitusevoolik (pdhikutusefilter ja CP-pump)
Kitusevoolik (CP-pumba ja paagi vaheline voolik)
Kutusevoolik (paagist tihjendusklapini)
Kutteseadme voolik (kutteseadme ja mootori vahel)
Soojendusvoolik (soojendaja ja radiaator)
Kliimaseadme voolik
Hudraulik Kere Pumba imemisvoolik
asusteem Pumba tiihjendusvoolikud
Pumba kiilgharu voolikud
Swing Motor voolikud
Reisimootori voolikud
T66vah Poomi silindri voolikud
endid

Kaesilindri voolikud

Kopp silindri voolikud

2 aastat voi 4000 tundi

Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine 4-76
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4500 tundi / kaheaastane hooldus

DEF (AdBlue®) filter - vahetus

A\ MARKUS

DEF-filtri (karbamiidilahuse) vahetamise intervall soltub DEFis
sisalduvate voorkehade kogusest.

Veenduge, et kasutate ainult ettendhtud DEF-i ja mahutit ning
hoiate mahuti iimbruse puhtana, et viltida voimalike voorkehade
tekkimist.

Joonis 109

1. Eemaldage filtri kate.

. To6riist: 27 mm (2——&)

EX1404870
Joonis 110

2. Eemaldage tasanduselement.

EX1401871
Joonis 111

3. Kontrollige filtri varvi (hall/roheline).

140372
Joonis 112

DX140LC-7K Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine
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4, Seadke filtri eemaldamise tdodriista otsas oleva margi varv
samasse suunda filtri varvildiguga.

<—BLACK (B)  (G) GREY—

EX1401873
Joonis 113

5. Sisestage filtri eemaldamise t6oriista otsa, kuni on kuulda
kldpsatusi voi tunda filtri haakumist.

EX1401874
Joonis 114

6. Filtri eemaldamiseks tdommake filtri eemaldamise tooriista.

EX1401875

Joonis 115

7. Pinda tuleb hoida puhtana. Seda vdib puhastada ainult veega.

EX1401881
Joonis 116

Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine 4-78 DX140LC-7K



8.  Kandke dli O-réngale ja paigaldage uus filter.

A\ MARKUS

VALTIGE VIGASTUSI

Kasutage Boschi 6li Mobil Velocite nr 6.

EX1401882
Joonis 117

9. Paigaldage uus tasanduselement.

EX1401883
Joonis 118

10. Pingutage filtrikate.

. Kaane pingutamismoment: 20+ 5 N.m
(2,0 + 0,5 kg.m, 14,8 + 3,7 ft Ib)

A\ MARKUS

VALTIGE VIGASTUSI
Kontrollige, et filtri pind oleks puhas. Seda v6ib puhastada
ainult veega. EX1401884
Joonis 119
DX140LC-7K Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine
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DEF (AdBlue®) hingamisfilter - vahetage valja.

1. Avage DEF (AdBlue®) paagi luuk.

DS2300311
Joonis 120

2. Keerake lahti ja eemaldage hingamisfiltri kinnituse (1) klamber (2).

3. Asendage uus hingamisfilter ja paigaldage see uuesti.

DS2300312

Joonis 121
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8000-tunnine / 4-aastane hooldus

DPF - puhastada

DPF-i tahma regenereerimise ajal koguneb DPF-i tuhka.

Kui teatud kogus tuhka koguneb, méjutab see mootori jdudlust ja
kitusesaastlikkust, kuna heitgaasisiisteemi koguneb tagasiléogisurve,
mistottu tuleb tuha puhastada regulaarselt, et valtida mootori jdudluse
ja kiitusesaastlikkuse halvenemist.

MARKUS: Seda protseduuri peab teostama DEVELONi volitatud
turustaja.

DX140LC-7K
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12,000 tunni / 6 aasta hooldus

Voolikute kasutusaja piirvaartus (Euroopa
standard ISO 8331 ja EN982 (CEN))

Euroopa eeskirjad satestavad, et Uhegi hidraulilise vooliku kasutusiga
ei tohi lletada kuut aastat. DEVELON soovitab jargmist:

. Voolikuid ei tohi kliendi valdustes hoida kauem kui 2 aastat, enne
kui need kérvaldatakse voi paigaldatakse masinale.

. Masinale paigaldatud voolikute kasutusaeg ei tohi kunagi Uletada
6 aastat, kuid vahetage punktis "Peamised osad - perioodiline
vahetus" lehekdljel 4-76 kirjeldatud voolikud iga 2 aasta jarel
vélja. Voolikud tuleb alati valja vahetada, kui nende lubatud
kasutusiga on Uletatud, olenemata nende valisest
valjanagemisest/kulumisest.

. Hoidke voolikuid alati pimedas kohas, kus suhteline dhuniiskus
on maksimaalselt 65%, temperatuurii 0°C kuni 35°C, kuid
voéimalikult Iahedal 15°C ja eemal vasest, mangaanist voi osooni
tekitavast torust.

Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine 4-82
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Kliimaseadmete susteem

MARKUS: Vt "Kliimaseadme vaélisfilter - puhastada" lehekiiljel 4-52.

Kontrollige juhtpaneeli

Funktsiooni liliti vajutamisel peab LCD-ekraanil olema kuvatud viimane
seadistus.

Kui valgusliiliti on péératud asendisse "I", peab juhtpaneelil olev
valgusdiood lilituma sisse.

Kontrollige kliimaseadme voolikuid

Kontrollige voolikuid pragude ja kahjustuste suhtes. Vajaduse korral vahetage valja.

Kontrollige kondensaatorit

Kontrollige kondensaatorit tolmu ja prahi suhtes. Vajaduse korral puhastage.

MARKUS: V¢ "Jahutussiisteem - puhastamine" lehekiiljel 4-54.

Kontrollige magnetilist sidurit

Kontrollige magnetkinnitit mustuse ja héirete suhtes.

Vajutage lilitit "A/C", et liilitada sisse ja kontrollida magnetsidurit.

DX140LC-7K
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Kopp

Koppide hammaste vahetamine

A\ HOIATUS

VALTIDA SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI

Lendavate metallesemete voimalikkuse tottu ja surma voi tosiste
vigastuste viltimiseks kandke alati kaitsekiivrit, kaitsekindaid ja
silmakaitsevahendeid, kui vahetate koppide hambaid.

Keerake kopp lilespoole ja asetage kopa iimmargune tagumine
pind kindlalt maapinnale. Enne kiihveli kalluriga toéotamist
seiskake mootor ja lukustage hiidraulilised juhtimisseadmed.

MARKUS: Need juhised kehtivad ainult DEVELON OEM-kiihviite
kohta. Kui kasutate teiste tootjate koppasid, vaadake
nende konkreetseid juhiseid.

HAOC680L
Joonis 122

1.  Kontrollige korraparaselt kihvli hambaid, et veenduda, et
hammaste kulumine v&i purunemine ei ole tekkinud. Arge laske
vahetatavatel koppahammastel kuluda nii palju, et koppa adapter
on avatud. Vt joonis 122.

2. Hammaste (1, joonis 123) vahetamiseks kasutage haamrit ja
I66ki, et lGda Ilukustustihvt (2) ja lukustusréngas (3)
hammasadapterist (4) valja.

3. Kui kulunud hammas on eemaldatud, kraapige adapter kittnoaga
voimalikult puhtaks.

4, Likake uus hammas oma kohale ja sisestage lukustusréngas.

Sisestage lukustustihvt hammasesse ja 160ge haamriga tihvti  j50nis 123 DS1901244

sisse, kuni lukustusrdngas istub lukustussalvikusse.
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Kiina O-ronga vahetus

A\ HOIATUS

VALTIGE SURMA VOI TOSISEID VIGASTUSI

Lendavate metallesemete véimalikkuse tottu ja surma voi tosiste
vigastuste valtimiseks kandke alati kaitsekiivrit, kaitsekindaid ja
silmakaitsevahendeid, kui vahetate tihvti.

1. Kontrollige korraparaselt ambri O-réngaid. Kui need on kulunud

voi kahjustatud, tuleb need valja vahetada.
2.  Veerake vana O-réngas (1, joonis 124) koppi (2, joonis 124)

Umber koppi tihvtide (3, joonis 124). Eemaldage kiina tihvt ja

viige kae voi kina lUli (4, joonis 124) eemale.

WA\
Joonis 124

3. Eemaldage vana O-rbngas ja paigaldage ajutiselt uus O-rbngas

(1, joonis 125) ambriotsale (2, joonis 125). Veenduge, et O-rénga

soont on puhastatud nii @mbrilinkidel (4, joonis 125) kui ka puksil.
4. Joondage varre voi lUli uuesti ambri tihvtiauguga ja sisestage

ambri tihvt (3, joonis 124).
5. Veerake uus O-réngas (1, joonis 126) O-rénga soonde.

Joonis 126

DX140LC-7K Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine
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Elektrisusteem

MARKUS: Arge kunagi vtke lahti elektrilisi voi elektroonilisi osi.
Enne hooldust konsulteerige DEVELONI edasimliijaga.

Aku

A\ HOIATUS

VALTIGE SURMA VOI TOSISEID VIGASTUSI

Aku elektroluiit sisaldab vadvelhapet ja voib kiiresti nahka
poletada ja riietesse auke teha. Kui hape satub enda peale,
loputage piirkonda kohe veega.

Akuhape voib silma pritsides pohjustada pimedaksjaamist. Kui
hape satub silma, loputage neid kohe suure koguse veega ja
poorduge kohe arsti poole.

Kui neelate kogemata happe alla, helistage viivitamatult arstile voi
miirgistusteabekeskusesse.

Patareidega to6tamisel kandke alati kaitseprille.

I_'-_‘atarei tekitab vesinikgaasi, mistottu on olemas plahvatusoht.
Arge suitsetage akude ldheduses ega tehke midagi, mis véib
tekitada sademeid.

Enne akudega to6tamist vajutage mootori seiskamiseks rohkem
kui 1 sekundiks start/stopp-nuppu.

Viltige aku klemmide lihistamist juhusliku kokkupuute téttu
metallist esemetega, naiteks tooriistadega.

Eemaldamisel voi paigaldamisel kontrollige, milline on positiivne
(+) ja milline negatiivne (-) klemm.

Aku eemaldamisel iihendage kdigepealt lahti negatiivne (-) klemm.
Aku paigaldamisel iihendage kdigepealt positiivne (+) klemm.

Kui klemmid on lahti, on oht, et vigane kontakt vo6ib tekitada
sademeid, mis pohjustavad plahvatuse. Klemmide paigaldamisel
paigaldage need tihedalt.

Akud kilma ilmaga

Kilmema ilmaga koormavad akud rohkem, kui neid kasutatakse
eelsoojendustsliklis ja kulma mootori kaivitamisel. Akude jéudlus
vaheneb, kui temperatuur langeb.

Vaga kulma ilmaga votke akud 66sel vélja ja viige need sooja kohta.
See aitab hoida nende energiataset kdrgemal.
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Aku elektroliiiidi taseme kontrollimine

Sellel masinal on kaks hooldusvaba akut. Need ei vaja kunagi vee
lisamist.

Kui laadimisindikaator muutub valgeks, naitab see elektrollitidi madalat
taset lekke véi laadimisslsteemi vea tottu. Tehke kindlaks probleemi
pdhjus ja vahetage akud kohe valja.

DS1900913

Laadimisseisundi kontrollimine

Kontrollige laadimisolekut laadimisindikaatori abil.
. ROHELINE: Piisavalt laetud.

. MUST: ebapiisavalt laetud.

. VALGE: Vahetage aku valja.

Kontrollige aku klemme e

Veenduge, et aku on kindlalt paigas. Puhastage aku klemmid ja aku
kaabliihendused. S6édgisooda ja vee lahus neutraliseerib aku pinnal,
klemmidel ja kaablilhendustel oleva happe. Pistikutele vbib kanda
vaseliini voi rasva, mis aitab valtida korrosiooni.

Joonis 128

FG018363
Aku vahetamine
Kui laadimisindikaator naitab valget seisukorda, vahetage aku vélja.
Akud tuleb alati asendada paarikaupa.
Vana aku kasutamine koos uue akuga lihendab uue aku kasutusiga.
DX140LC-7K Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine
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Kaitsmed

1. Kaitsmekarbis olevad kaitsmed kaitsevad erinevaid vooluahelaid
ja nende komponente kahjustuste eest. Vt joonis 129.
Kasutatavad kaitsmed on tavalised autotuiipi kaitsmed.

2. Peatiikis "Kaitsmete identifitseerimine” lehekiljel 4-89 on
loetletud vooluahelad ja iga vooluahela jaoks vajalik kaitsme
voolutugevus. Kui sulavkaitsmed plahvatavad, tehke kindlaks
nende pdhjus ja parandage kdik elektrilised vead voi rikkeid.

3. Arge sisestage suurema voolutugevusega kaitsmeid vaiksema
voolutugevusega pesadesse. See vdib pdhjustada tdsiseid
kahjustusi elektrilistele komponentidele vdi tulekahju.

A\ MARKUS

Enne kaitsme viljavahetamist vajutage mootori
seiskamiseks kindlasti rohkem kui 1 sekundiks stardi-
Istoppnuppu.

Kaitsmekarbid

Kittekarbi vasakul kuljel on kaks kaitsmekarbi (joonis 130). Kaitsmed
hoiavad ara elektriseadmete llekoormuse vdi lUhise.

Kaitsmekarbi kaane sisse kinnitatud kleebis néitab iga kaitsme
funktsiooni ja voolutugevust.

Varukaitsmed on paigaldatud kaitsmekarbi kaane sisekiiljele. (Uks
10A, 15A, 20A ja 30A).

Vahetage kaitsme, kui element eraldub. Kui uue kaitsme element
eraldub, kontrollige vooluahelat ja parandage vooluahelat.

A\ HoIATUS

VALTIGE SURMA VOI TOSISEID VIGASTUSI

Asendage kaitsmed alati sama tiilipi ja voimsusega kaitsmega,
mis eemaldati. Vastasel juhul voib tekkida elektrikahjustus voi
tulekahju.

Joonis 129

Joonis 130

HAOC670L
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Kaitsme identifitseerimine

Kaitsmekarp (1) Kaitsmekarp (2)
(o [ ©
oy
0] [Iof [0
IIII DIID | |
[ | J 1 L)
9 10 11 121 I‘S 14 10
. [ [l Il
I[I 0l [0
) | |
ofy Lof] Lo
L ] =T Tt ] L 1
.
. FG000542
Joonis 131
Nr Kaitsmekarp iiks N Kaitsekarp kaks
- - - r-
Nimi Maht Nimi Maht
1 USB-laadija 5A 1 Katusekitteseade 1 20A
Majaka valiku funktsioon SW,
SW (suur kiirus/pidur), SW (réhu
2 tdstmine/kustutamine), 5A ~
kiirihendus, 2 Ohukompressor 20A
Kabiinilamp SW/RY
Eemaldatav C/W,
Find Swing S/V, Pilot Cut Off S/V,
3 Boom Floating, SW (One Touch 5A 3 Aircon Unit, Aircon kontroller 30A
De,/OWD/Qil Fan)
Klaasipuhasti kontroller,
4 | aknapesur, Phanto klaasipuhasti, 20A 4 ECU (VGT_SCR kiltteseade) 30A
Klaasipuhasti |dikamine
S/IW
GP, TMS, 8-tolline monitor, AVM, WIF,
5 Pilootsignalisatsioon, 5A 5 ECU (SCR) 30A
kontrollsignaal
6 Mikrofon, nurk S, pedaal S (2- 10A 6 Vétme SW, EPOS, tunnimddtja 5A
suunaline), abireziim
7 Sarv 5A
7 DC-DC muundur 10A - =
DC-DC muundur, heli, vabakaed,
8 Kabiini tagumine latern, 10A 8 Jog Shuttle, Anttena, USB-laadija 10A
esilatern Ry, valgustus
9 Kliimakontrolleri, heli, TMS, 8- 10A
9 AVM lamp 10A tolline monitor, AVM
— 10 GP 5A
10 24V pistikupesa 10A . - —
1 Ruumilamp, diiselkitteseadme 20A
11 Kiituse soojendaja 2 20A taimer, diiselkitteseade,
kitusepump
12 Pealamp 15A 12 Kabiini lamp 15A
13 Poomi lamp 15A 13 EPOS 15A
14 Alarm Turvavdo (soojus, Sus) 30A 14 Starter 30A
DX140LC-7K Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine
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Mootori jahutussuisteem

Uldine

Mootori jahutusstisteemi parimas té6korras hoidmine véib olla masina
hea tddkorras hoidmisel vaga kasulik. Korralikult  toimiv
jahutussliisteem parandab kitusesaastlikkust, vahendab mootori
kulumist ja pikendab komponentide kasutusiga.

Kasutage radiaatoris alati destilleeritud vett. Kraanivees olevad
saasteained neutraliseerivad korrosiooniinhibiitorite komponendid. Kui
tuleb kasutada kraanivett, vt "Lubatud kraanivee standardite tabel"
leheklljel 4-92. Veepehmendajaga t6é6deldud vesi sisaldab ka soola,
mis pdhjustab komponentide korrosiooni. Ojadest ja seisvatest
basseinidest parit vesi sisaldab tavaliselt mustust, mineraale ja/voi
orgaanilist materjali, mis ladestuvad jahutusslsteemi ja vahendavad
jahutuse téhusust. Seetdttu on soovitatav kasutada destilleeritud vett.

Mootori jahutusvedelikku tuleb segada jaatumisvastase lahuse ja
veega vahekorras 50 : 50.

Jahutusvedelikku tuleb kontrollida iga 500 t66tunni jarel, et tagada
jaatumisvastase lahuse ja lisaainete piisav kontsentratsioon.

Mootori Glekuumenemise pdhjuseks on sageli paindunud Vvoi
ummistunud radiaatori ribad. Rippide vahelisi tlhimikke saab
puhastada 6hu vai vee abil réhu all. Painutatud ribade sirgendamisel
tuleb olla ettevaatlik, et mitte kahjustada torusid ega I6hkuda ribade ja
torude vahelist limihendust.

A\ HOIATUS

VALTIGE SURMA VOI TOSISEID VIGASTUSI

Ro6hk 6hu pihusti juures ei tohi liletada 2 kg/cm® (28 psi). Suruéhu
kasutamisel kandke alati kaitseprille.

Arge valage radiaatorisse kiilma vett, kui mootor on kuum ja
veetase on allpool torude iilemist osa. Selline tegevus véib
kahjustada mootori silindripead.

Raskeveokite diiselmootorid vajavad vee ja jaatumisvastase aine
tasakaalustatud segu. Tuhjendage ja vahetage segu 1 aasta véi 2000
toéotunni jooksul, olenevalt sellest, kumb saabub varem. See vélistab
kahjulike kemikaalide kogunemise.

Kllmumisvastane aine on igas klimas hadavajalik. See laiendab
té6temperatuuride vahemikku, alandades jahutusvedeliku
kilmumispunkti ja téstes selle keemistemperatuuri. Arge kasutage
segus Ule 50% jaatumisvastast ainet, valja arvatud juhul, kui on vaja
taiendavat jaatumisvastast kaitset. Mitte kunagi ei tohi kasutada
rohkem kui 60% jaatumisvastast ainet mitte mingil juhul.
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Jaatumisvastaste ainete tiiibid

Etuleenglikool - DEVELON Genuine Antifriisilahus
(kdikidele aastaaegadele)

Etlleenglikool on vaga ohtlik materjal inimestele, loomadele ja
keskkonnale. Jahutusvedeliku tiihjendamine peab toimuma volitatud
jaatmekaitlusteenuse pakkuja poolt.

Véarv ei anna standardit. Lubamatu jahutusvedeliku varvus vdib olla
sama. Palun kontrollige mahutil olevat etiketti. Kasutage ehtsat toodet.

A\ MARKUS

Arge segage erinevate tootjate lahuseid. Vastasel juhul vdib
toimimisvoime halveneda. Soovitatav on kasutada DEVELONi
standardtoodet.

Ekstreemsete temperatuuride korral tuleb jahutusvedeliku
toimivust sageli kontrollida ja jahutusvedeliku vahetustsiiklit
vastavalt vajadusele kohandada.

Jahutusvedeliku taitmisel ja vahetamisel on esmatéhtis kasutada
Develoni originaaljahutusvedelikku. Kui Develoni ehtsat
jahutusvedelikku ei ole saadaval, peavad jahutusvedeliku ja
lisandite spetsifikatsioonid vastama jargmisele tabelile.

Jahutusvedelik
Kirjeldus -
Taitmine Vahetamine
Jahutusv
edeliku ASTM D6210 ASTM D6210
standard
Etlleenglikooli baas | Etlileengliikooli baas voi
Jahutusvedeliku (arge kasutage propuleenglikool
alus propuleengliikooli) (mdlemad saadaval)
Saadaval on ainult
Lisand Saadaval on ainult fosfaat tiidipi
1san fosfaat tlupi (Arge kasutage
silikaatide tllpi lisaainet)
Allpool ei tohiks sisalduda Scania mootori puhul
Mrkus . 2-EHA (monokarbokstilaathape)
. Bensoaat (aromaatne karboksulaathape)
DX140LC-7K Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine
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Kiulmumisvastaste ainete kontsentratsioonitabelid

Etiileengliikool - DEVELON Genuine Antifriisilahus (koikidele aastaaegadele)

(2000 tundi/1 aasta)

Umbritseva 6hu temperatuur Jahutusvesi Kiilmumisvastane aine
-20°C (-4°F) 67% 33%
-25°C (-13°F) 60% 40%
-30°C (-22°F) 56% 44%
-40°C (-40°F) 50% 50%

MARKUS: Kontsentratsioon peab olema 50% ja halvimal juhul
vdhemalt 30%, et tagada véhim korrosioonikindlus.

MARKUS: DEVELON Genuine Product'i asenduststikkel on 2000 tundi
vOi liks aasta.

Lubatud kraanivee standardite tabel

Noue

Kovadus
kokku

Anorgaaniline

kloriid Sulfaadid

Objekt

Tahked ained
kokku

Happesus

Vaartus <40 ppm <50 ppm <9,5°d.H.

< 340 ppm

55-9.0

PPM (Parts Per Million) - vahem tahtsate ainete kontsentratsiooni Ghik.
. 1 ppm=1mg/1 kg, 1 mi/1 L
° d.H - vahem tahtsate ainete kontsentratsiooni thik.

. 1° d.H= 17 ppm

A\ MARKUS

VALJASTADA VIGASTUST

Kraanivee standard on ainult vordluseks ja seda ei tohi pidada
standardiks.

Kui vee kvaliteet ei ole usaldusvaarne, I6petage véimaluse korral
kraanivee kasutamine ja kasutage destilleeritud vett.
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Kutuse ulekandepump (kui see on
varustatud)

A\ MARKUS

Enne kiituse ililekandepumba kaivitamist avage kitusekork, et
viltida réhu tekkimise tottu tekkivaid
ohutusprobleeme/kahjustusi.

Kitusepumpade kuivkditumine kauem kui viisteist sekundit voib
pohjustada pumba kulumist ja/voi kahjustusi.

. Pumba jahutamine ja maarimine toimub pumpa ldbiva
kiituse abil. Kui pump tootab kuivalt, kahjustab liikuvate
osade tekitatud soojus pumba rootoreid, tiivikuid ja
tihendeid.

Arge kasutage pumpa kauem kui viisteist minutit korraga.

. Pumba pidev kasutamine ule soovitatava ajavahemiku
pohjustab mootori lilekuumenemist ja kahjustab mootorit.

Arge kasutage tankimispumpa teist tiiiipi kiituse véi vedelike
jaoks. (Kasutage ainult diislikiituse jaoks)

. Arge kasutage tankimispumpa muude kiituseliikide jaoks,
millel on madal leekpunkt.

. Arge kasutage tankimispumpa veega véi suure niiskusega
saastunud kiituse jaoks. Niiskus pumba mehhanismis voib
pohjustada roostet ja pohjustada pumba rikkeid.

Kasutage pumpa alati sisselaskevoolikule paigaldatud séelaga.
See takistab voodraste ainete sattumist pumpa. Hoidke pump ja
koik selle komponendid alati puhtad.

. Kui mustus voéi muud voorkehad satuvad pumba sisse,
voivad need jaadda rootorite ja/voi tiivikute vahele ning
tekitada kuumust, mis voib péhjustada pumba kahjustusi.

. Arge eemaldage sdela ega kasutage suurema
silmasuurusega sdela, et suurendada kiitusevoolu.

Olge ettevaatlik, et mitte lle tiita voi kiitust vélja valada.

Veenduge, et tagasilodgiklapi suund on kooskoélas kiituse
voolusuunaga.

Koik pumba osad v6i komponendid, mis on kaduma ldinud,
kahjustatud voi ei to6ta, tuleb viivitamatult vélja vahetada.

DX140LC-7K
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A\ HOIATUS

VALTIGE SURMA VOI TOSISEID VIGASTUSI

Kui ililekandepumba tootamise ajal ilmnevad lekkejiljed,
kontrollige jargmisi komponente, et viltida tulekahju vo6i ohtliku
kiituse lekkimist:

. Kontrollige koiki voolikuid, mis viivad lilekandepumba juurde ja sealt vilja.
. Kontrollige koiki voolikuklambreid.
. Kontrollige iilekandepumba sisselaskeava.

Ulekandepumpa kasutatakse kiituse (ilekandmiseks tankimisallikast
kitusepaaki. Sisselasketorusse on paigaldatud tagasiléogiklapp, mis
takistab  kituse  tagasivoolu  kitusepaagist  kituseallikasse.
Sisselasketorusse on paigaldatud soel, et valtida vddraste ainete
sattumist Ulekandepumpa véi kiitusepaaki.

Mootori sisseehitatud soojuspiirik lllitab mootori llekuumenemise
korral automaatselt voolu vélja, et kaitsta seda kahjustuste eest.

Kitu L
1 oo fa b
EERS \
c 4 3 2
Kutusepaak
__—.—J-
—E=T) | E —
==
i
| : 1
FG000161
Joonis 132
V:ltenumbe Kirjeldus V:ltenumbe Kirjeldus
Korpus 4 Soeliku kork
Tagasilédgiklapp 5 Sisendvoolik
Soelar
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1. Avage kitusepaagi kitusekork.

2. Eemaldage sdela kork (4, joonis 132) sisselaskevooliku (5, joonis
132) otsas olevalt sdelalt (3, joonis 132).

MARKUS: Hoidke séela kork (4, joonis 132) turvalises kohas, et
pérast tankimist uuesti sulgeda séel (3, joonis 132).

3.  Sisendvoolik (5, joonis 132) sisestatakse tankimispaaki.

DS2100094

4. Vajutage kitusepumba "START"-lUlitit (joonis 134) akukarbi
sisekdljel.

5. Kui kltuse Ulekanne on |8petatud, lllitub pump automaatselt
vélja.

6. Tostke sisselaskevoolik (5, joonis 132) kituseallikast valja ja
vajutage lulitit "START" ning kahe-kolme sekundi parast vajutage
[alitit "STOP", et ulejadnud kitus voolikust kitusepaaki
tiihjendada.

7. Paigaldage soelakork (4, joonis 132) sisselaskeava (3, joonis
132) peale ja viige voolik (5, joonis 132) tagasi hoiukohta.

Joonis 134

DX140LC-7K Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine
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Akumulaatori kasitsemine

A\ HOIATUS

VALTIDA SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI

Kuigi mootor on seiskunud, on pilootsiisteemi hiidraulilised akud
endiselt laetud. Arge iihendage iihtegi pilootsiisteemi voolikut
enne, kui akude rohk on vooluringist vabastatud. Rohu
vabastamiseks vajutage start/stopp-nuppu, et paiseda sisse
liilitatud reziimi, ja kasutage koiki hiidraulilisi juhthoobasid ja
edasiliikumise/ tagasiliikumise hoobasid. Kuigi mootor on
seiskunud, véivad hiidraulilised osad pilootsiisteemi rohu
vabastamisel liikuda. Hoidke selle toimingu ajal kdik té6tajad ja
korvalseisjad ekskavaatorist eemal.

. Parast mootori seiskamist viige ohutushoob asendisse
"LOCK".

. ARGE kisitsege akut (akusid) valesti, sest need sisaldavad
korgsurvelist lammastikgaasi.

. ARGE |66ge akut libi, drge rakendage sellele kuumust ega
tuld.

. ARGE keevitage akut ega iiritage sellele midagi kinnitada.

. Akumulaatori vahetamisel votke i{ihendust DEVELONI
edasimiilija voi miligiesindusega, et gaasi saaks
nouetekohaselt vabastada.

. Akumulaatoriga tootades kandke kaitseprille ja
kaitsekindaid. Rohu all olev hiidraulikadli véib tungida
nahale ja pohjustada surma voi tésiseid vigastusi.

Vabastage katseakumulaatori réhk jargmise protseduuri abil:

1. Parkige masin kindlale ja tasasele pinnasele. Langetage esiotsak
maapinnale ja seiskake mootor.

Viige turvahoob asendisse "UNLOCK".

Tdmmake t66- ja sdiduvahendid taielikult kdikides suundades.

Viige turvakang "LOCK" asendisse.

I T

Vajutage mootori seiskamiseks veel 1 sekundiks kaivitus-
/peatamisnuppu.

7. Eemaldage aku, keerates seda aeglaselt lahti.

Vajutage kaivitus-/peatamisnuppu, et pdaseda sisse lulitatud vétme reziimi.
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Roobastee pinguldamine

A\ HOIATUS

VALTIDA SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI

Roéodbastee pinge mddtmiseks on vaja kahte inimest. Uks inimene
peab olema juhiistmel ja kasutama juhtimisseadmeid, samal ajal
kui teine inimene teostab mooétmete kontrollimist. Blokeerige
raam, et masin ei liiguks ega nihkuks hoolduse ajal. Soojendage
mootorit, et valtida seisakuid, parkige ekskavaator alale, mis
tagab tasase ja iihtlase pinnase toe ja/voi kasutage vajadusel
tugiplokke.

MARKUS: Ro6bbastee pinget tuleb reguleerida vastavalt
téétingimustele. Kui tédpaigas kleepub palju tolmu
rébbastee koostu kiilge, hoidke ré6bastee voimalikult
l6dvalt.

Raudkinga henduslilide tihvtid ja puksid kuluvad tavalise kasutuse
kaigus, vahendades rédbastee pinget. Kulumise kompenseerimiseks
on vajalik perioodiline reguleerimine, mida vbivad nduda ka
tootingimused.

1. Rodbastee pinget kontrollitakse, tdstes ekskavaatori Uhe kilje
Ules. Vt joonis 135. Asetage moodtmise ajal raami alla blokeering.

Keerake rada tagasi 1~ 2 pdoret.

2. Mo&6tke vahemaa (A, joonis 136) kilgraami alumise osa ja
alumise roomikukinga Ulemise osa vahel. Soovitatav pinge
enamiku maastikuttilipide puhul on alljargneva tabeli jargi.

MARKUS: Enne vahekauguse kontrollimist puhastage roomikud
tdpsete mbotmiste tegemiseks.

3. Liiga vaike roomikutelgede vajumine (vaiksem kui allpool
esitatud tabelis toodud vahemaa "A") vdib pdhjustada
komponentide liigset kulumist. Soovitatav reguleerimine voib olla
ka liiga kitsas, pdhjustades kiirendatud koormust ja kulumist, kui
pinnas on marg, soine vdi mudane.

90°-110°

EX1300534
Joonis 135

FG000162

Joonis 136

DX140LC-7K
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4, Oigesti reguleeritud réobasteel véib olla erinev vajumine
vastavalt roéobastee valikule. Votke teabe saamiseks Uhendust
oma edasimuujaga.

Maastiku tiitip Kaugus "A"
Tavali 245~ 265 mm
avaline (9,6~ 10,4 in)

A\ HoIATUS

VALTIGE SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI

Roobastee reguleerimismehhanism on védga koérge rohu all.
Arge kunagi laske rasvasurvet liiga kiiresti lahti. R66bastee
pinguldamise maardeventiili ei tohi kunagi lahutada rohkem
kui tihe (1) tdieliku p6édérde vorra taielikult pingutatud

asendist. Laske rasvasurve aeglaselt maha. Hoidke oma
keha alati ventiilist eemal. Kandke alati silmade ja ndo
kaitsevahendeid, kui te reguleerite ré6bastee pinget.

5. Roédbastee pinget saab reguleerida mdlemas kuilgraami keskel
asuva maardeventiili (2) ja kaepideme kruvide (1) abil.
Maardelhenduste taitmine rasvaga suurendab reguleeritavate
silindrite pikkust. Mida pikemaks muutuvad reguleeritavad
silindrid, seda suurem surve tekib pingutusvedrudes, mis
laienevad Ule rodbastee tuhikaigukangide.

6. Kui réopad ja reguleerimisseadmed pikenevad nii palju, et puudu
jaab labipainde vbéi osade vahelist ruumi, keerake kaepideme
kruvi Uks voi kaks korda péaripaeva, et osa maaret valja lasta. Kui
rodbastee pinge on sobiv, pingutage kaepideme kruvi
vastupaeva.

. Méaardethenduste ventiili pingutusmoment: 68,6 +9,8 N.m
(7 kg £1 kg.m, 5,2 +0,7 ft Ib)

. Kontrollige pinget uuesti parast 3 ~ 4 korda p66ramist. - = e ' I'L“!"‘|332'10040

MARKUS: Pérast tihjendamist ei tohi kéepideme kruvi —Joonis 137
vastupdeva keerata, sest see vbimaldab mdérde
Jjétkuvat tiihjendamist.
Samuti voib liiga kaugele vastupdeva keeramine
kahjustada kruvi stopperit.
Keerake kéepideme kruvi mitte rohkem kui (ihe voi
kahe péérde vorra.
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Hudraulikasusteemi ventilatsioon
ja kruntimine

Pohislisteemi pump

MARKUS: Kui pump téétab ilma piisava 6élita peahiidraulikapumba
sees, VvOib tekkida kahju. Pérast hidraulikasiisteemi
tiihjendamist tuleb pump alati 6hust tiihjendada.

1. Eemaldage mootori seiskamise korral ventilatsioonikork (joonis
138), et kontrollida, kas &li on olemas.

Kui dli puudub, taitke dlipaak oOliga.
3. Paigaldage kdigepealt ventilatsiooniava (joonis 138).

Keerake aeglaselt mitu pdoéret ventilatsioonikorki (joonis 138),
kuni hidraulikadli voolab vélja. See naitab, et dhk on valjunud.

5.  Pingutage korki (joonis 138).

Hudrosilindrid

A\ MARKUS

Kui silindreid kaitatakse parast hiidrosiisteemi tiihjendamist voi
silindri imberehitamist asendis "HIGH IDLE", véivad kahjustuda
kolbipakendid ja tihendid. Ventileerige silindritest 6hk vilja alati
"LOW IDLE" (madalal tiihikdigul) ja aeglasel kiirusel.

1. Kaivitage mootor "LOW IDLE" (madalal p&oéretel). Tommake ja
tdbmmake iga silindrit valja ja sisse kuni 100 mm (4 tolli) ulatuses,
kui seda 4 - 5 korda taielikult valja ltua.

DS2102020

Joonis 138

Kaivitage iga silindri taielik valjavenitamine ja sisseldikamine 3 - 4 korda.

3. Korrake protseduuri, kuni silindrid valjuvad ja témbuvad sujuvalt.

DX140LC-7K

Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine
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Kiikemootor

A\ MARKUS

Kui 6hku ei lasta siisteemist vilja, kahjustab see 66tsmootorit ja
laagreid.

MARKUS: Tehke seda ainult siis, kui 6li on kiikumootorist

tlihjendatud.
Seisake mootor.

Uhendage &ravooluvoolik ja taitke &6tsmootori  korpus
hidraulikadliga.

Uhendage &ravooluvoolik.

Kaivitage mootor ja seadke gaasipedaal asendisse "LOW IDLE"
ning podorake Ulemist konstrukisiooni aeglaselt kaks taisringi
vasakule ja paremale.

Soidumootor

MARKUS: Tehke seda ainult siis, kui séidumootorist on 6li

tlihjendatud.
Peatage mootor.

Uhendage &ra tiihjendusvoolik (joonis 140) ja taitke mootori
korpus hidraulikadliga.

Uhendage &ravooluvoolik.

Kaivitage mootor ja seadke mootori podriemissageduse
regulaator asendisse "LOW IDLE". Kaivitage mootor (ihe minuti

Joonis 139

© DS2102021

jooksul ja sditke ekskavaatoriga aeglaselt edasi-tagasi. Joonis 140
Uldine ventilatsioon
1. Parast 6hu valjatbmbamist koigist komponentidest seiskake
mootor ja kontrollige hiidraulikadli taset. Taitke hiidraulikadlipaak
vaatlusmoabturil oleva margini "H".
2. Kaivitage mootor ja kaivitage uuesti kdik juhtimisseadmed ning
kaivitage mootorit viis minutit, et tagada koigi siisteemide &hu
véljutamine ja tuhjendamine. Seadke mootori p&drlemiskiirus
"LOW IDLE" (Madal tuhikaik) ja kontrollige uuesti hidraulikadli
taset. Lisage vajaduse korral dli.
3. Kontrollige dlilekkeid ja puhastage koéik taitmis- ja
ventilatsioonikohad.
Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine 4-100 DX140LC-7K



Hooldus eritingimustes

MARKUS: Muude soovituste kohta vt "Té6tamine ekstreemsetes

tingimustes" lehekdiljel 1-72.

Tingimused

Vajalik hooldus

Tootamine mudas, vees voi vihmas.

Tehke ringkaik, et kontrollida lahtisi litmikke, masina ilmseid
kahjustusi vdi vedeliku lekkeid.

Parast t66de 16petamist puhastage masinast muda, kivid véi prahi.
Kontrollige  kahjustuste, pragunenud keevisdmbluste  voi
I6dvenenud osade olemasolu.

Viige labi kdik igapdevased maarded ja hooldused.

Kui t66d toimusid soolases vees vbi muudes sOdvitavates
materjalides, loputage méjutatud seadmeid kindlasti varske veega ja
kontrollige, et kéik juhtimisststeemid toimiksid nduetekohaselt.

Tootamine aarmiselt tolmuses voi kuumas
keskkonnas.

Puhastage 6hu sisselaskefiltreid sagedamini.

Puhastage radiaator ja 6lijahuti ribad, et eemaldada sisseimbunud
mustus ja tolm.

Puhastage sagedamini kituseslsteemi sisselaskeslsteemi sdela ja
kitusefiltrit.

Kontrollige ja puhastage vajaduse korral starterit ja
vahelduvvoolugeneraatorit.

Tootamine kivisel maastikul.

Kontrollige aluskatet ja r66pmelaudu kahjustuste voi Ulemaéarase
kulumise suhtes.

Kontrollige lahtiseid v&i kahjustatud liitmikke v&i poldid.

Lddvendage rodbastee pinget.

Kontrollige sagedamini esiosa kinnitusi kahjustuste véi liigse kulumise
suhtes.

Paigaldage vastavalt vajadusele lilemine kaitse ja eesmine kaitse
kukkuvate kivide eest.

Tootamine aarmuslikus kilmas.

Kasutage temperatuuritingimustele sobivat kitust.

Kontrollige hiidromeetri abil, kas kiilmumisvastane aine tagab sobiva
kilmakindluskaitse.

Kontrollige akude seisundit. Adrmiselt killma ilmaga vétke patareid
06sel vélja ja hoidke neid soojemas kohas.

Eemaldage mudakogunemine vdimalikult kiiresti, et valtida selle
kiilmutamist alusplaadile ja kahjustuste tekkimist.

DX140LC-7K

Kontrollimine, hooldus ja reguleerimine
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Transport

Enne ettevalmistusi avalikel teedel véi maanteedel transportimiseks
kontrollige fdderaal-, riigi- ja kohalikke seadusi ja eeskirju, mis
kasitlevad koorma kaalu, laiust ja pikkust.

Vedav sbiduk, haagis ja koorem peavad vastama kdigile kehtivatele
seadustele ja eeskirjadele.

Kontrollige kavandatud marsruudil tee laiust, Ulestdstetavaid vahemaid,
kaalupiiranguid ja liikluskorralduse eeskirju. V&ib olla vaja erihinnangut
voi eriluba.

Kui tegelik kdérgus Uletab haagise piirangut, peab operaator esitama
valitsuse eriloa. Konsulteerige riiklike vOi piirkondlike
maanteeametitega.

Kdrguspiirangu valtimiseks véib transpordi ajal demonteerida eesmise
haagise voi kaitsepiirded.

A\ HOIATUS

VALTIGE SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI

Kui eemaldate v6i monteerite kaitsepiirdeid, kasutage alati valist
redelit, ja MITTE kunagi ronige masinale iiles ilma kaitsepiirdeid ja
vélist redelit kasutamata.

-

Konsulteerige Develoni edasimiiiijaga. DS1601523
Joonis 1

Arge kasutage uuesti vastukaalu viaindepoldi. Kui polt on

kinnitatud ja seda kasutatakse rasketes tingimustes, nditeks

vastukaalu puhul, voib see liletada oma voolavuspiiri.

Kasutage vastukaalu uuesti kokkupanekuks iga kord uut polti.

DX140LC-7K Transport
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Laadimine ja mahalaadimine

Hoiatus vastukaalu ja esiosa kinnituse
eemaldamise kohta

A\ HolATUS

VALTIGE SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI

ARGE eemaldage masina vastukaalu, eesmist kinnitust véi mis
tahes muud osa. See voib pohjustada Umbermineku voi
timberkukkumise, mis voib pohjustada surma vo6i raskeid
vigastusi.

Arge kunagi eemaldage vastukaalu véi esiotsa kinnitust, kui
tilemine konstruktsioon ei ole alumise konstruktsiooniga tihel
joonel.

Arge kunagi poorake iilemist konstruktsiooni, kui vastukaal voi
esiosa on eemaldatud.

Vastukaalu

A\ HolATUS

VALTIDA SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI

Surma voi tosiseid vigastusi voib pohjustada vastukaalu
kukkumine eemaldamise véi paigaldamise ajal. Arge laske
tootajaid vastukaalu eemaldamise voi paigaldamise ajal selle alla
voi lahedusse.

Kasutage sertifitseeritud trosse ja piisava kandevoimega ahelaid.

EX1401352
Joonis 2

Ebadige tostmine voib lasta koormusel nihkuda ja podhjustada DS1900678
surma voi raskeid vigastusi. Joonis 3
Transport 5-2 DX140LC-7K



Eemaldamine

1. Parkige kindlal ja tasasel pinnal.
2. Laske esiotsik (kopp) maapinnale.
3.  Seisake mootor.
4.  Viige turvahoob asendisse "UNLOCK".
5. Vajutage kaivitus-/peatamisnuppu, et padseda sisse lilitatud reziimi.
VALTIGE SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI
Kui mootor peab hooldusté6de tegemise ajal té6tama, olge
aarmiselt ettevaatlik. Kabiinis peab alati olema iiks inimene.
Arge kunagi lahkuge kabiinist kaivitatud mootoriga.
6. Liukake t66hoovad (joystickid) taielikult kdikides suundades, et u
vabastada akudest tekkivat survet. E DS1901246
7.  Viige ohutushoob asendisse "LOCK". Joonis 4
Vajutage mootori seiskamiseks rohkem kui 1 sekundiks stardi-
/peatamisnuppu.
9.  Kinnitage hooldushoiatussilt juhtimisseadmetele.
10. Poorake aku lahtillliti asendisse "OFF".
11.  Veenduge, et kdik elektriliinid ja muud elemendid on lahti ihendatud.
12. Kasutades sobivat tdstevahendit, mis on vdimeline kandma
rasket koormust, toetage vastukaalu (1) enne nelja poldi (2)
I6dvendamist osaliselt t6steavadest (6, joonis 4). Ldpetage
téstmine abistava kraanaga kohe, kui tdstevarred on pingul.
13. Eemaldage neli polti (2, joonis 4), seibid (3) ja alusplaadid (5).
vastukaalust (1, joonis 4).
. To6riist: 60 mm (—=&)
. Kaal: 2 200 kg (4 850 Ib)
MARKUS: Vajaduse korral kuumutage poldid, et neid
vabastada.
14. Kui poldid (2, joonis 4), seibid (3) ja alusplaadid (5) on
eemaldatud, tostke vastukaalu (1) vaga lihikeseks ajaks
tugiraami (4) kohale ja peatuge. Kontrollige rihmad ja veenduge,
et vastukaalu toetub Uhtlaselt.
DX140LC-7K Transport
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Paigaldamine

1. Kasutades sobivat tdostevahendit, mis suudab vastukaalu kaalu
kanda, toetage vastukaalu téstmisavadest (6, joonis 5). Tdstke
vastukaal (1) tapselt tugiraami (4) kohale, jattes vastukaalu
rippuma. Veenduge, et vastukaal on tasane ja Uhtlane.

MARKUS: Jétke vastukaal (1, joonis 5) 3 mm (0,125") iile
tugiraami (4) rippuma, kuni kbik neli kinnituspoldi (2)
on alustanud vastukaalu kinnitusaukudes.

2. Libistage seibid (3, joonis 5) poltidele (2). Kandke kinnituspoltide
keermetele Loctite® #242.

3. Paigaldage neli poldi (2, joonis 5) koos seibidega (3) vastukaalu
sisse, kuni seibid puutuvad kokku tugiraamiga. Langetage
vastukaal taielikult tugiraamile ja I6petage poltide pingutamine.

. To6riist: 60 mm (——&)
. Pé6rdemoment: 2 451 N.m (250 kg.m, 1 808 ft Ib).

MARKUS: Vastukaalu kokkupanekul pearaami kiilge reguleerige
vastukaalu ja kiilgmise ukse kokkupaneku vahelist
kérgusvahe, kasutades sobivalt alusplaati (5, joonis
5).

Eemaldage tdstevahend vastukaalu tdstmisavadest. (6, joonis 5)
Veenduge, et kdik elektriliinid ja muud elemendid on Uhendatud.

Keerake aku lahtilliliti asendisse "ON".

A\ HOIATUS

VALTIGE SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI

Masina transportimisel tuleb teada masina laiust, kérgust, pikkust
ja kaalu.

Masina laadimisel voi mahalaadimisel veenduge, et mootor to6tab
kdéige madalamal po6odrlemissageduse seadistusel ja soidate
voimalikult aeglasel kiirusel.

Veenduge, et kasutatav kaldtee suudab masina kaaluga toime
tulla. Vajaduse korral lisage kaldtee alla taiendavaks toestuseks
blokeering.

Veenduge, et kaldtee pinnal ei oleks rasva, prahti v6i muda, mis
voivad masinat libistada voi libiseda.

Veenduge, et haagis on enne ekskavaatori laadimise/laadimise
alustamist kindlal ja tasasel pinnasel.

Kui masinat on vaja treileril olles poodrata, siis tehke seda
voimalikult aeglase mootori- ja liikumiskiirusega.

Veenduge, et ekskavaator on haagisele kinnitatud vastavalt
kohalikele transpordiseadustele ja -eeskirjadele.

Joonis 5

DS1901246

Transport 5-4
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1. Veenduge, et haagis on pargitud kindlale ja tasasele pinnasele.
V1 joonis 6.

2. Veenduge, et kasutatavad kaldteed on konstrueeritud nii, et need
suudavad taluda ekskavaatori kaalu. Vajaduse korral lisage
kaldtee alla lisatugi.

3.  Rampide nurk peab olema vaiksem kui 15°. Sellest jarsemad
kaldteed vdivad pdhjustada veojdu- vbi stabiilsusprobleeme
laadimisel vbi mahalaadimisel.

15° EX1300746
Joonis 6

4, Seadke sdidukiiruse valikullliti asendisse "O" (OFF). Vt joonis 7.

FG016016
Joonis 7
5.  Keerake automaatse tilihikaigu valiku nupp "OFF" (joonis 8).
Indikaatori simbol kaob.
6.  Viige mootori podriemiskiirus asendisse "LOW IDLE". /

Joonis 8 DS1901350

7. Kui masin on varustatud téévahenditega, asetage toéovahendid
ekskavaatori esiosa poole ja sbitke nende laadimiseks ettepoole.

15° EX1300746

Joonis 9

DX140LC-7K Transport
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10.
11.

12.
13.
14.

15.

16.

Seade ei vaja tavaparase maanteeveo puhul demonteerimist.
Kui poomi ja varre on vaja eemaldada, asetab vastukaalu
rohkem kaalu masina tagakiljele. Veenduge, et tagurdate
ekskavaatorit haagisele nii, et ekskavaatori vastukaalu ots (raske
ots) paikneb kdigepealt kaldteel. Vt joonis 10.

Pikendage kopp ja varre silindrid maksimaalsele pikkusele ja
laske seejarel poomi aeglaselt alla.

Viige turvakang "LOCK" asendisse.

Vajutage mootori seiskamiseks rohkem kui 1 sekundiks kaivitus-
/valjalilitusnuppu.

Keerake aku lahtilliliti asendisse "OFF".
Lukustage koik uksed ja katted.

Reguleerige pddrleva majaka ja TMS-antenni suunda.

Enne transportimist kinnitage ekskavaator kindlasti haagisele.
Asetage blokeeringud (1, joonis 12) iga ro0bastee ette ja taha.
Kinnitage ees ja taga (2, joonis 12) ning alumise raami
kinnituspunkt traatkaabliga vastavalt kohalikele
transpordieeskirjadele.

Vt kdesoleva kasutusjuhendi jaotist "Spetsifikatsioonid" masina
Uldiste kérguse ja laiuse modtmete kohta. Veenduge, et
ekskavaator oleks paigutatud nii, nagu naidatud. Kui masinat ei
transpordita sellises asendis, vdivad kdrguse mdétmed erineda.

%@@%

Joonis 10

G

EX1300747

Joonis 11

T

EX1300748

T

Joonis 12

i

1
EX1300749
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17. Seadke sidumisnurk. Palun vaadake sidumisjéudu.

Dozer

VORI e e
—

d © © &
uuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuu

DS2402332
Joonis 13
Sidumine
MAX. Kinnitusjoud (tdendav
Aktsepteeritav nurkade vahemik kraad joud - ees/taha) N
A X Y Eesmine Tagumine
Esios Tagu Eesmi Tagu Eesmi Tagu | Loogiline (g) | Ristsuunali | Logisidiivne | Transiiver
a(a) min ne min ne min ne (h) (i) @)
e (c) e(d) (e) e(f)
(b)
15.04 15 51.69 45 38.31 45 133,467 79,424 128,471 96,353
DX140LC-7K Transport
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Mitte-dozer
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DS2402331
Joonis 14 §240233
Sidumine
MAX. Kinnitusjoud (tdendav
Aktsepteeritav nurkade vahemik kraad joud - ees/taha) N
A X Y Eesmine Tagumine
Esios Tagu Eesmi Tagu Eesmi Tagu | Loogiline (g) | Ristsuunali | Logisidiivne | Transiiver
a(a) min ne min ne min ne (h) (i) ()]
e (c) e(d) (e) e (f)
(b)
15 15 45 45 45 45 112,315 84,236 112,315 84,236
Transport 5-8 DX140LC-7K




Tostemasin

A\ HOIATUS

VALTIGE SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI

Arge kunagi tdstke masinat nii, et inimene on kabiinis véi masina
peal.

Arge kunagi sisenege tdstetud masina alla véi iimber.

Ebadige tostmine v6ib pohjustada koormuse nihkumist ja surma
voi tosiseid vigastusi voi varalist kahju.

Tostmise ajal viige ohutushoob asendisse "LOCK", et valtida
masina ootamatut liikumist.

Kasutage ainult nduetekohaselt hinnatud trosse ja rihmasid.

Arge kunagi minge masina alla vi selle iimber, kui see on
tostetud.

Kasutage alati allpool toodud protseduuris toodud asendit ja
kasutage masina tostmiseks sobivaid tostevahendeid.

1. Vtkaesoleva kasutusjuhendi jaotist "Spetsifikatsioonid", et saada
teavet kaalu ja mé6tmete kohta.

2. Laske tddvahend maapinnale, nagu on naidatud paremal oleval
joonisel.

3. Laske buldooseri tera maapinnale. (kui see on varustatud)
Viige ohutushoob asendisse "LOCK". Seisake mootor.

5. Veenduge, et juhikabiini Gmber ei ole midagi, sulgege kabiini uks
ja esiklaas kindlalt.

6.  Siduge trossid 1. ja 2. rédbasrulli vahele eestpoolt ning 1. ja 2.
ré6basrulli vahele tagantpoolt.

7. Kasutage trossi ja masina vahel laialijaid, et valtida trossi voi
masina kahjustamist.

8.  Seadistage tdstmisnurk.

Aktsepteeritav nurkade vahemik kraad

A B

60 15.6

9. Kui masin on maast lahti tulnud, kontrollige konksu seisukorda ja
tdstmisasendit ning tdstke seejarel aeglaselt.

Joonis 15

DS2402330

DX140LC-7K
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Spetsifikatsioon

Standardne spetsifikatsioon

Spetsifikatsioon

Komponent — -
Metriline Inglise keeles
Koppide CECE 0.45 m? 0,6 jardi®
mahutavus SAE (PCSA) 0.51 m3 0,7 yd®
Tookaal 14,6 tonni 16,0 USA tonni

Tootja / mudel

DEVELON / G2 DNO3

4-taktiline, vesijahutusega, muutuva geomeetriaga turbolaadur,

Tudp Common Rail, otsesissepritse.
Mootor Bruto 86 KW @ 2000 pééret minutis 115 HP (117 PS) 2 000 p&dret
Nimivéimsus minutis
Neto 84,3 kW @ 2000 pdoret 112,3 hj (114,3 PS) 2 000 pdoretel
minutis minutis
Maksimaalne poérdemoment 460 N.m @ 1400 podret minutis | 340 ft Ib juures 1400 p&oret minutis
) N Taup Aksiaalne kolb, Swash Plate
;:‘:S”""“e Valjundrohk 320 kg/cm? 4,551 psi
Maksimaalne valjutatav kogus 2 x 114 I/min 2 x 30,1 USA g/min
Kaevamisvoime Kopp 9,1/%*9,7 tonni 10,1/ *10,7 tonni
(SAE) Kési 5,5/ *5,8 tonni 6,0 / *6,4 tonni
Kaevamisvoime Kopp 10,5/ *11,1 tonni 11,6 / *12,2 tonni
(1SO) Kasi 5,6 / *6,0 tonni 6,2 /*6,6 tonni
Kiikumise kiirus 10,7 rpm
Joudlus —
Kiire 4,65 km/h 2,89 MPH
Liikumiskiirus —
Madal kiirus 2,85 km/h 1,77 MPH
N Kdrge kiirus 9,4 tonni 10,3 tonni
Veojoud — - -
Madal kiirus 15,2 tonni 16,7 tonni

Liigutatavus

35° (70% kalle)

Ulemiste rullide arv.

1 kilje kohta

Alumine rull Kv.

7 tihe kiilie kohta

* Power Boost

* Aluse valik: Poom (4600 mm), varras (3000 mm), vastukaal (2200 kg).

DX140LC-7K

Spetsifikatsioo
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Uldised méotmed

Uheosaline poom

w1 L1
w2 R1
w3 ‘
H1' K H1
H3 — |
H5 H2 i H4 Cﬁ ﬁ
w6 L4
ws L3
DS2105345
Joonis 1
Poom 4.6 m (15" 1")
Kasi 3.0 m (9" 10") | 2.5m (8'2")
Alusmasin (ro6bastee+ Grouser) LC+ TG
L1 Uldine pikkus 7 680 mm (25' 2") 7 990 mm (26' 3") 8,030 mm (26' 4")
Poom 3,065 mm (10" 1") 3,065 mm (10" 1) 2,635 mm (8' 8")
. Voolik 3,180 mm (10" 5") 3,180 mm (10' 5") 2820 mm (9'3")
H1 Uldkérgus
Kabiin 2,819 mm (9' 3")
Kasi/kaitseraudtee 3,008 mm (9" 10")
W1 Uldine laius 2 690 mm (8' 10") 2 690 mm (8' 10") 2550 mm (8' 4")
R1 Tagumine podrlemisraadius 2,246 mm (7' 4")
H2 Maapinna kérgus* 382 mm (1'3")
W2 | Maja laius 2 540 mm (8' 4")
W3 | Kabiini laius 1,026 mm (3' 4")
H3 Kdrgus Ule katte 2,002 mm (6' 7")
H4 Vastukaalu kaugus* *869 mm (2' 10")
H5 Raja kdrgus* *743 mm (2' 5")
L3 Raja pikkus 3,754 mm (12' 4")
L4 Tumbleri vahekaugus 3,034 mm (9" 11")
ws | Veermikulaius 1 orp o 2 690 mm (8' 10" 2 690 mm (8' 10") 2,550 mm (8' 4")
W6 | Kinga laius 700 mm (2'4") 700 mm (2' 4") 500 mm (1' 8")
- Mardikate kdrgus 25 mm (0" 1")
*: llma klnniseta
Spetsifikatsio DX140LC-7K
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Poom 4.6 m (15" 1")
Kasi 2.5m (8'2") 3.0m (9'10")
Alusmasin (roobastee+ Grouser) LC+ TG

L1 Uldine pikkus 8 030 mm (26' 4") 8,030 mm (26' 4") 7,680 mm (25' 2")
Poom 2635 mm (8' 8") 3,065 mm (10" 1") 3,065 mm (10" 1")
N Voolik 2 820 mm (9' 3") 3,180 mm (10' 5") 3,180 mm (10' 5")
HA1 Uldkérgus
Kabiin 2,819 mm (9' 3")
Kasi/kaitseraudtee 3,008 mm (9' 10")
W1 Uldine laius 2,590 mm (8' 6") 2690 mm (8' 10") 2,590 mm (8' 6")
R1 Tagumine pdorlemisraadius 2,246 mm (7' 4")
H2 Maapinna kérgus* *382 mm (1' 3")
W2 Maja laius 2540 mm (8' 4")
W3 Kabiini laius 1,026 mm (3' 4")
H3 Kdrgus Ule katte 2,002 mm (6' 7")
H4 Vastukaalu kaugus* *869 mm (2' 10")
H5 Raja korgus* *743 mm (2' 5")
L3 Raja pikkus 3,754 mm (12' 4")
L4 Tumbleri vahekaugus 3,034 mm (9" 11")
ws | Veermikulaiis ) grpy ¢ 2590 mm (8' 6") 2 690 mm (8' 10") -
W6 | Kinga laius 600 mm (1' 12") 700 mm (2' 4") 600 mm (1' 12")
- Kaitsja kérgus 25 mm (0" 1")

*: llma klnniseta

DX140LC-7K
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Uheosaline poom (kérge rada)

w1

L1

w2

R1

’M—‘
il

S

H1' H1
H3 /J—Li
H5 H2 i H4 /ﬁ
W6 L4
W5 ] L3
DS2105345
Joonis 2
Poom 4,6 m (15" 1") poom
Varre 3,0 m (9' 10") Varras
Alusmasin (roobastee+ Grouser) High Track+ TG
L1 Uldine pikkus 7,756 mm (25' 5")
Poom 3020 mm (9' 11")
. Voolik 3200 mm (10' 6")
H1 Uldkérgus
Kabiin 3,089 mm (10' 2")
Kasi/kaitseraudtee 3,291 mm (10' 10")
w1 Uldine laius 3,100 mm (10' 2"
R1 Tagumine podérlemisraadius 2,246 mm (7' 4")
H2 Maapinna kérgus* *587 mm (1" 11")
w2 Maja laius 2540 mm (8' 4")
W3 Kabiini laius 1,026.4 mm (3'4")
H3 Korgus Ule katte 2249 mm (7' 5")
H4 Vastukaalu kaugus* *1,150 mm (3' 9")
H5 Raja kdrgus* *943 mm (3' 1")
L3 Raja pikkus 3,972 mm (13' 0")
L4 Tumbleri kaugus 3180 mm (10' 5")
W5 Veermiku laius STD/LC 3,100 mm (10" 2")
We Kinga laius 900 mm (2" 11")
- Kaitsja kérgus 26 mm (0" 1")
*: llma kinniseta
Spetsifikatsio DX140LC-7K
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Kaheosaline poom

w1 L1
w2 } R1
w3
)
[ [
H1' } H1
H3| [ — ﬁ/ﬁ%ﬁ
e, H‘% )
W6 L4
W5 T L3
Joonis 3 DS2105346
Poom 20m(6'7") alq.mint? poom +
3,35 m (11' 0") Ulemine poom
Varre 2,5m (8'2") Varras 2,5 m (8' 2")
Veermik (réobastee+ Grouser) LC+ TG
L1 Uldine pikkus 8 100 mm (26' 7")
Poom 2640 mm (8' 8")
. Voolik 2860 mm (9' 5")
H1 Uldkérgus -
Kabiin 2,819 mm (9' 3"
Kasi/kaitseraudtee 3,008 mm (9" 10")
W1 Uldine laius 2,590 mm (8' 6")
R1 Tagumine podrlemisraadius 2246 mm (7' 4")
H2 Maapinna korgus* *382 mm (1' 3")
w2 Maja laius 2540 mm (8' 4")
W3 Kabiini laius 1,026 mm (3' 4")
H3 Korgus Ule katte 2,002 mm (6" 7")
H4 Vastukaalu kaugus* *869 mm (2' 10™)
H5 Raja kdrgus* *743 mm (2' 5")
L3 Raja pikkus 3,754 mm (12' 4")
L4 Tumbleri vahekaugus 3,034 mm (9" 11")
W5 Veermiku laius STD/LC 2,590 mm (8' 6")
W6 Kinga laius 600 mm (1' 12")
- Kaitsja kérgus 25 mm (0" 1")
*: llma klnniseta
DX140LC-7K Spetsifikatsioo
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Kaheosaline poom (korge rada)

w1 L1
w2 B R1 -
w3
)
[ [
H1' } H1
H3 — — /"ﬁ%ﬁ
e, H‘% )
W6 L4
W5 T L3
Joonis 4 DS2105346
Poom 2,0m (6'7") aIL_l_mint_a poom +
3,35 m (11' 0") Glemine poom
Arm 2,5m (8'2") Varre
Alusmasin (r66bastee+ Grouser) High Track+ TG
L1 Uldine pikkus 8,076 mm (26' 6")
Poom 2910 mm (9' 7")
. Voolik 3215 mm (10" 7")
H1 Uldkérgus -
Kabiin 3,089 mm (10' 2")
Kasi/kaitseraudtee 3,291 mm (10" 10")
W1 Uldine laius 3,100 mm (10" 2")
R1 Tagumine podrlemisraadius 2,246 mm (7' 4")
H2 Maapinna korgus* *587 mm (1' 11")
w2 Maja laius 2540 mm (8' 4")
W3 Kabiini laius 1,026 mm (3' 4")
H3 Kdrgus ule katte 2249 mm (7' 5")
H4 Vastukaalu kaugus* *1,150 mm (3' 9")
H5 Raja kdrgus* *943 mm (3' 1")
L3 Rodbastee pikkus 3972 mm (13'0")
L4 Tumbleri vahekaugus 3180 mm (10" 5")
W5 Veermiku laius STD/LC 3,100 mm (10" 2")
W6 Kinga laius 900 mm (2" 11")
- Kaitsja kérgus 26 mm (0" 1")
*: llma klnniseta
Spetsifikatsio DX140LC-7K
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Kokkupandud osad, moéotmed ja kaal

Komponendid

Poom

FG020218
Joonis 5
. Caw . 4.98 m (16' 4")
Kirjeldus 40m (13'1") 4.6 m (15'1") Kaheosaline
. 4,160 4,760 5,160
Plkkus (A) (13! 8Il) (15I 7“) (16! 11")
. mm 1,295 1,205 1,145
Pikkus (B) (ft-in) (@' 3") (3 11" (39"
Lai 314 314 Ulemine 356 (1'2")
alus (10" (1' 0" (alumine 314 (1' 0"))
kg 680 780 975
Kaal
Ib 1,500 1,720 2,150
DX140LC-7K Spetsifikatsioo

n
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Kési

B
FG020219
Joonis 6
Kirield 3.0m 21m 25m 1.9m
Irje us (9! 10") (6! 11") (8! 2Il) (6! 10")
. 3,780 2,880 3,247 2,583
P|kkUS (A) (12l 5") (9! 5|l) (10! 8|I) (8! 6")
. mm 734 755
Pikkus (B) (ft-in) (2' 5" 2 6"
. 238
Laius © 1)
kg 455 370 415 315
Kaal
Ib 1,003 816 945 695
Vastukaalu
C
B /c:j’/j @
A B
DS2105347
Joonis 7
Kirjeldus Vastukaalu
Pikkus (A) 2,540 (8'4")
- mm " on
Pikkus (B) (ftin) 538 (1'9")
Pikkus (C) 1,047 (3'5")
kg 2,200
Kaal
Ib 4,850
Spetsifikatsio

DX140LC-7K
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Rohk maapinnal

Kirieldus Kinga laius Tookaal tonnides Ro6hk maapinnal
] mm (Ib) kg/cm® (psi)
600 14.4 (31,747) 0.37 (5.2)
Kolmekordne mahis 500 14.2 (31,306) 0.43 (6.1)
700 14.6 (32,187) 0.32 (4.5)
) . 800 16.8 (37,038) 0.31 (4.4)
Triple Grouser (kdrge rada)
900 17.1 (37,699) 0.28 (3.9)
Kummikinga 500 14.1 (31,085) 0.43 (6.1)
Kaevamisjoud
Kasi - Valjaloikamise joud
Kaevamisjoud (Mom / Press Up. Tonf)
Poom (m) Arm Pikkus (m)
liksus SAE ISO
kN 53.9/56.9 54.9 /58.8
Standard 3.0m kg 5,500/ 5,800 5,600 / 6,000
Ib 12,125/12,787 12,346/ 13,228
kN 67.7/71.6 70.6/745
46m 21m kg 6,900/ 7,300 7,200/ 7,600
Ib 15,212/ 16,094 15,873 /16,755
Lihike
kN 58.8/61.8 60.8 /63.7
25m kg 6,000/ 6,300 6,200 / 6,500
Ib 13,227/ 13,889 13,669/ 14,330
Amber - Breakout Force
Mahutavus (m?3) Kaevamisjoud
Bucket
CECE SAE tihik SAE ISO
kN 89.2/95.1 103.0/108.9
GP klass 0.45 0.51 kg 9,100/ 9,700 10,500/ 11,100
Ib 20,062 /21,385 23,149 / 24,471
DX140LC-7K Spetsifikatsioo
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Toovahemik

Uheosaline poom

N

(7 \
E
| "
GL ? 4
2500 mm
B
A EX14014
Joonis 8 01493
Spetsifikatsio DX140LC-7K
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Poomi tiiiip 46m(15'1")
v tii 3.0m 21m 25m 1.9 m
DIM. arre tuup (9' 10") STD (6" 117) (8'2") (6'3")
. - 0.51 m?
Koppide tiitip (PCSA) (0,7 yd)
A M K isulat 8,665 mm 7,815 mm 8,285 mm 7,150 mm
ax. Kaevamisulatus (28' 5") (25' 8") 7' 2") (23 5")
B Max. Kaevamisulatus 8,530 mm 7,660 mm 8,140 mm 6,985 mm
(maapinnal) (28' 0" (25'0") (26'8") (22" 11")
c Max. K L 6,135 mm 5,235 mm 5,635 mm 4,590 mm
ax. Kaevamissligavus (20' 2") (17'2") (18'6") (15' 1)
D Max. Laadimisks 6,440 mm 5,865 mm 6,315 mm 5400 mm
aX. aa Imls Orgus (21' 2Il) (19! 3“) (20! 9") (17' 9")
E Min. Laadimiskd 1,725 mm 2,575 mm 2,230 mm 2,235 mm
in. Laadimiskorgus (5' 8" (8'5") (7 4") (7 4")
E Max. K Sk 8,745 mm 8,150 mm 8,660 mm 7,835 mm
ax. Kaevamiskdérgus (28' 8") (26' 9") (28' 5") (25' 8")
G M K ide kb 7,655 mm 7,080 mm 7,535 mm 6,620 mm
aX. Oppl e Orgus (25! 1") (23! 3“) (24! 9") (21! 9")
H Max. Vertikaal . .. 4,685 mm 3,710 mm 4,495 mm 2,720 mm
ax. Vertikaalne seina sligavus (15' 4" (12'2") (14' 9") 8 11")
Max. Vertikaal di 5,970 mm 5,745 mm 5,605 mm 5,720 mm
aX. e I aa ne raa |US (19! 7") (18! 10") (18! 5") (18| 9")
.. . 5,890 mm 4,910 mm 5,395 mm 4,300 mm
J ‘I}/(I)?)):]. Siigavus kuni 2 500 mm (19' 4") (16' 17) (17' 8") (14 1)
. . 1,825 mm 1,805 mm 1,915 mm 1,525 mm
K Min. Raadius 2 500 mm Joon (6'0") (5' 11") 63" (5' 0"
L Min. K isulat -225 mm 955 mm 875 mm 255 mm
in. Kaevamisulatus (0" -9") (3'2" (2 10) (0' 10"
M Min. Kii di 2,625 mm 2,285 mm 2,600 mm 2,220 mm
in. Kiirgusraadius 87" (7' 6") (8'6") (7' 3")
d Koppide nurk 174° 174° 174° 179°
DX140LC-7K Spetsifikatsioo

n
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One - Piece Boom (korge rada)

M
F
G
D
v
E
| “
GL ? /
\ L
H J
(o3
K 2500 mm
|
B
Joonis 9 EX1401493
Spetsifikatsio DX140LC-7K
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Poomi tiilip 4.6 m (15'1")
v tii 3.0m 25m
DIM. arre tuup (9' 10") STD (8'2")
. . 0.51 m®
Koppide tiitip (PCSA) (0,7 jalga®)
. 8,665 mm 8,285 mm
A Max. Kaevamisulatus (28' 5) @7 2"
B Max. Kaevamisulatus 8,475 mm 8,080 mm
(maapinnal) (27' 10" (26'6")
c Max. K - 5850 mm 5,355 mm
ax. Kaevamissligavus (19'2") (7' 7"
Lo 6,720 mm 6,605 mm
D Max. Laadimisk&rgus (22' 1") (21'8")
. L 2,005 mm 2,765 mm
E Min. Laadimiskdrgus 67 (9 1"
o a 9,025 mm 8,940 mm
F Max. Kaevamiskorgus (29' 7") (29' 4")
. " 7,940 mm 7,815 mm
G Max. Koppide kdrgus (26' 1) (25' 8")
. . .. 4,405 mm 4,210 mm
H Max. Vertikaalne seina sligavus (14' 5" (13'10")
. . 5,970 mm 5,605 mm
Max. Vertikaalne raadius (19'7") (18' 5"
. . 5,610 mm 5,115 mm
J qu: Siigavus kuni 2 500 mm (18' 5") (16' 9"
liinini
. . 1,825 mm 1,915 mm
K Min. Raadius 2500 mm Joon (6'0") (6'3")
. . -575 mm -45 mm
L Min. Kaevamisulatus 1" -11") (0" -2")
. . . 2,625 mm 2,380 mm
M Min. Kiirgusraadius 8 7 (7' 10"
d Koppide nurk 174° 174°
DX140LC-7K Spetsifikatsioo
n
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Kaheosaline poom

GL

\O

———

K 2500 mm

DS1603071

Joonis 10

Spetsifikatsio DX140LC-7K
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Poomi tiiiip 2,0 m (6' 7") alumine poom+ 3,35 m (11' 0") iilemine poom
Varre tiii 24 m 25m
DIM. P (6" 117) (8'2")
. . 0.51 m® 0.45 m®
Koppide tiitip (PCSA) (0,7 yd) (0,6 yd)
. 8,260 mm 8,720 mm
A Max. Kaevamisulatus 7' 1) (28' 7")
B Max. Kaevamisulatus 8,115 mm 8,585 mm
(maapinnal) (26'7") (28' 2"
c Max. K - 5,405 mm 5,835 mm
ax. Kaevamissugavus (17'9") (19'2")
Lo 6,395 mm 6,855 mm
D Max. Laadimiskérgus 21'0") (22'6")
. L 3,070 mm 2,715 mm
E Min. Laadimiskdrgus (10" 1) (8' 11"
L 8,730 mm 9,235 mm
F Max. Kaevamiskorgus (28' 8") (30 4")
. " 7,615 mm 8,075 mm
G Max. Koppide kdrgus (25' 0") (26' 6")
. . .. 3,895 mm 4,200 mm
H Max. Vertikaalne seina sligavus (12" 9" (13'9")
. . 6,180 mm 6,525 mm
Max. Vertikaalne raadius (20' 3") (21' 5"
. . 5,285 mm 5,725 mm
J qu: Siigavus kuni 2 500 mm (17" 4") (18' 9")
liinini
. . 895 mm 900 mm
K Min. Raadius 2 500 mm Joon 211" 2 11"
L Min. Kaevamisulatus - -
. . . 2,775 mm 2,970 mm
M Min. Kiirgusraadius @ 1" (9' 9"
d Koppide nurk 174° 174°
DX140LC-7K Spetsifikatsioo
n
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Ekskavaatori nimitostevoime
tabelid

A\ MARKUS

Hoidke operaatori kdsiraamatut alati operaatori to6kohas:

Kui kasitsete ja tostate esemeid, veenduge, et operaatori
kdsiraamat on jaamas kéattesaadav ja vaadake tostetabelit.

Allpool loetlemata spetsifikatsioonide kohta vt spetsifikatsioonide
kdsiraamatut.

A\ HoOIATUS

VALTIGE SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI

Hoidke korvalseisjad poomi silindrist eemal. Té6tamise ajal
voivad poomi, kde voi koppide hiidraulikavoolikud I6hkeda, mis
voib pdhjustada korgsurvedli pritsimist voi koormuse voi esiosa
jarsku langetamist. See voib pohjustada surma voi raskeid
vigastusi.

Hudrauliliste voolikute vahetamisel mérkige voolikute osanumbrid
tehase logiraamatusse.

A\ HolATUS

VALTIGE SURMA VOI RASKEID VIGASTUSI

Koik nimitostevoimsused pohinevad sellel, et masin ja koorem
jadvad molemad kogu aeg tasandile. ARGE ULETAGE
NIMITOSTEVOIMET.  Nimimahutavuse  tabelites  ndidatud
koormustest suuremate koormuste tostmine voib pohjustada
masina umberminekut, seadme rikkeid ja/voi konstruktsiooni
rikkeid.

Kasutage ekskavaatorit kindlal ja tasasel pinnasel ning pinnal, mis
suudab kanda ekskavaatori ja tdstetavate koormate kaalu. Valtige
ekskavaatoriga t66tamist, kui need tingimused on olemas:

. Pehme vbi ebatasane pinnas.

. Ebatasane pinnas.

. Kilgmised koormused.

. Muudatused voi ekskavaatori halb hooldus.

. Kui masinat ei saa tdsta otse lle otsa vdi kiilje.

Kui koorem on dhus, peab operaator:

. Véltima ebatasaste rihmade kasutamist, mis vbéivad koormaga
likudes voi koormat d6tsutades pdhjustada kiilgkoormust.

e W=

: e

FG000499

Joonis 11

Spetsifikatsio
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. Valtige koormate tdstmist, mis vdivad tasakaalust vélja langeda,
kui konksu ndoér on keerdunud ja hakkab poérlema. Kui
koormuse pindala on piisavalt suur, véivad tuulepuhangud
tekitada kilgkoormust.

. Hoidke kde otspunkt otse koormuse kohal. Kasutage koormuse
stabiliseerimiseks ja tuulepuhangutest pdhjustatud kilgkoormuse
valtimiseks koormuse vastaskilgedel asuvaid kinnituskditesid.

Jargmised nimikoormused vastavad ISO 10567 ja kehtivatele ISO
standarditele hldrauliliste ekskavaatorite puhul, mis teostavad
tostetoid kindlal kandepinnal. Tarn (*) koormusnimetuse kdrval naitab,
et nimikoormus ei Uleta 87% hidraulilisest véimsusest. Kéik muud
nimikoormused ei lleta 75% kallutusvoimsusest.

Arge puudke tésta ega hoida koormust, mis Uletab nimikoormuse,
kindlaksmaaratud kaugustel (masina pddriemiskeskjoonest ja
koérgusest - vt "Téstmisraadius" ja "Tostmispunkti koérgus"
vordlusjoonisel, joonis 12).

Tosteraadius

P&o6rlemise
keskjoon

Toste
/ punkt
Tostep
unkti
kdrgus
Maajoon (masina kandepind) / \
FG018603
Joonis 12
Netotdstukikoormuse madramiseks tuleb nimitdstevbimest maha
arvata rihmade ja mis tahes lisatdsteseadme kaal (ja/voi
standardkonfiguratsioonist raskema kinnituse kaaluvahe). Tdstepunkt
peab asuma varre otsas, nagu on naidatud joonisel 12.
Enne ekskavaatori kasutamist tostetoodeks valige
seadmepaneelil liiliti Kaevamisreziim. Mootor ja hiidraulikadli
peavad molemad olema enne tootamist taielikult
tootemperatuurini soojenenud.
DX140LC-7K Spetsifikatsioo
n
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Standardne poom

Raja laius :2.59m (8'6")
A Poomiv :46m(15'1")
arre :25m(8'2")
kopp : llma ambrita
Vastukaalu : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 500 mm (20")
Dozer : Dozer allapoole (taga)
[HJ : Hinnang iile esiosa
D = : Reiting ule kilje voi 360 kraadi
. Uks : 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 13 us DS2102028
METRIC 1,000 kg
A (m) 1.5 3 45 6 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 i 2 f 2 A (m)
7.5 *2.74 *2.74 3.61
6 *3.64 *3.64 *2.16 *2.16 5.42
45 *3.92 *3.92 *3.18 3.16 *2.00 *2.00 6.39
3 * 6.64 * 6.64 *4.92 4.81 *4.31 3.10 *1.99 *1.99 6.91
15 *8.33 *8.33 *6.18 4.56 *4.84 2.99 *2.10 *2.10 7.07
0 *7A7 *747 *7.08 4.38 *5.27 291 *2.36 *2.36 6.90
-1.5 *5.40 *540 | *10.35 8.22 *7.30 4.32 *5.30 2.88 *2.89 2.67 6.37
3 *9.21 *9.21 *9.81 8.35 * 6.60 4.37 *4.20 3.42 5.37
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 5 10 15 20 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (ft)
25 *6.05 *6.05 11.84
20 *8.01 *8.01 *4.76 *4.76 17.77
15 *8.64 *8.64 *7.02 6.98 *4.40 *4.40 20.96
10 *14.63 | *14.63 | *10.86 10.61 *9.50 6.82 *4.39 *4.39 22.66
5 *18.37 | *18.37 | *13.62 10.05 | *10.68 6.60 *4.63 *4.63 23.18
0 *15.80 | *15.80 | *15.60 9.65 | *11.63 6.42 *5.20 *5.20 22.62
5 *11.91 | *11.91 | *22.82 18.13 | *16.09 951 | *11.69 6.36 * 6.36 5.88 20.89
-10 *20.29 | *20.29 | *21.63 18.40 | *14.54 9.63 *9.25 7.55 17.62
1. Koormuspunkt on kae ots.
2. Tarniga (*) margitud véimsused on piiratud hidrauliliste voimsustega.
3. Naidatud tdstevdoimsused ei Uleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest vdi 87% hudraulilisest voimsusest.
4.  Koige vahem stabiilne asend on (ile kiilje.
5.  Tostevdime kehtib ainult masina kohta, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaliselt varustanud.
6.  Tostevoime vastab standardile 1SO 10567.
Spetsifikatsio DX140LC-7K
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Raja laius :2.49m (82"
A Poomiv :4.6m (15" 1")
arre :25m(8'2")
kopp : llma ambrita
Vastukaalu 12,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 500 mm (20")
Dozer : Dozer lles (taga)
% : Hinnang Ule esiosa
D o : Reiting ule kilje v6i 360 kraadi
. Uks 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 14 us DS2102029
METRIC 1,000 kg
A (m) 1.5 3 45 6 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (m)
75 *2.74 * 274 3.61
6 *3.64 *3.64 *2.16 *2.16 542
45 *3.92 *3.92 *3.18 2.65 *2.00 *2.00 6.39
3 * 6.64 * 6.64 *4.92 3.99 3.63 2.59 *1.99 *1.99 6.91
15 *8.33 6.77 5.50 3.75 3.52 249 *2.10 1.95 7.07
0 717 6.48 5.30 3.58 343 241 *2.36 1.99 6.90
-1.5 *5.40 *540 | *10.35 6.46 5.23 3.52 341 2.38 *2.89 2.21 6.37
-3 *9.21 *9.21 *9.81 6.57 5.29 3.57 4.07 2.83 5.37
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 5 10 15 20 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (ft)
25 *6.05 *6.05 11.84
20 *8.01 *8.01 *4.76 *4.76 17.77
15 *8.64 * 8.64 *7.02 5.85 *4.40 *4.40 20.96
10 *14.63 | *14.63 | *10.86 8.80 8.00 5.70 *4.39 *4.39 22.66
5 *18.37 14.93 12.11 8.27 7.76 5.48 *4.63 4.31 23.18
0 *15.80 14.28 11.68 7.90 7.57 5.31 *5.20 4.38 22.62
5 *11.91 | *11.91 | *22.82 14.23 11.53 7.76 7.51 5.26 *6.36 4.87 20.89
-10 *20.29 | *20.29 | *21.63 14.48 11.66 7.87 8.97 6.23 17.62

Tosteseadmete vdimsus vastab ISO 10567 standardile.

Tarniga (*) margitud véimsused on piiratud hidrauliliste véimsustega.

Naidatud tdstevoimsused ei lleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest vdi 87% hidraulilisest voimsusest.

Téstevoimsused kehtivad ainult masina suhtes, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaparaselt varustanud.

1. Koormuspunkt on ke ots.

2.

3.

4.  Koige vahem stabiilne asend on (ile kiilje.
5.

6.

DX140LC-7K

Spetsifikatsioo
n
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Roobastee laius : 2.59 m (8' 6")
A Poomiv :4.6m (15" 1")
arre :25m(8'2")
kopp : llma ambrita
Vastukaalu : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 600 mm (24")
Dozer : Dozer allapoole (taga)
% : Hinnang Ule esiosa
D o : Reiting ule kilje v6i 360 kraadi
. Uks : 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 15 us DS2102030
METRIC 1,000 kg
A (m) 1.5 3 45 6 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 | 2 f 2 A (m)
7.5 *2.74 * 274 3.61
6 *3.64 *3.64 *2.16 *2.16 5.42
45 *3.92 *3.92 *3.18 *3.18 *2.00 *2.00 6.39
3 * 6.64 * 6.64 *4.92 *4.92 *4.31 3.29 *1.99 *1.99 6.91
15 *8.33 *8.33 *6.18 4.87 *4.84 3.19 *2.10 *2.10 7.07
0 *717 *717 *7.08 4.69 *5.27 3.10 *2.36 *2.36 6.90
-1.5 *5.40 *540 | *10.35 8.92 *7.30 4.62 *5.30 3.08 *2.89 2.85 6.37
3 *9.21 *9.21 *9.81 9.04 * 6.60 4.68 *4.20 3.65 5.37
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 5 10 15 20 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (ft)
25 *6.05 *6.05 11.84
20 *8.01 *8.01 *4.76 *4.76 17.77
15 *8.64 *8.64 *7.02 *7.02 *4.40 *4.40 20.96
10 *14.63 | *1463 | *10.86 | *10.86 *9.50 7.26 *4.39 *4.39 22.66
5 *18.37 | *18.37 | *13.62 10.73 | *10.68 7.03 *4.63 *4.63 23.18
0 *15.80 | *15.80 | *15.60 10.33 | *11.63 6.84 *5.20 *5.20 22.62
5 *11.91 *11.91 *22.82 19.66 *16.09 10.19 *11.69 6.79 *6.36 6.28 20.89
-10 *20.29 | *20.29 | *21.63 19.94 | *14.54 10.31 *9.25 8.05 17.62
1. Koormuspunkt on kée ots.
2. Tarniga (*) margitud véimsused on piiratud hidrauliliste véimsustega.
3. Naidatud téstevdimsused ei Uleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest vdi 87% hudraulilisest voimsusest.
4.  Koige véahem stabiilne asend on (ile kiilje.
5.  Tostevdime kehtib ainult masina kohta, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaliselt varustanud.
6.  Tostevoime vastab standardile 1SO 10567.
Spetsifikatsio DX140LC-7K
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Roobastee laius : 2.59 m (8' 6")
A Poomiv :4.6m (15" 1")
arre :25m(8'2")
kopp : llma ambrita
Vastukaalu : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 600 mm (24")
Dozer : Dozer lles (taga)
% : Hinnang iile esiosa
D (== : Reiting ule kulje voi 360 kraadi
. Uks : 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 16 us DS2102031
METRIC 1,000 kg
A (m) 1.5 3 45 6 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 | 2 f 2 A (m)
7.5 *2.74 *2.74 3.61
6 *3.64 *3.64 *2.16 *2.16 5.42
45 *3.92 *3.92 *3.18 2.69 *2.00 *2.00 6.39
3 * 6.64 * 6.64 *4.92 4.04 3.69 2.62 *1.99 *1.99 6.91
15 *8.33 6.86 5.58 3.80 3.58 252 *2.10 1.98 7.07
0 *717 6.57 5.39 3.63 3.49 244 *2.36 2.02 6.90
-1.5 *5.40 *540 | *10.35 6.55 5.32 3.57 3.46 242 *2.89 224 6.37
3 *9.21 *9.21 *9.81 6.66 5.37 3.62 4.13 2.87 5.37
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 5 10 15 20 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (ft)
25 *6.05 *6.05 11.84
20 *8.01 *8.01 *4.76 *4.76 17.77
15 *8.64 *8.64 *7.02 5.93 *4.40 *4.40 20.96
10 *14.63 | *14.63 | *10.86 8.92 8.13 5.78 *4.39 *4.39 22.66
5 *18.37 15.13 12.30 8.38 7.89 5.56 *4.63 4.37 23.18
0 *15.80 14.49 11.87 8.01 7.70 5.39 *5.20 445 22.62
-5 *11.91 *11.91 *22.82 14.44 11.72 7.88 7.64 5.34 *6.36 4.95 20.89
-10 *20.29 | *20.29 | *21.63 14.68 11.85 7.99 9.11 6.32 17.62
1. Koormuspunkt on kée ots.
2. Tarniga (*) margitud véimsused on piiratud hidrauliliste véimsustega.
3. Naidatud téstevdimsused ei Uleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest vdi 87% hudraulilisest voimsusest.
4.  Koige vahem stabiilne asend on (ile kiilje.
5.  Tostevdimsused kehtivad ainult masina suhtes, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaliselt varustanud.
6. Tosteseadmete vdimsus vastab ISO 10567 standardile.
DX140LC-7K Spetsifikatsioo
n
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Ro&obastee laius :2.69 m (8' 10")
A Poomiv :46m (15" 1")
arre :25m(8'2")
kopp : llma ambrita
Vastukaalu : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 700 mm (28")
Dozer : Dozer allapoole (taga)
% : Hinnang Ule esiosa
D o : Reiting ule kilje v6i 360 kraadi
. Uks : 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 17 us DS2102032
METRIC 1,000 kg
A (m) 1.5 3 45 6 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 | 2 f 2 A (m)
7.5 *2.74 * 274 3.61
6 *3.64 *3.64 *2.16 *2.16 5.42
45 *3.92 *3.92 *3.18 *3.18 *2.00 *2.00 6.39
3 * 6.64 * 6.64 *4.92 *4.92 *4.31 3.50 *1.99 *1.99 6.91
15 *8.33 *8.33 *6.18 520 *4.84 3.40 *2.10 *2.10 7.07
0 *717 *717 *7.08 5.02 *5.27 3.31 *2.36 *2.36 6.90
-1.5 *5.40 *540 | *10.35 9.68 *7.30 4.95 *5.30 3.29 *2.89 *2.89 6.37
3 *9.21 *9.21 *9.81 9.81 * 6.60 5.01 *4.20 3.90 5.37
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 5 10 15 20 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (ft)
25 *6.05 *6.05 11.84
20 *8.01 *8.01 *4.76 *4.76 17.77
15 *8.64 *8.64 *7.02 *7.02 *4.40 *4.40 20.96
10 *14.63 *14.63 | *10.86 *10.86 *9.50 7.72 *4.39 *4.39 22.66
5 *18.37 | *18.37 | *13.62 11.47 | *10.68 7.49 *4.63 *4.63 23.18
0 *15.80 | *15.80 | *15.60 11.06 | *11.63 7.30 *5.20 *5.20 22.62
-5 *11.91 *11.91 *22.82 21.34 | *16.09 10.92 *11.69 7.25 *6.36 *6.36 20.89
-10 *20.29 | *20.29 | *21.63 21.62 | *14.54 11.04 *9.25 8.60 17.62
1. Koormuspunkt on kée ots.
2. Tarniga (*) margitud véimsused on piiratud htdrauliliste véimsustega.
3. Naidatud téstevdimsused ei Uleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest vdi 87% hudraulilisest voimsusest.
4.  Koige véahem stabiilne asend on (le kiilje.
5.  Tostevdime kehtib ainult masina kohta, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaliselt varustanud.
6.  Tostevoime vastab standardile 1SO 10567.
Spetsifikatsio DX140LC-7K

on 6-22




Rdéobastee laius :2.69 m (8' 10")
A Poomiv :4.6m (15" 1")
arre :25m(8'2")
kopp : llma ambrita
Vastukaalu 12,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 700 mm (28")
Dozer : Dozer lles (taga)
% : Hinnang Ule esiosa
D o : Reiting ule kilje v6i 360 kraadi
. Uks 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 18 us DS2102033
METRIC 1,000 kg
A (m) 1.5 3 45 6 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (m)
75 *2.74 * 274 3.61
6 *3.64 *3.64 *2.16 *2.16 542
45 *3.92 *3.92 *3.18 273 *2.00 *2.00 6.39
3 * 6.64 * 6.64 *4.92 4.10 3.75 2.66 *1.99 *1.99 6.91
15 *8.33 6.97 5.67 3.86 3.64 2.56 *2.10 2.02 7.07
0 717 6.68 5.47 3.69 3.55 249 *2.36 2.05 6.90
-1.5 *5.40 *540 | *10.35 6.65 5.40 3.63 3.52 2.46 *2.89 2.28 6.37
-3 *9.21 *9.21 *9.81 6.76 5.46 3.68 *4.20 291 5.37
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 5 10 15 20 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (ft)
25 *6.05 *6.05 11.84
20 *8.01 *8.01 *4.76 *4.76 17.77
15 *8.64 * 8.64 *7.02 6.02 *4.40 *4.40 20.96
10 *14.63 | *14.63 | *10.86 9.05 8.26 5.87 *4.39 *4.39 22.66
5 *18.37 15.36 12.50 8.51 8.02 5.65 *4.63 444 23.18
0 *15.80 14.72 12.07 8.14 7.83 5.48 *5.20 4.53 22.62
5 *11.91 | *11.91 | *22.82 14.67 11.92 8.01 7.77 5.43 *6.36 5.03 20.89
-10 *20.29 | *20.29 | *21.63 14.91 12.04 8.12 *9.25 6.43 17.62

Tosteseadmete vdimsus vastab ISO 10567 standardile.

Tarniga (*) margitud véimsused on piiratud hidrauliliste véimsustega.

Naidatud tdstevoimsused ei lleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest vdi 87% hidraulilisest voimsusest.

Téstevoimsused kehtivad ainult masina suhtes, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaparaselt varustanud.

1. Koormuspunkt on ke ots.

2.

3.

4.  Koige véahem stabiilne asend on (ile kiilje.
5.

6.

DX140LC-7K

Spetsifikatsioo

n
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Rdéobastee laius :2.69 m (8' 10")
A Poomiv :4.6m (15" 1")
arre :3.0m (9'10")
kopp : llma ambrita
Vastukaalu : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 700 mm (28")
Dozer : Dozer allapoole (taga)
% : Hinnang iile esiosa
D (==l : Reiting ule kulje voi 360 kraadi
. Uks 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 19 us DS2102034
METRIC 1,000 kg
A (m) 1.5 3 45 6 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 | 2 f 2 A (m)
7.5 *242 * 242 4.34
6 *2.05 *2.05 5.91
45 *3.35 *3.35 *3.20 *3.20 *1.94 *1.94 6.81
3 *5.41 *5.41 *4.38 *4.38 *3.95 3.54 *1.96 *1.96 7.30
15 *8.90 *8.90 *5.72 5.26 *4.56 3.42 *2.08 *2.08 7.45
0 *8.35 *8.35 *6.81 5.03 *5.10 3.31 *2.34 *2.34 7.29
-15 *5.20 *520 | *10.12 9.61 *7.27 493 *5.33 3.26 *2.85 275 6.79
-3 *8.19 *8.19 | *10.41 9.69 *6.93 4.94 *4.03 3.39 5.87
4.5 *7.94 *7.94 *5.36 *5.36 4.25
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 5 10 15 20 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (ft)
25 *5.33 *533 14.24
20 *4.51 *4.51 19.40
15 *7.39 *7.39 *7.06 *7.06 *4.28 *4.28 22.35
10 *11.92 | *11.92 *9.65 *9.65 *8.72 7.80 *4.32 *4.32 23.95
5 *19.63 | *19.63 | *12.61 11.59 | *10.06 7.53 *4.59 *4.59 24.44
0 *18.40 *18.40 *15.01 11.09 *11.25 7.30 *5.17 *5.17 23.91
5 *1146 | *11.46 | *22.31 2118 | *16.02 10.86 | *11.75 7.18 *6.29 6.06 22.28
-10 *18.06 | *18.06 | *22.95 2135 | *15.28 10.89 * 8.88 747 19.27
-15 *17.50 *17.50 *11.81 *11.81 13.95
1. Koormuspunkt on kae ots.
2. Tarniga (*) margitud vimsused on piiratud hiidrauliliste véimsustega.
3. Naidatud téstevéimsused ei Uleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest véi 87% hudraulilisest véimsusest.
4, Kdige vahem stabiilne asend on Ule kilje.
5.  Tostevdime kehtib ainult masina kohta, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaliselt varustanud.
6.  Tostevoime vastab standardile 1SO 10567.
Spetsifikatsio DX140LC-7K
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Raja laius :2.69m (810"
A Poomiv :4.6m (15" 1")
arre :3.0m (9'10")
kopp : llma ambrita
Vastukaalu : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 700 mm (28")
Dozer : Dozer lles (taga)
% : Hinnang iile esiosa
D (==l : Reiting ule kulje voi 360 kraadi
. Uks : 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 20 us DS2102035
METRIC 1,000 kg
A (m) 1.5 3 45 6 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 | 2 f 2 A (m)
7.5 *242 * 242 4.34
6 *2.05 *2.05 5.91
45 *3.35 *3.35 *3.20 2.78 *1.94 *1.94 6.81
3 *5.41 *5.41 *4.38 418 3.78 2.70 *1.96 *1.96 7.30
15 *8.90 7.14 *5.72 3.91 3.66 2.58 *2.08 1.87 7.45
0 *8.35 6.69 5.49 3.70 3.55 248 *2.34 1.89 7.29
-15 *5.20 *5.20 | *10.12 6.59 5.38 3.60 3.49 243 *2.85 2.06 6.79
-3 *8.19 *8.19 | *10.41 6.65 5.39 3.62 3.64 253 5.87
4.5 *7.94 6.89 *5.36 4.09 4.25
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 5 10 15 20 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (ft)
25 *5.33 *533 14.24
20 *4.51 *4.51 19.40
15 *7.39 *7.39 *7.06 6.13 *4.28 *4.28 22.35
10 *11.92 | *11.92 *9.65 9.21 8.34 5.94 *4.32 *4.32 23.95
5 *19.63 15.73 | *12.61 8.62 8.06 5.69 *4.59 4.11 24.44
0 *18.40 14.76 12.10 8.16 7.82 5.47 *5.17 416 23.91
5 *1146 | *11.46 | *22.31 14.52 11.85 7.95 7.70 5.36 *6.29 455 22.28
-10 *18.06 | *18.06 | *22.95 14.67 11.89 7.97 8.02 5.58 19.27
-15 *17.50 15.19 *11.81 9.02 13.95
1. Koormuspunkt on kae ots.
2. Tarniga (*) margitud vimsused on piiratud hiidrauliliste véimsustega.
3. Naidatud téstevéimsused ei Uleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest véi 87% hudraulilisest véimsusest.
4, Kdige vahem stabiilne asend on Ule kilje.
5.  Tostevdime kehtib ainult masina kohta, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaliselt varustanud.
6.  Tostevoime vastab standardile 1SO 10567.

DX140LC-7K

Spetsifikatsioo
n
6-25




Raja laius :2.69m (810"
A Poomiv :4.6m (15" 1")
arre :3.0m (9'10")
kopp : llma ambrita
Vastukaalu : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 700 mm (28")
Dozer : lima dotserita
% : Hinnang Ule esiosa
D o : Reiting ule kilje v6i 360 kraadi
. Uks : 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 21 us DS2102036
METRIC 1,000 kg
A (m) 1.5 3 45 6 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 | 2 f 2 A (m)
7.5 *242 *242 4.34
6 *2.05 *2.05 5.91
45 *3.35 *3.35 *3.20 2.61 *1.94 *1.94 6.81
3 *5.41 *5.41 *4.38 3.93 3.80 252 *1.96 1.83 7.30
15 *8.90 6.70 *5.72 3.66 3.67 241 *2.08 1.73 7.45
0 *8.35 6.25 5.51 3.45 3.56 2.31 *2.34 1.75 7.29
-1.5 *5.20 *5.20 | *10.12 6.15 5.40 3.36 3.51 2.26 *2.85 1.91 6.79
3 *8.19 *819 | *10.41 6.21 541 3.37 3.65 2.36 5.87
4.5 *7.94 6.45 *5.36 3.82 4.25
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 5 10 15 20 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (ft)
25 *5.33 *5.33 14.24
20 *4.51 *4.51 19.40
15 *7.39 *7.39 *7.06 5.75 *4.28 *4.28 22.35
10 *11.92 | *11.92 *9.65 8.66 8.37 5.56 *4.32 4.04 23.95
5 *19.63 14.76 | *12.61 8.07 8.09 5.31 *4.59 3.82 24.44
0 *18.40 13.79 12.14 7.61 7.85 5.09 *5.17 3.86 23.91
5 *11.46 | *11.46 | *22.31 13.55 11.90 7.40 7.73 4.98 *6.29 4.22 22.28
-10 *18.06 | *18.06 | *22.95 13.70 11.93 7.43 8.04 5.19 19.27
-15 *17.50 14.22 *11.81 8.43 13.95
1. Koormuspunkt on kae ots.
2. Tarniga (*) margitud vimsused on piiratud hiidrauliliste véimsustega.
3. Naidatud téstevéimsused ei Uleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest véi 87% hudraulilisest véimsusest.
4, Kdige vahem stabiilne asend on Ule kilje.
5.  Tostevdimsused kehtivad ainult masina suhtes, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaparaselt varustanud.
6. Tosteseadmete vdimsus vastab ISO 10567 standardile.
Spetsifikatsio DX140LC-7K
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Arti Boom

Raja laius :2.69m (810"
A Poom : Alumine poom 2,0 m (6' 7")
: Ulemine poom 3,35 m (11' 0")
Varre :2.1m (6" 11")
Kaeva : llma ambrita
vastukaal : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 700 mm (28")
Dozer : Dozer allapoole (tagumine)
m [?] : Hinnang Ule esiosa
Ck= : Reiting ule kulje voi 360 kraadi
Uks : 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 22 us DS2102037
METRIC 1,000 kg
A (m) 3 45 6 MAX. REACH
B (m) 2 f 2 2 f 2 A (m)
7.5 *3.70 *3.70 3.57
6 *3.36 *3.36 *3.12 *3.12 5.38
45 *4.26 *4.26 *3.80 *3.80 *3.73 3.60 *2.94 *2.94 6.36
3 *4.90 *4.90 *4.11 3.51 *297 2.83 6.88
1.5 *6.14 5.14 *4.67 3.39 *3.18 2.69 7.04
0 *6.95 4.98 *5.13 3.31 *3.61 275 6.87
-1.5 * 8.56 * 8.56 *717 4.95 *5.25 3.29 *4.49 3.06 6.34
-3 *9.73 *9.73 * 6.65 5.03 *5.38 3.96 5.34
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 10 15 20 MAX. REACH
B (ft) | 2 | 2 2 f 2 A (ft)
25 *8.16 *8.16 11.72
20 741 *7.41 *6.87 *6.87 17.66
15 *9.40 *9.40 *8.39 *8.39 *8.23 7.93 *6.48 *6.48 20.88
10 *10.81 *10.81 *9.07 7.73 *6.55 6.25 22.58
5 *13.54 11.32 *10.30 7.47 *7.00 5.92 23.10
0 *15.33 10.97 *11.30 7.29 *7.96 6.05 22.54
-5 *18.87 *18.87 *15.80 10.91 *11.58 7.26 *9.91 6.76 20.80
-10 *21.46 *21.46 *14.66 11.09 *11.87 8.72 17.52
1. Koormuspunkt on k&e ots.
2. Tarniga (*) margitud véimsused on piiratud hiidrauliliste véimsustega.
3.  Naidatud tstevdimsused ei lleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest voi 87% hiidraulilisest véimsusest.
4, Kdige vahem stabiilne asend on Ule kiilje.
5.  Tostevoimsused kehtivad ainult masina suhtes, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaparaselt varustanud.
6. Tostevéimsused on kooskdlas standardiga ISO 10567.

DX140LC-7K
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Roobastee laius :2.69 m (8' 10")

A Poom : Alumine poom 2,0 m (6' 7")
: Ulemine poom 3,35 m (11' 0")
Varre :2.1m (6" 11")
Kaeva : llma @mbrita
vastukaal : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 700 mm (28")
Dozer : Dozer lles (taga)
D [?] : Reiting Ule esiosa
ko : Reiting ule kilje v&i 360 kraadi
Uks : 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 23 us DS2102038
METRIC 1,000 kg
A (m) 3 45 6 MAX. REACH
B (m) 2 ! 2 2 f 2 A (m)
75 *3.70 *3.70 3.57
6 *3.36 *3.36 *3.12 *3.12 5.38
45 *4.26 *4.26 *3.80 *3.80 *3.73 2.74 *2.94 248 6.36
3 *4.90 4.04 3.76 2.65 *297 214 6.88
1.5 5.61 3.78 3.64 2.54 2.87 2.02 7.04
0 5.45 3.63 3.55 2.46 2.94 2.06 6.87
-1.5 * 8.56 6.63 5.41 3.60 3.54 245 3.29 229 6.34
-3 *9.73 6.78 5.50 3.68 4.28 294 5.34
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 10 15 20 MAX. REACH
B (ft) | 2 | 2 2 f 2 A (ft)
25 *8.16 *8.16 11.72
20 *7.41 *7.41 *6.87 *6.87 17.66
15 *9.40 *9.40 *8.39 *8.39 *8.23 6.03 *6.48 5.46 20.88
10 *10.81 8.91 8.29 5.84 *6.55 4.72 22.58
5 12.38 8.33 8.03 5.60 6.32 445 23.10
0 12.00 8.00 7.84 543 6.47 4.53 22.54
-5 *18.87 14.63 11.93 7.94 7.81 5.40 7.24 5.04 20.80
-10 *21.46 14.96 12.13 8.11 9.43 6.48 17.52
1. Koormuspunkt on k&e ots.
2. Tarniga (*) margitud vimsused on piiratud hiidrauliliste véimsustega.
3. Naidatud téstevdimsused ei Uleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest vdi 87% hudraulilisest voimsusest.
4, Kdige ebastabiilsem asend on Ule kilje.
5.  Tostevdime kehtib ainult masina kohta, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaliselt varustanud.
6.  Tostevoime vastab standardile 1SO 10567.
Spetsifikatsio DX140LC-7K
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Roobastee laius

:2.59m (8'6")

Poom : Alumine poom 2,0 m (6' 7")
: Ulemine poom 3,35 m (11' 0")
Varre :2.1m (6" 11")
Kaeva : llma @mbrita
vastukaal : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 600 mm (24")
Dozer : llma dotserita
D [?] : Hinnang Ule esiosa
k= : Hindamine (le kdlje voi 360 kraadi
Uks : 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 24 us DS2300344
METRIC 1,000 kg
A (m) 1.5 3 45 6 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 | 2 f 2 A (m)
3 *2.97 1.96 6.88
15 *4.88 3.47 3.59 2.33 2.83 1.85 7.04
0 5.37 3.33 3.50 225 2.89 1.88 6.87
-1.5 * 8.56 6.10 5.34 3.30 3.49 224 3.24 2.09 6.34
-3 *9.30 *9.30 *7.76 6.25 *5.29 3.38 4.22 2.70 5.34
4.5 *0.21 *0.21 *5.49 *5.49 *4.66 * 4.66 3.48
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 5 10 15 20 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 | 2 f 2 ! 2 A (ft)
10 * 6.55 4.33 22.58
5 *10.76 7.65 7.91 5.14 6.23 4.07 23.10
0 11.83 7.34 7.72 497 6.38 4.14 22.54
5 *18.87 13.46 11.77 7.28 7.69 4.94 7.14 4.62 20.80
-10 *20.50 | *20.50 | *17.11 13.79 | *11.66 7.45 9.30 5.95 17.52
-15 *0.46 *0.46 *12.11 *12.11 *10.27 *10.27 11.42
1. Koormuspunkt on ke ots.
2. Tarniga (*) margitud véimsused on piiratud hiidrauliliste voimsustega.
3. Naidatud tdstevdoimsused ei Uleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest vdi 87% hudraulilisest vdimsusest.
4.  Koige vahem stabiilne asend on (ile kiilje.
5.  Tostevoimsused kehtivad ainult masina suhtes, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaliselt varustanud.
6. Tostevbimsused on kooskdlas standardiga ISO 10567.
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Roobastee laius

:2.69'm (8' 10

A Poom : Alumine poom 2,0 m (6' 7")
: Ulemine poom 3,35 m (11' 0")
Arm :2.5m (8'2")
Kaeva : llma @mbrita
vastukaal : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 700 mm (28")
Dozer : Dozer allapoole (tagumine)
D [?] : Hinnang Ule esiosa
k= : Reiting Ule kilje voi 360 kraadi
Uks : 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 25 us DS2102040
METRIC 1,000 kg
A (m) 3 45 6 7.5 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (m)
7.5 *2.76 *2.76 4.43
6 *2.89 *2.89 *2.29 *2.29 5.98
45 *3.38 *3.38 *3.39 *3.39 *2.13 *2.13 6.88
3 *4.48 *4.48 *3.83 3.52 *2.11 *2.11 7.36
1.5 *5.79 517 *4.44 3.39 *224 *224 *2.20 *2.20 7.50
0 *6.75 497 *4.97 3.29 *242 *242 7.34
-1.5 *742 *7.42 *7.12 4.90 *522 3.25 *2.86 272 6.85
-3 *10.16 9.76 *6.84 4.96 *3.82 3.36 5.94
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 10 15 20 25 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (ft)
25 *6.09 *6.09 14.53
20 *6.37 *6.37 *5.04 *5.04 19.63
15 *744 *744 *7.46 *7.46 *4.69 *4.69 22.56
10 *9.88 *9.88 * 845 7.76 * 4.66 * 4.66 2413
5 *12.77 11.39 *9.79 7.47 *4.93 *4.93 *4.86 *4.86 24.62
0 *14.87 10.95 | *10.97 7.25 *5.34 *5.34 24.10
5 *16.36 | *16.36 | *15.70 10.81 | *11.52 717 *6.30 6.01 2248
-10 *22.40 2151 | *15.09 10.93 *8.42 741 19.50
1. Koormuspunkt on k&e ots.
2. Tarniga (*) margitud vimsused on piiratud hiidrauliliste véimsustega.
3. Naidatud tdstevdimsused ei lleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest voi 87% hiidraulilisest véimsusest.
4, Kdige ebastabiilsem asend on Ule kilje.
5.  Tostevoimsused kehtivad ainult masina suhtes, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaparaselt varustanud.
6. Tostevbimsused on kooskdlas standardiga ISO 10567.
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Roobastee laius

:2.69'm (8' 10

A Poom : Alumine poom 2,0 m (6' 7")
: Ulemine poom 3,35 m (11' 0")
Varre :2.5m (8'2")
Kaeva : llma @mbrita
vastukaal : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 700 mm (28")
Dozer : Dozer lles (tagumine)
D E] : Reiting Ule esiosa
k= : Reiting Ule kilje voi 360 kraadi
Uks : 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 26 us DS2102041
METRIC 1,000 kg
A (m) 3 45 6 7.5 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (m)
7.5 *2.76 *2.76 4.43
6 *2.89 *2.89 *2.29 *2.29 5.98
45 *3.38 *3.38 *3.39 2.76 *2.13 *2.13 6.88
3 *4.48 4.09 3.78 2.66 *2.11 1.92 7.36
1.5 5.65 3.80 3.64 2.54 *224 1.82 * 220 1.82 7.50
0 5.44 3.62 3.54 244 *242 1.85 7.34
-1.5 *742 6.55 5.37 3.56 3.50 241 *2.86 2.03 6.85
-3 *10.16 6.67 543 3.61 3.62 2.50 5.94
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 10 15 20 25 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (ft)
25 *6.09 *6.09 14.53
20 *6.37 *6.37 *5.04 *5.04 19.63
15 *744 *744 *7.46 6.09 *4.69 *4.69 22.56
10 *9.88 9.01 8.32 5.87 * 4.66 4.24 2413
5 12.45 8.38 8.02 5.59 *4.93 4.02 *4.86 4.02 24.62
0 11.99 7.98 7.79 5.39 *5.34 4.08 24.10
5 *16.36 14.43 11.84 7.85 7.71 5.31 *6.30 448 22.48
-10 *22.40 14.71 11.96 7.95 7.97 5.52 19.50
1. Koormuspunkt on k&e ots.
2. Tarniga (*) margitud vimsused on piiratud hiidrauliliste véimsustega.
3. Naidatud tdstevdimsused ei lleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest voi 87% hiidraulilisest véimsusest.
4, Kdige vahem stabiilne asend on Ule kiilje.
5.  Tostevdime kehtib ainult masina kohta, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaliselt varustanud.
6.  Tostevoime vastab standardile 1SO 10567.

DX140LC-7K

Spetsifikatsioo
n
6-31




Raja laius

:2.59 m (8' 6)

A Poom : Alumine poom 2,0 m (6' 7")
: Ulemine poom 3,35 m (11' 0")
Varre :2.5m (8'2")
Kaeva : llma @mbrita
vastukaal : 2,200 kg (4,850 Ib)
Kinga : 600 mm (24")
Dozer : llma dotserita
D [?] : Hinnang Ule esiosa
k= : Reiting Ule kilje voi 360 kraadi
Uks : 1,000 kg (1,000 Ib)
Joonis 27 us DS2300345
METRIC 1,000 kg
A (m) 3 45 6 7.5 MAX. REACH
B (m) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (m)
7.5 *2.76 *2.76 4.43
6 *2.89 *2.89 *2.29 *2.29 5.98
45 *3.38 *3.38 *3.39 2.55 *2.13 2.01 6.88
3 *4.48 3.78 3.73 245 *2.11 1.76 7.36
15 5.57 3.50 3.59 233 *2.24 1.66 *2.20 1.66 7.50
0 5.36 3.31 3.49 223 *242 1.68 7.34
-1.5 *742 6.01 5.30 3.26 3.45 220 *2.86 1.85 6.85
-3 *10.16 6.13 5.35 3.30 3.57 229 5.94
JALAD 1,000 Ib
A (ft) 10 15 20 25 MAX. REACH
B (ft) f 2 f 2 f 2 f 2 f 2 A (ft)
25 *6.09 *6.09 14.53
20 *6.37 *6.37 *5.04 *5.04 19.63
15 *744 *744 *7.46 5.62 *4.69 442 22.56
10 *9.88 8.34 8.22 5.40 * 4.66 3.87 2413
5 12.29 7.71 7.92 5.13 *4.93 3.67 *4.86 3.66 24.62
0 11.83 7.31 7.69 4.92 *5.34 3.71 24.10
5 *16.36 13.24 11.68 7.18 7.60 4.84 *6.30 4.08 22.48
-10 *22.40 13.52 11.80 7.28 7.87 5.05 19.50
1. Koormuspunkt on k&e ots.
2. Tarniga (*) margitud vimsused on piiratud hiidrauliliste véimsustega.
3. Naidatud téstevdimsused ei Uleta 75% minimaalsest kallutuskoormusest vdi 87% hudraulilisest voimsusest.
4, Kdige vahem stabiilne asend on Ule kiilje.
5.  Tostevoimsused kehtivad ainult masina suhtes, nagu tootja on seda algselt valmistanud ja tavaparaselt varustanud.
6. Tostevbimsused on kooskdlas standardiga ISO 10567.
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Toomaterjalide ligikaudne kaal

Kaalud on hinnangulised keskmised mahud ja massid.
Kokkupuude vihma, Ilume v6i pohjaveega; settimine voi

tihendamine lilekaalu ja keemilise voi toostusliku to6tlemise tottu
voi muutused termilise voi keemilise muundumise tottu voivad

koik suurendada tabelis esitatud kaalude vaartust.

Tihedus Tihedus 1 Tihedus Tihedus
. 1,200 kg/m? 500 kg/m?® 1,800 kg/m?® 2,100 kg/m?
Materjal (2,000 Ib/yd® voi (2,500 Ib/yd® voi (3,000 Ib/yd® voi (3,500 Ib/yd® voi
viahem. vahem. viahem viahem
. 401 kg/m?
Stsi (695 Iblyd®) ) ) )
3
Koks, kérgahju suurus (‘7123 :(t%rgg) - B -
3
Koks, valukoks, valukojasuurus ;gz ::3(:23) - - -
3
ivsisi, bituminoosne siack, kuhjatud | fg;oklgbll'; ) - - -
3
KivisUsi, bituminoosne r. m., kuhjatud (182;;'%/;](13) - - -
3
KivisUsi, antratsiit (18217 2k|§i§>//r;/]d3) - - -
3
Savi, KUIV, purustatud tiikkidena (1 ’38? :‘b% '23) - - -
3
Savi, DAMP, looduslik kiht - - (;’;jg ﬁ,?’yr;L) -
3
Tsement, portland, granuleeritud - - ;ggg ES/'LL B
kuivsement @ yd)
3
Tsement, portland, kuiv Klinker - (;’ggg :?,;rgs) - -
3
Dolomiit, purustatud - - (;222 ﬁ,rgs) -
3
Muld, savine, KUIV, lahtine - (;ggg :Lg/;n;a) - -
3
Maa, KUIV, pakitud - - (;222 E,%rgs) -
3
Muld, mérg, mudane - - (;gsg ll;%rgs) -
Kips, kaltsineeritud, (kuumutatud, 961 kg/m? i i )
pulber) (1,620 Ib/yd?)

DX140LC-7K
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Tihedus Tihedus Tihedus Tihedus
. 1,200 kg/m? 1,500 kg/m? 1,800 kg/m? 2,100 kg/m?
Materjal (2,000 Iblyd®véi | (2,500 Iblyd¥vai | (3,000 Iblyd®véi | (3,500 Iblyd® voi
vihem viahem. vihem vihem
3
Kips, purustatud 3-tollise suurusega - - (;222 lkb%r;) -
3
Kruus, KUIV, pakitud killustik ; - - (;’8;(1) :Lg/; rgs)
3
Kruus, VESI, pakendatud killustik ; - - (;’gig ::)% rgs)
3
Lubjakivi, liigitatud ule 2 - (;fgg :?/;23) - -
3
lubjakivi, sorteeritud 1-1/2 voi 2 - (;:2322 Ikbg/;nd;) - -
3
Lubjakivi, purustatud - - (;ggg Ikb%rga) -
3
Lubjakivi, peenike - - (;ggg ll;g/;rga) -
3
Fosfaat, kivim - (;'fgg :L% rgg) - -
929 kg/m?®
Sool (1,566 Iblyd?) - - -
529 kg/m?®

Lumi, kerge tihedus

(891 Iblyd?)

Liiv, kuiv, lahtine

1,522 kg/m?®
(2,565 Iblyd®)

Liiv, VESI, pakendatud

1,922 kg/m3
(3,240 Ib/yd?)

Pdlevkivi, purustatud

1,362 kg/m?
(2,295 Iblyd?)

Vaavel, purustatud

529 kg/m?®
(891 Iblyd?)
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Numbrilised andmed

1000 tundi / 6 kuu teenindus 4-58
10-tunnine / igapéevane teenindus 4-24
12,000 tundi / 6-aastane hooldus 4-82
12 V toitepistikupesa 2-16

2000 tundi / aastane hooldus 4-69

24V toitepistikupesa 2-16

250 tundi / igakuine teenus 4-40

4000 tundi / kaheaastane hooldus 4-76
4 500 tundi / kaheaastane hooldus 4-77
50 tundi / iganadalane hooldus 4-36
500 tundi / 3 kuu hooldus 4-49

8000 tundi / 4-aastane hooldus 4-81

A
Akumulaator 1-64
Aktiivne regenereerimine 3-22
Klappide vahekauguse
reguleerimine** 4-75
Jareltddtlussiisteem 3-20
Jareltdodtlussiisteemi liliti 2-18
Ohukompressori filter (kui on olemas) - puhastada 4-47
Ohukompressori filter (kui on olemas) - vahetada 4-51
Ohukompressori liiliti (kui on olemas) 2-21
Kliimaseadme ja kiitte juhtpaneel 2-15
Ohuptistol 2-104
Ohuptistol ja kompressor (kui on olemas) 2-104
Ohu sisselaskesiisteem
Ohupuhasti valimine element 4-55
Ohukonditsioneeri sisemine filter 4-66
Kilmumisvastase aine kontsentratsiooni
t:;)agelid 4-92 Kae ja koppeliigendi tihvtid 4-
Umbervaate seire (AVM) monitor (kui see on varustatud)
2-27
Umberringi vaateseiresiisteem (AVM) 2-77
Teave asbesti kohta 1-76
Lisa 1-49
Lisad 3-43
Helinaidik 2-32
Automaatne tiihikaigureziim 3-25
Automaatse tiihikaigu valiku nupp 2-35

Viltige maardeainete segamist 4-2

INDEX

Klemmid 4-87
Aku lahtiihendamine 1-9
Aku plahvatus 1-8
Aku vedelik 4-48
Aku ohu véltimine 1-67 Enne
mootori kaivitamist 1-32 BHL
juhtimismuster 1-16
Poomi ja varre (ihenduspoldid 4-40, 4-42
Poomi ja varre ihenduspoldid (iiheosaline poom) 4-40
Boost-reziim 3-26
Boost-kaivitamine véi mootori akude laadimine 1-41
Boosterkaabel 1-41
Purustusfilter (kui see on olemas) 4-46
Kopp 4-84
O-réngas 4-85
Hammas 4-84
Koppide vahetamine ja iimberpdéramine 3-43
Péletuse valtimine 1-58
Helisignaaliga haireseiskamisliiliti (kui on varustatud) 2-20

C

Kabiini valgus 2-88

Kabiini hoiuruumid 2-100

California Proposition 65 1-16

Kaamerareziimi valija / ESC nupp 2-36 Katuseakna
paikesevari (kui on olemas) 2-101 DEF (AdBlue®)

filtri vahetamine 4-77

Hiidraulikadlipaagi hingamisfiltri vahetamine 4-58

Vee eraldaja ja eelkitusefiltri (kiituse eelfilter) vahetamine

Kontrollige 6hukompressorit ja tiihjendage vesi vastavalt
vajadusele.
4-39
Kontrollige klimaseadme voolikuid 4-83
Kontrollige ja puhastage klimaseadme sisemine filter 4-53
Kontrollige laadimisolekut 4-87
Kontrollige kondensaatorit 4-83
Kontrollige juhtpaneeli 4-83
Kontrollige tiihjendatud &li ja kasutatud filtrit 4-1
Kontrollige vee eraldajat ja kutuse-eelset filtrit (kituse-
eelfiltrit) ning tiihjendage vesi vastavalt vajadusele 4-

Kontrollid parast tlevaatust ja hooldustoid
4-3

Kontrollid ja hooldus parast peatamist 3-10

B
Tagasi nuop 2-36 Kontrollid enne mootori kaivitamist 3-4
9 PP Kaitseliliti (50A, 80A) 2-88 Puhastamine 1-
Aku 1'67, 4'86 35 1_56
Elektroliiitide tase 4-87 Lae katte sulgemine 2-97
DX140LC-7K Indek s
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Komponentide asukohad 2-2 Mootoridli 4-9

Surudhk 1-64 Mootori seiskamine 1-50
Jahutusvedelikud ja vesi lahjendamiseks 4-10 Keskkond ja asjaolud 1-68
Jahutusvedeliku tase 4-30 Seadmete allalaskmine seisva mootoriga 1-49, 3-67
Jahutusvedeliku taseme Mudast véljumine 3-40
SOEtr;)II 1:1t4 Ekskavaatori nimitdstevdime tabelid 6-16

ahutussiisteem A .

Radiaatori, Slijahuti, vahejahuti, kitusejahuti ja Valjatombeventilatsioon 1-76
kliimaseadme kondensaatori sudamiku
puhastamine 4-54 F
Mootor 4-90 Langemisoht 1-10
Masinaprobleemide kdrvaldamine 1-20 Langev objekt 1-12
Vastukaal 5-2 Lemmikute nupp 2-33
Purustusoht 1-9 Purustamine Filtrid 4-11
ja Iikamine 1-20 Tassihoidja Lopliku kaigukasti 8li - vahetus 4-57, 4-63
2-102 Lapliku kaigukasti 8li - kontroll 4-57
Tsiikliaja testid 4-75 Tulekahju ja plahvatuse valtimine 1-22, 1-57
Tulekustuti ja esmaabikomplekt (esmaabikomplekt) 1-25
D Vedelikumahud 4-18
DAB (digitaalne helililekanne) Audio 2-90 Fluoritud kasvuhoonegaasid 1-13
Stigavkaevamine 1-68 Lendavad prahid véi esemed 1-9
DEF (AdBlue®) 1-16, 4-8 Lendavad véi kukkuvad esemed 1-19
DEF (AdBlue®) tasememaétur 2-31 Varsked ja puhtad maardeained 4-1
DEVELON Fleet Management System Uldine teave ja Esiklaasi paikesevari 2-101 Kitus 4-
privaatsusteade 0-14 6 . . .
DEVELONi originaaldli 4-1 DEVELONi Kiituseklapi filtri vahetamine 4-67
originaalvaruosad 4-1 Kaevamine ilestdusu alla Suisteem 4-61
1-68 Paagi tiihjendusklapp 4-38
Digitaalne kell 2-32 Ulekandepump (kui see on varustatud) 4-93
Ettevaatusabinéud lahtivétmisel 1-56 Kitusemddtja 2-30
Ekraanimonitor 2-26, 2-29 Kituse tase 4-27
Ekraani hoiatussiimbolid 2-39 Ohtlike Kituse selur 4-2
materjalide kérvaldamine 1-77 Arge laske Kitusesiisteemi voolikuklambrid 4-48
asju masina sisse 4-2 Arge tdstke 1-15 Funktsiooni kontroll 2-30
Ukse kiilgsulgur 2-100 Kaitsmed
DPF - puhastada 4-81 Kastid 2-89, 4-88
Pardal vdi serval 1-69 Kaitsmed 4-88
Tolmune tookoht 4-2 Identifitseerimine 4-89
E G
Elektrististeemi hooldus 4-12 o
o Uldine 1-17
Elektrisiisteem 4-86 N
o . - Uldine oht 1-6
Elektrisiisteem ja elektrilook 1-26
Rasv 4-9

Avariivaljapaas 1-10

Avariivaljapaas operaatoripostist 1-29
Avariivaljapaas klaasimurdmisvahend 2-96
Avariivaljapaasu kaivitusreziimi liliti 2-22, 2-23

Poomi, varre ja esiosa kinnitustihvtide maarimine
(esimese 100 tunni jooksul) 4-24

Heitkoguste kontrollsiisteem 3-18 H

Mootor 3-10 Akumulaatori kasitsemine 4-96
Kaivitamine ja seiskamine 3-2 Oli, kiituse, DEF (AdBlue®) ja jahutusvedeliku kaitlemine
Seiskamine 3-9 4-6

Mootori jahutusvedeliku temperatuuri néidik 2-31 Kiitteseade ja klimaseade

Mootori kate 2-103 Taiendav kasutusjuhend 2-87

Mootori kapuuts 2-103 Juhtpaneel 2-84

Juhtseadmete ja ventilatsiooniavade asukoht 2-83
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Kasutatud reziimi malufunktsioon 2-87

Siisteem 4-83
K&rgsurvejuhtmed, torud ja voolikud 1-66
Kérgepingekaablid 1-70
Voolikute kasutusaja piirvaartus (Euroopa standard ISO

8331 ja EN982 (CEN)) 4-82

Kuumad jahutusvedelikud ja 8lid - pdlengute véltimine 1-
21
Kuumad r&hu all olevad vedelikud 1-7
Kuumad pinnad 1-10
Kuidas (ihendada &hupiistol 2-106
Kuidas kasutada 8hukompressorit 2-104
Hiidraulilise vooliku paigaldamine 4-3
Hiidraulikadli ja filtri hooldusintervallid 4-17
Hiidraulikasli kontroll 1-14
Hidraulikadli paagi hingamisfiltri 4-58
Hiidraulikadli temperatuuri mééta 2-31
Hudraulikaslsteem

Uldine ventilatsioon 4-100

Hudrauliline purustaja

Hiidraulilised voolikud ja torud 3-46

Valik 3-46
Hiidrauliline purustaja (kui see on varustatud) 3-46
Hudrosilindrid 4-99

Peasiisteemi pump 4-99
Olivahetus 4-73
Kiikumismootor 4-100
Saidumootor 4-100

Hiidraulikasiisteem - Ohupuhastus 4-3

I

Maju oht 1-11

Indikaatorinaidik 2-38

Ohutusmargiste teave ja asukoht 1-4 Kontrollimine,
hooldus ja reguleerimine 4-1 Paigaldamine 5-4
Intelligentne ujuva poomi juhtimine (kui see on varustatud)
3-30

Intelligentne héljuv poomireziim 3-30

J
Jog Switch (tdukamisliliti) 2-36
Joystick (ihe puudutusega funktsiooninupp 2-25

K
Hoidke kérvalseisjad eemal 1-7
Tunne oma masinat 1-17

L

Lekked kiitusesiisteemis 4-1 Lekked

hiidraulikasiisteemis 4-3 Tasanduslint

(valikuline) 3-32 Kzepidemed
Ohutushoob 2-28

Tostmine/liitmine 1-15

Téstmine ja kaevamine 1-46
Tostevdime tabel / Elektriline keevitus tahelepanu /
hddrauliline murdvarras / ISO juhtimismuster (950205-

07527) 1-11
T&stemasin 5-9
Laadimine ja mahalaadimine 1-30
Kontrollikatete lukustamine 1-63
Kontrollikatete lukustamine 4-2 Pedaali
lukustamine 3-17
Lahtine v6i pehme maapind 1-69
Maarimine 4-13

Masina seisund 1-32
Masina seadistamise asend hoolduseks 4-5 Masina,
millel on poomi langetamise kontrollventiil 3-69 Masina,
millel puudub poomi langetamise kontrollventiil

3-67
Magnetiline sidur 4-83
Péhiteabe indikaator 2-33
Pé&hiteabe valimisnupp 2-33 Hooldus
eritingimustes 4-101 Hooldusteave 4-1
Hooldusintervallid 4-22
Kasitsi (sundregenereerimine) 3-23
Meniiii valimisnupp 2-35
Peegli reguleerimine 1-39 Mitmesugused
juurdepaasuuksed 2-103 Mitmesugused
elektriseadmed 2-88 Reziimi valik 3-24
Reziimi siimbolite kuvamine 2-37
Paigaldamine/monteerimine 1-34

(o)
Jargige riigi ja kohalikke Ule tee liiklemise eeskirju.
1-30
Nafta 4-6
Uhe-/kahepoolse ventiili t66 3-53
Lae katte avamine 2-97 Uue
ekskavaatori kasutamine 3-1
Toédtamine 3-17
Juhised 3-18
Ettevaatusabindud 3-34
Purustusseadme kasutamine
3-30
Kaitusreziimi/voolu seadistuse valimisnupp 2-34
Kasutamine 1-32, 3-1
Toé6tamine suurel kdrgusel 1-75 Tédtamine
elektritormide ajal 1-75 Té6tamine tolmustes
ja liivastes piirkondades 1-74 Té6tamine
Aarmises killmas 1-72 Tédétamine darmuslikes
tingimustes 1-72 Té6tamine darmises
kuumuses 1-73
Toé6tamine vihmastes véi niisketes tingimustes 1-74
Téotamine soolases vees 1-75
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Toéotamine ndlvadel 1-47
Juhtimisseadmed ja paneelid 2-8
Tundide lugemine 4-1 Operaatoripunkt
1-35

Operaatori ala 2-6

Ohupuhasti vélimine element 4-55
Uldised médtmed 6-2

P
Paneelid
Kitteseade ja klimaseade 2-83
Klaasipuhasti juhtimispult 2-17
Parkimiskombain 3-41
Parkimismasin 1-50
Isikukaitsevahendid (PPE) 1-20
Fotoandur 2-27
Halb néhtavus 1-69
Véimsusreziim 3-24
ToitereZiimi indikaator 2-34
Véimsusreziimi valiku nupp 2-34
Kituse-eelne filter ja vee eraldaja - tithjendamine 4-29
Survestatud vedelikud 1-18
Survestatud gaas ja vedelikud 1-10
Sobivad téériistad ja riietus 1-56
Oiged tédvahendid ja lisaseadmed 1-18
Kabiini kaitsmine lendavate v6i kukkuvate esemete eest
(kui see on varustatud) 1-28
Lahihairesiisteem 2-80

Q
Pikaliitmiku kasutamine 3-55

R

Tagumise akna paikesevari (kui see on varustatud) 2-

101 Soovitan kiitust, jahutusvedelikku ja maardeainet 4-

13 Miinide ohutuse ja kaitamise eeskirja 8.35(2).
Inspekteerimiseeskirjad (1995) 1-29

Eemaldamine 5-3

Asendamine 3-43

Piiratud nahtavus 1-38

Tagasipddramine (kui see on kohaldatav) 3-45

Umbermineku kaitsekonstruktsioon (ROPS) 1-26

ROPS:i sertifitseerimine 1-27

ROPSi hoiatus 1-12

Pdérlev ventilaator / kuum réhu all olev vedelik /
takerdumine poorlevatesse osadesse 1-8

Poorlev tod 3-54

Pébrlev liiliti (kui on varustatud) 2-24

Kautsuk ja plastid 1-60

Kummist vibratsioonivastased léégihoidikud 4-75

Fluoriide sisaldav kumm 1-59

S
Ohutu t66 on kasutaja vastutus 1-17
Ohutus 1-1
Ohutusmargised 1-2
Ohutusmargised koos tekstiga 1-2
Ohutusmargised ilma tekstita (ilma tekstita) 1-3
Ohutushoob 2-88, 3-11
Ohutusalased ettevaatusabindud 4-4
Iste 2-91
Istme reguleerimine
Istme kdrguse ja padja stigavuse reguleerimine
2-91
Ké&etoe kdrguse/kdrguse reguleerimine 2-94
Lamamistoe reguleerimine 2-92
Istme reguleerimine ettepoole/tagasi 2-91 Luutoe
reguleerimine 2-92 Peatoe reguleerimine 2-92
Vasakpoolse ja parempoolse juhtimispuldi kdrguse
reguleerimine
2-94
Vasaku ja parema juhtimispuldi asukoht 2-93
Turvavés 1-36
Istmesoojenduslilliti 2-92 Sensori
alarmi seadistamine 2-80 Parooli
seadistamine 2-30 Laikuri t66 3-
50
Kaarililiti (kui see on varustatud) 2-26
Kiilgmine uks 2-103
Teave ranidioksiidi tolmu kohta 1-77
Nutivéti 2-12
Nutikas toitekontroll (SPC) 3-33
Heli 1-77
Spetsifikatsioon 6-1
Standardne spetsifikatsioon 6-1
Kaivitage mootor, kontrollige kaivitamisvdimet ja vaadake
heitgaasi varvi aadressil Kaivitamine ja
aadressil Normaalne
Tootemperatuur. Kuulake, kas esineb ebatavalisi
helisid. 4-35
Kaivitus-/valjalilitusnupp 2-10
Kaivitusliliti (kui on olemas) 2-11
Mootori kaivitamine 1-43
Kaivitamine
Kiilma ilmaga hiidrosiisteemi soojendamine 3-9
Mootori kaivitamine 3-6
Hiidraulikasiisteemi soojendamine 3-8
Kontrollimine enne mootori kéivitamist 3-2
Tegevuskontrollid enne mootori kaivitamist 3-5
Hoiukast 2-102
Sirge sdidupedaal (kui see on varustatud) 3-16
Konstruktsioonikahjustused 4-75
Paikesevariant 2-101
Paikeseprillide timbris 2-102
Toédvahendite toed ja blokeeringud 1-65
Kiiked
Laager 4-37
Hammasratas ja hammasratas 4-49
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Mootor 4-100

Alandamismehhanism 4-29
Kiikumise alandamismehhanismi oli

4-64 Kiikumine véi likumine 1-44
Lalitid
Automaatne séidukiiruse kontroll 3-12
Lisareziimi liliti 2-23
Katkestaja/véimendi nupp 2-25
Kabiini téévalgustusliiliti (kui on olemas) 2-19, 2-21
Konstantse kiiruse nupp 2-17 Mootori
kiiruse reguleerimine 3-18 Mootori
kiiruse reguleerimise ketas 2-18
Sarve nupp 2-24
Tundide arvesti 2-27
Intelligentne ujuva poomi luliti (kui on varustatud)
2-21
Vahelduv kiiruse nupp 2-17
Valgusliiliti 2-19
Mikrofon (kui on varustatud) 2-26
Uhe puudutusega aeglustusnupp 2-24
Ulekoormuse hoiatusliiliti (kui on varustatud) 2-20
Kiiriihendusliiliti (kui on varustatud) 2-22
Séidukiiruse valikuliliti 2-19
Hoiatusliliti (kui on olemas) 2-21
Pesuri nupp 2-17
Siimbolid "Maérde- ja hooldustabel" 4-14

T
Soovitatavate maardeainete tabel 4-19
Tahhomeetrid 2-32
Kinnitus 1-15
Pukseerimine 1-48
Pukseerimise protseduur 3-42
Uhel poolel olev ré6bastee on kinni 3-40
Ré6bastee vedru 4-49
Ré6bastee pingutus 4-97
Rd&obastee pingulduse reguleerimine
1-65 Roé6bastee mdlemal poolel
kinni 3-40 Transport 1-30, 5-1
Masina transportimine 1-31
Liikumine 3-12
Juhtimiskangi kasutamine 3-13
Juhised 3-14
Veoauto laadimine 3-31

Kaheosaline poom (kui see on varustatud) 3-32

U

Ultra madala vaavlisisaldusega
diislikiitus 1-11 Maa-alune t66 1-71
Mahalaadimine ja laadimine 5-2
Karbamiidipaagi kasti uks 2-103
USB-laadija 2-16

Valgustuse kasutamine

1-56 Kasutajameniiii 2-

48

Kasutajameniiii - juurdepaas ja pdgenemisviisid 2-48

\'

Suletud ala ventilatsioon 1-76

Hiidraulikasiisteemi ventileerimine ja kaivitamine 4-99

Uldine ventilatsioon 4-100
Teave nahtavuse kohta 1-37

w
Oodata lahtiihendamise indikaator 3-10
Ringkaigu kontroll 3-2

Hoiatus vastukaalu ja esiosa eemaldamise kohta 1-62, 5-

2

Hoiatusteadete hiipikaknad 2-45
Hoiatussilt 1-55
Hoiatussilt - "Arge kasutage" 1-7 Téékoormuse
materjalide kaal 6-33 Keevitusjuhised 4-2
Keevitusremont 1-61
Aknad

Esiosa 2-97

Eesmine pdhi 2-99

Eesmine {lemine osa 2-97
Tuuleklaasi pesuvedelik 4-1

Tookaepidemed (juhtkangid) (BHL muster) 3-29
Toéokaepidemed (juhtkangid) (ISO muster) 3-28

Tooreziim 3-25
Tookoht 1-33

Todkoha piirkonnad, mis nduavad erilist ettevaatust 1-68

Toéokoha eeskirjad 1-40

Toédtamine saastunud keskkonnas 1-71
Toodtamine vees 1-71, 3-40
Téoétamine masinaga 1-63

Toédpiirkond 6-10

Y

Teie masina seerianumbrid 0-4
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